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1.  SEGURANCA
1.1. INFORMA(}()ES SOBRE A SEGURANCA

Na concepc¢éo do equipamento, foi dada uma atencao especial aos aspectos que podem provocar riscos
a seguranca e a saude das pessoas. A finalidade dessas informacdes € sensibilizar os utilizadores a
prevenir qualquer risco, evitando os comportamentos que nao respeitam as recomendagdes indicadas.

PERIGO:
Antes do uso do robot corta-relva, é necessario conhecer todas as informacoes
contidas no presente documento.

PERIGO:

Este robot corta-relva nao é destinado para ser utilizado por criancas e pessoas
com capacidade fisica, sensoriais ou mentais reduzidas ou que eu nao tenham
experiéncia.

PERIGO ELETRICO:
Antes de efetuar qualquer intervencao de regulacédo e manutencéao, desconectar a
alimentacao elétrica e acionar o dispositivo de seguranca.

PERIGO ELETRICO:

Nao utilize o robot corta-relva com o cabo de alimentacao do transformador
danificado. Um cabo danificado ou pode provocar o contato com partes sob tensao. O
cabo deve ser substituido pelo fabricante ou pelo seu servigco de assisténcia ou por
uma pessoa qualificada adequada para prevenir qualquer risco.

PERIGO ELETRICO:

Utilizar apenas carregador de bateria e alimentador fornecidos pelo fabricante. O uso
de um carregador de bateria e alimentador nao apropriados pode provocar choques
elétricos e/ou aquecimento excessivo.

ADVERTENCIA:

Em caso de vazamento do liquido da bateria os componentes interessados devem ser
lavados com agua / neutralizardor.

Evite qualquer contato direto com o liquido da bateria.

Em caso de contato do liquido com os olhos, consulte um médico.

ADVERTENCIA:

Durante o funcionamento do robot corta-relva, verifique se na area de trabalho nao se
encontram pessoas, especialmente criancas, idosos e/ou animais domésticos. Caso
contrario, programe a atividade do robot corta-relva durante as horas nas quais em
tal zona nao se encontram pessoas.

ADVERTENCIA:
A area operacional deve ser delimitada por uma cerca.
Torne idonea a cerca ou supervisionar o robot corta-relva durante o funcionamento.

ADVERTENCIA:
Use apenas pecas sobressalentes originais.
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ADVERTENCIA:
Nao altere, nao adultere, nao esquive, nao elimine os dispositivos de seguranca
instalados.

ATENCAO:
Verifique se nao ha a presenca de brinquedos, equipamentos, ramos roupas ou
outros objetos no relvado que possam danificar o equipamento.

PROIBICAO:
Nao sente em cima do robot corta-relva.

PROIBICAO:
Nunca levante o robot corta-relva para inspecionar a lamina ou para transporta-lo
quando estiver ligado. Nao coloque as maos e os pés embaixo do equipamento.

PROIBICAO:
Nao utilize o robot corta-relva quando estiver a funcionar um regador.

PROIBICAO:
Nao lave o robot corta-relva com jatos de agua de elevada pressao e nao o mergulhe,
parcial ou completamente, em agua.

PROIBICAO:
Nao utilize o robot corta-relva caso nao esteja perfeitamente inteiro em todas as suas
partes. Em caso de danos, substitua as partes interessadas.

PROIBICAO:
E absolutamente proibido o uso e a recarga do robot corta-relva em ambientes
explosivos e em ambientes inflamaveis.

OBRIGACAO:

Verifique visualmente o robot corta-relva em intervalos regulares para certificar-se
de que as laminas e o mecanismo de corte nao estejam desgastadas ou danificados.
Certificar-se de que o robot corta-relva esteja em boas condi¢coes operacionais.

OBRIGACAO:

Leia atentamente todo manual em particular todas as informagoes concernentes
a seguranca e certificar-se de ter compreendido completamente. Siga
escrupulosamente as instrucoes referentes ao funcionamento, manutencao e
consertos.

OBRIGACAO:
Os operadores que efetuam intervencoes de manutencao e conserto devem conhecer
todas as suas especificas caracteristicas e normas de seguranca.

OBRIGACAO DE USAR LUVAS:
Use os equipamentos individuais previstos pelo Fabricante, sobretudo, quando
intervir no mecanismo de corte, use as luvas de protecao.

1. SEGURANCA
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1.2.

INSTRUCOES DE SEGURANCA

OBRIGACAO:
Leia atentamente antes do uso e conserve para futuras consultas.

1.2.1. PRATICAS OPERACIONAIS SEGURAS

Formacao

a. Leia atentamente as instru¢des, conhega os comandos e o uso correto da maquina.

b. Nunca permita que criangas, pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas, ou
pessoas sem experiéncia e conhecimento, ou pessoas ndo familiarizadas com estas instru¢des, usem
a maquina. As normas locais podem limitar a idade do operador.

c. Ooperador, ou utilizador, deve ser considerado responsavel por acidentes ou perigos que envolverem
terceiros ou equipamentos de terceiros.

Preparacao

a. Certifique-se de que o sistema automatico de delimitacdo perimetral esteja instalado corretamente,
de acordo com as indicagoes.

b. Inspecione frequentemente a area na qual a maquina é utilizada e remova pedras bastdes cabos e
qualquer outro objeto estranho que possa atrapalhar o funcionamento.

c. Efetue frequentemente uma inspecéao visual das laminas, dos parafusos das laminas e do grupo de
corte para verificar se ndo estdo desgastados ou danificados. Substitua as laminas e os parafusos
desgastados ou danificados em pares para manter o equilibrio da maquina.

d. As placas de aviso devem ser colocadas em torno da area de trabalho da maquina, se utilizadas em

areas publicas ou abertas ao publico. Os sinais devem conter o seguinte texto: “Atencéo! Corta-relva
automatico! Mantenha-se afastado da maquina! Vigie as criancas!"

1.2.2. FUNCIONAMENTO

Informacoes gerais

a.

b.

~o Qoo

N&o utilize a maquina com protecoes defeituosas ou dispositivos de seguranca néao presentes, por
exemplo sem protecdes.
N&o coloque as maos ou os perto ou embaixo das partes rotativas. Figue sempre longe da abertura
de escape.
Nao toque nas partes em movimento da maquina até que tenham parado completamente.
Use sempre sapatos resistentes e calgas compridas ao operar a maquina.
Nunca levante ou transporte a maquina enquanto o motor estiver a funcionar.
Remova o dispositivo desativagéo da unidade:
- Antes de eliminar uma obstrucéo;
- Antes de controlar, limpar ou trabalhar na maquina.
N&o deixa a maquina funcionar sozinha em caso de presenca de animais domésticos, criangas, outras
pessoas nas proximidades.

Manutencao e conservacao

a.

b
C.
d.
e

Apertar bem todas as porcas e os parafusos, para o funcionamento seguro da maquina.

Verificar frequentemente o desgaste e a deteriora¢do do robot corta-relva.

Por motivos de seguranca, é necessario substituir as partes desgastadas ou danificadas.
Certificar-se de que as laminas sejam substituidas apenas por pegas sobressalentes apropriadas.
Certificar-se de que as baterias sejam recarregadas usando o carregador de baterias correto recomen-
dado pelo fabricante. Um uso ndo correto pode provocar um choque elétrico, o0 aquecimento excessivo
ou o vazamento de liquido corrosivo da bateria.

Em caso de vazamento de eletrdlito, lave com agua/agente neutralizante e contate um médico em
caso de contato com os olhos, etc.

A manutenc¢do da maquina deve ser efetuada em conformidade com as instrugdes do fabricante.

1. SEGURANCA
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Bateria / carregador de bateria

d.

ATENCAO:

A As baterias de ions de litio podem explodir ou provocar incéndios se
desmontadas, expostas a agua, fogo ou a temperaturas elevadas ou em caso
de curto-circuito. Manusear atentamente a bateria, nao desmonta-la e evitar
qualquer tipo de esforco elétrico ou mecéanico inapropriado. Evitar expor a
bateria a luz direta do sol.

NOTA: Recomenda-se utilizar apenas e exclusivamente produtos originais fornecidos pelo
fabricante. Produtos na originais ou inapropriadas podem provocar danos ao robot corta-relva
Ou perigo para pessoas, animais e objetos.

A bateria deve ser instalada e/ou desinstalada do robot corta-relva somente pelo revendedor ou por
um centro de assisténcia.

Conserve a bateria nédo utilizada num local seguro, longe de fontes de calor ou objetos que possam
provocar curto-circuito (pinos parafusos objetos metalicos de varios tipos).

Utilize o carregador de bateria longe de superficies ou substéancias inflamaveis e em locais preferen-
cialmente secos.

Transporte a bateria e o carregador de bateria na embalagem original.

Protecao do meio ambiente

NOTA: A protecdo do ambiente deve ser um aspecto importante e prioritario no uso da maquina,
para o beneficio da convivéncia civil e do ambiente no qual vivemos.

Elimine embalagens e partes deterioradas como previsto pelas normas locais do pais de utilizagcao.
Elimine os equipamentos elétricos (Robot corta-relva, bateria, alimentadores, etc) de acordo com a
Diretiva Europeia 2020/19/UE e em conformidade com as normas nacionais. Para informa¢des mais
detalhadas sobre a eliminagéo, contate o Orgéo competente para a eliminagéo de lixos domésticos
Ou O seu revendedor.

Recomenda-se a recolha diferenciada de produtos e embalagens.

1. SEGURANCA
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1.3.

PARAGEM E DESLIGAMENTO DO ROBOT CORTA-RELVA EM CONDICOES DE SE-

GURANCA

OBRIGACAO:
Desligue sempre o robot corta-relva em condicoes de seguranca, antes de qualquer

operacao de limpeza, transporte, manutencao.

Requisitos e obrigacoes:

* Chave de seguranca.

Procedimento:

1.

P

Pressione a tecla “STOP” (A) para parar o robot corta-relva em condigbes de seguranca e abrir a
cobertura de protecéo (B).

Retire a chave de seguranca (C) para desligar o robot corta-relva em condi¢cdes de seguranca.
Fechar a cobertura de protecao (B).

O robot corta-relva é parado ou desligado em condi¢cdes de seguranca.

NOTA: apds a paragem em segurancga, o arranque do robot corta-relva requer a pressao da
tecla de “START” antes do fechamento da cobertura.

1. SEGURANCA
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1.4. DADOS TECNICOS - STIGA STIG
UNIDADE STIGA Stig + STIGA Stig +
ESPECIFICACOES DE MEN- Powerkit E600 Powerkit E1200
SURACAO
Dimensdes (BxAxP) [mm] 413 x 252 x 560 413 x 252 x 560
Peso do robot corta-relva [kg] 7.6 8
Altura de corte (Min-Max) [mm] 20-60 20-60
Diametro lamina [mm] 180 180
Velocidade de corte [rpm] 2850+/-50 2850+/-50
Velocidade de movimento [m/min] 22 22
Pendéncia maxima % 45 45
Inclinagdo méaxima ao longo do perimetro % 20 20
Tipologia do motor elétrico tracao - Brushless Brushless
Tipologia do sistema de corte - 4 Iém.inas de corte 4 Iémlinas de corte
pivotantes pivotantes
Cddigo do dispositivo de corte - 322104105/0 322104105/0
Tipologia do motor elétrico de corte - Brushless Brushless
Nivel de poténcia acustica detectada [dB] (A) 57 57
Incerteza das emissoes de ruido, KWA [dB] (A) 1.47 1.47
Nivel de poténcia acustica garantida [dB] (A) 59 59
Nivel acustico ao ouvido do operador [dB] (A) 46.3 46.3
Classificacao IP robot corta-relva - IPX5 IPX5
Classificagéo IP estagéo de recarga - IPX1 IPX1
Classificag¢ao IP alimentador - IP67 IP67
Temperatura ambiente de funcionamento robot corta-relva [°C] 0- 50 0- 50
[°C]
Temperatura ambiente de funcionamento estagéo de [°C] -10- 50 -10- 50
recarga [°C]
Temperatura ambiente de funcionamento alimentador [°C] [°C] -10- 50 -10- 40
Capacidade de trabalho [m?] 600 1200
- Input: 100-240Vac Input: 200-240Vac
Alimentacao 1,2A 0,8A
Output: 30Vec 2 A Output: 30Vcc 4 A
Modelo bateria - 252-259V 252-259V
2,5-2,6 Ah 5-5,2Ah
Tempo de recarga [min] 60 80
Bluetooth - 4.2 4.2

1. SEGURANCA
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2. INTRODUCAO

2.1. INTRODU(}AO GERAL
2.1.1. FINALIDADE DO MANUAL

Este manual faz parte do equipamento e tem como finalidade fornecer as informagdes necessarias para o
uso do mesmo.

Conservar este manual durante toda a vida util do equipamento, para que esteja sempre a disposicdo em

caso de necessidade.

O destinatario do manual é o utilizador do equipamento, o qual deve ler atentamente as informagdes nele

contidas e aplica-las rigorosametne para tutelar a incolumidade das pessoas e para evitar danos.

As informacdes foram redigidos na lingua original do fabricante (italiano) e traduzidas em eventuais outras
linguas por exigéncias legislativas e/ou comerciais.

Para evidenciar os textos importantes, foram adotados os seguintes simbolos.

PERIGO \ ADVERTENCIA \ ATENGAO:
Os pictoggramas contidos num tridngulo com fundo amarelo e traco preto indicam
um perigo\ adverténcia\ atencao.

indicam uma proibicao.

OBRIGAGAO:
Os pictogramas contidos num circulo com fundo azul indicam obrigacéao:.

PROIBICAO:
Os pictogramas contidos num circulo barrado com fundo branco e traco vermelho

NOTA: Os textos com essa forma indicam uma informagéo técnica de particular importancia,
que nao deve ser deixada de lado.

2.1.2. INSTRUCOES PARA LEITURA ATRAVES DO SMARTPHONE
Para uma melhor leitura do manual do utilizador, recomenda-se manter o smartphone numa posi¢cao
horizontal como indicado na.

= V)

1.2 Panoramica del prodotto
1.2.1 Descrizione generale

1.2 Panoramica del prodotto
12.1 Descrizione generale
il (

! A ad X - A
pub essere programmato in modo da lavorare su pit aree.

In fase di lavoro, il obot effettua la rasatura delfarea delimitata dal filo

perimetrale (2). o
0] ® @
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2.2. PANORAMICA DO PRODUTO

2.2.1. DESCRICAO GERAL

O robot corta-relva (A) foi projetado e fabricado para cortar automaticamente a relva de jardins em
qualquer hora do dia e da noite.

Em fungdo das varias caracteristicas da superficie a ser cortada, o robot corta-relva pode ser programado
de forma a trabalhar em mais zonas delimitadas pelo cabo perimetral.

Na fase de trabalho, o robot corta-relva efetua o corte da relva da area delimitada pelo cabo perimetral
(B).

Quando o robot corta-relva detectar o cabo perimetral (B) ou encontrar um obstaculo (C) muda o percurso
de maneira casual.

Segundo o principio de funcionamento random, o robot corta-relva efetua o corte automatico e completo
do relvado delimitado.

Qualquer outro uso pode ser perigoso e causar danos a pessoas e/ou coisas. O uso indevido inclui

(mas nao esta limitado a): transportar pessoas, crian¢as ou animais na maquina; ser transportado pela
maquina; usar a maquina para rebocar ou empurrar cargas; usar a maquina para cortar vegetacéo nao

graminea.

.
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2.2.2. COMPONENTES PRINCIPAIS
e Pacote 1: Kit base Robot corta-relva

(A) Robot corta-relva (C1) Manual de instrugdes

(B) Base de recarga (C2) Parafusos de fixagéo da base de recarga

(C) Kit de arranque (C3) Blister com laminas e parafusos de
fixacao

(C3) Tampa da bateria e parafusos de fixagéo
(C5) Conectores para base de recarga

(C6) Etiqueta App Lock

(C7) Juncgao para cabo perimetral

* Pacote 2: Kit bateria (Vendido separadamente)
Este kit esta disponivel em duas versdes (veja Par. 1.4) e é necessario para o funcionamento do
robot corta-relva.

(D) Bateria
(E) Alimentador da base de recarga

NOTA: A primeira instalagcéo ou substituicao da bateria é da responsabilidade do PESSOAL DE
ASSISTENCIA TECNICA STIGA e ndo deve ser realizada pelo utilizador.

1.INTRODUCAO
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* Pacote 3: Kit de instalacao (Opcional)

(F) Borda perimetral

(G) Pinos de fixagao cabo perimetral
(H) Juncéo para cabo perimetral

(I Conectores para base de recarga

M &

REMOGCAO DA EMBALAGEM

A seguir, serdo indicadas todas as passagens para efetuar a remocgao correta da embalagem:

1.

2
3.
4.
5

PT

Abra a caixa do robot corta-relva;

Retire a caixa do “Kit de arranque”;
Retire o papelao superior de contencao;
Retire o robot corta-relva;

Retire a base de recarga.

1. INTRODUCAO I 13



/TIGA

2.4. SIMBOLOS E PLACAS

A seguir, seréo indicados todos os simbolos presentes no robot corta-relva:

ATENCAO:
Leia as instrucoes para o utilizador antes de usar o produto.

ATENCAO:
Perigo de arremessos de objetos contra o corpo.
Manter-se a uma distancia de seguranca da maquina durante o funcionamento.

ATENCAO:

Nao introduza maos ou pés dentro do alojamento do dispositivo de corte.
Remova o dispositivo de desabilitacao antes de intervir na maquina ou antes de
levanta-la.

ATENCAO:
Nao introduza maos ou pés dentro do alojamento do dispositivo de corte.
Nao suba na maquina.

PROIBICAO:
Nao utilize limpadores de alta pressao na maquina para limpa-la ou lava-la.

PROIBICAO:

Certifique-se de que nao haja pessoas presentes (principalmente criancas, idosos ou
pessoas com deficiéncia fisica) e animais domésticos na area de trabalho durante o
funcionamento da maquina.

Mantenha as criancas, os animais domésticos e as outras pessoas a uma distancia de
seguranca quando a maquina estiver a funcionar.

1.INTRODUCAO



A seguir, serdo indicados todos os simbolos presentes na bateria:

&7

ATENCAO:

/TIGA

OH B X

Leia as instrucoes para o utilizador antes de usar o produto.

Nao elimine a bateria como normal residuo doméstico.
Elimine a bateria no centros especificos de recolha autorizados.

@ Nao jogue a bateria no fogo e nao exponha a mesma a fontes de calor.

vé Nao mergulhe a bateria na agua e nao a exponha a humidade.

2.5. INSTRUCOES GERAIS DE LEITURA DO MANUAL

A seguir, serdo descritos os critérios seguidos para redagao do presente documento.

o0k wd~

Titulo do argumento (A).
Requisitos e equipamentos para a execu¢ao do procedimento (B).
Descrigcéo do procedimento (C).
Imagens descritivas do procedimento (D).
Titulo da seccéao App (E).
Procedimento de navegacao App (F).

? C‘???
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2. SICUREZZA

NOTA:

+ Concierge
+ Onboarding
+ SingUp.

+ Proflazione
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Le immagini riportate per questa sezione sono puramente indicative.

Dalla pagina (4) & possi
« Prelogin

utente

bile raggiungere le seguentl sezioni

1 la pagina
2. Autorizzare Iop allu sode\GPSdeHe\elo no.
Prer

3 .mpo del rivenditore de:
E) pe

siderato (D) per accedervi.

@P@

3.INSTALLAZIONE

(E) per eseguire una eventuale ricerca libera del riven ditore.

® ®@ 006 ©

1. INTRODUCAO



/TIGA

3.
3.1.

3.2.

INSTALACAO
INFORMA(;()ES GERAIS PARA A INSTALA(;Z\O

ADVERTENCIA:
Nao altere, nao adultere, ndo esquive, nao elimine os dispositivos de seguranca

instalados.

NOTA: Para obter mais informacgdes sobre a instalagéo do produto, entre em contacto com um
revendedor STIGA.

COMPONENTES PARA A INSTALA(}AO
A) Base de recarga (presente no Kit base)
Alimentador (presente no Kit bateria)
Cabo perimetral (presente no Kit instalagao)
Pinos de fixagao cabo perimetral (presente no Kit instalagéao)
) Parafusos de fixac&o base de recarga (presente no Kit base)
F) Juncéo para cabo perimetral (presente no Kit instalagéo)
G) Conectores para a base de recarga (presente no Kit base e no Kit instalagcao)

(
(B
(C
(D
(E
(
(

Veja Cap. 8 “Acessorios”.

3.INSTALACAO
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VERIFICACAO DOS REQUISITOS PARA A INSTALACAO

A seguir, sera indicado como verificar os requisitos necessarios e preparar o jardim antes de prosseguir
com a instalagao.

3.3.1. VERIFICAGAO DO JARDIM:

* Facga uma visita de toda a area para uma correta detecg¢é@o do estado do jardim dos obstaculos e
da zonas a serem excluidas.
» Verifique que o relvado a cortar esteja uniforme e sem buracos, pedras ou outros obstaculos,
efetue as oportunas obras de limpeza.

NOTA: Nivele o terreno para que nao se formem pocgas apos a chuva.

NOTA: Na primeira instalacéo, a altura inicial da relva deve estar incluida no intervalo
operacional do robot corta-relva: 20-60 mm. Se necessario, prepare o jardim usando um corta-
relva tradicional.

3.3.2. VERIFICAGCOES PARA A INSTALACAO DA BASE DE RECARGA E DO ALIMENTADOR:

I\

PERIGO ELETRICO:

Para efetuar a ligacao elétrica, é
necessario que proximo a area de
instalacao tenha sido colocada uma
tomada de forca. Verifique que a
ligacao a rede de alimentacao seja
conforme as leis vigentes em matéria
no pais onde é utilizado.

I\

PERIGO ELETRICO:

Nao ligue o alimentador a uma
tomada elétrica se a ficha ou o cabo
estiverem danificados.

Nao ligue ou toque num cabo
danificado antes de este ser
desligado da alimentacéao.

Um cabo danificado ou pode
provocar o contato com partes sob
tensao.

I\

PERIGO ELETRICO:

O circuito fornecido deve ser
protegido por um interruptor
diferencial (RCD) com uma corrente
de ativacao nao superior a 30 mA.

Procedimento:
Prepare na borda do relvado uma zona plana para o posicionamento da base de recarga (A),
preferencialmente na maior parte de jardim e na proximidade de uma tomada elétrica.
Certifique-se de que haja espaco suficiente para instalar a base de recarga num traco retilineo
do cabo perimetral (B), de maneira que a distancia da base de eventuais curvas é de pelo menos
X=200 cm, o terreno deve ser perfeitamente plano e compacto de maneira tal para evitar a
deformacgéo da superficie da base de recarga.

1.

2.

T

© .
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/\ ATENCAO:
O cabo de alimentacao (C), o cabo de extensao e quaisquer cabos elétricos nao
pertencentes ao produto devem permanecer fora da area de corte para manté-

los longe de partes moveis perigosas e evitar danos aos cabos que possam
levar ao contacto com partes energizadas.

3. Certifique-se de que a zona escolhida para a instalacao da base de recarga (D) seja de pelo menos
uma distancia de 400 cm da base de recarga (E) de um eventual segundo robot corta-relva.

o

%* T ®

ATENCAO:
A excessiva aproximacao entre duas bases de recarga pode provocar
interferéncias.

4. Preparar a zona de instalacéo do alimentador (B) de maneira que nenhuma condi¢do atmosférica
se encontrar em condi¢des de imersdo em agua.

NOTA: E preferivel e recomendado instalar o alimentador (B) num compartimento fechado e

protegido de agentes atmosféricos que ndo possa ser facilmente alcangado por pessoas néo
autorizadas como criangas (X > de 160 cm).

18 I 3.INSTALACAO PT
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3.3.3. PRINCIPAIS VERIFICAGOES PARA A INSTALAGAO DO CABO PERIMETRAL:

1. Verifique se o declive maximo da area de trabalho seja inferior ou igual a 45% (E) e respeite as

regras indicadas nas imagens abaixo:

a) se odeclive for de <20% o cabo perimetral pode ser instalado na mesma de acordo com a
figura;

b) se o declive for de > 20% e < 45%, a instalacao deve incluir a zona em declive respeitando a
distancia indicada na figura;

c) se odeclive for de >20% e a area em declive néo fizer parte da parte de jardim a ser cortado, é
necessario respeitar a distancia indicada na figura;

d) se o declive for de > 45%, € necessario excluir a area em declive respeitando a distancia
indicada na figura.

:
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ATENCAO:

O robot pode cortar superficies com declive maximo de 45%.

Em caso de inobservéancia das instrucoes, o rob6 pode derrapar e sair da area
de trabalho.

ATENCAO:

As zonas que apresentam declives superiores aos admitidos nao podem ser
raspadas. Posicione, portanto, o cabo perimetral antes do declive excluindo do
corte aquela zona de relvado.

2. Verifique toda a superficie de trabalho: avaliar os obstaculos e as zonas a serem excluidas da area
de trabalho (F), que deverao ser delimitadas com o cabo perimetral (G).

3.INSTALACAO
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3.4. CRITERIOS PARA A INSTALAGCAO DO CABO PERIMETRAL
3.4.1. POSICIONAMENTO DO CABO PERIMETRAL

Procedimento:
1. Em caso de presencga de uma pavimentagao ou de uma calgada (A) no mesmo nivel do relvado,

arrumar o cabo perimetral (B) a X1 =5 cm da borda da pavimentagéo.
2. Na proximidade de um canteiro de flores a nivel, um bueiro metalico, uma superficie para duche ou
cabos elétricos, arrumar o cabo perimetral (C) de pelo menos X2 = 30 cm de distancia.

3. Se for presente um obstaculo, por exemplo uma fossa (D), uma pare ou um muro (E), arrumar o
cabo perimetral (F) a pelo menos X3 = 35 cm do obstaculo.

3.INSTALACAO



/TIGA

4. Se estiver presente uma sebe (G) ou uma planta com raizes salientes (H), arrumar o cabo
perimetral (F) de pelo menos X4 =30 cm.

5. Se estiver presente uma piscina ou um lago com borda infinita (I), ruas publicas ndo protegidas (L),
arrumar o cabo perimetral (F) de pelo menos X5 =90 cm.

22 I 3.INSTALACAO PT
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6. Se estiver presente uma piscina (M) ou uma rua (N) no término de uma descida (O), arrume o cabo
perimetral (P) de pelo menos X6 = 150 cm.

ATENCAO:

Se o declive for superior a 45%, a zona em declive deve ser excluida pela area

de corte (Veja Par. 3.3).

/

ADVERTENCIA:
A area operacional deve ser delimitada por uma cerca. Torne idonea a cerca ou

supervisionar o robot corta-relva durante o funcionamento.

3.4.2. DELIMITACAO DOS OBSTACULOS:

Procedimento:
1. Se a passagem minima entre duas diversas se¢des do cabo perimetral for de X =70 cm, o

obstaculo pode ser delimitado como indicado na figura (Q), sobrepondo as se¢des do cabo de
envio e de retorno sem cruza-los (R).
2. Para delimitar o obstaculo (S):
¢ Posicione o cabo perimetral até o obstaculo e contorna-lo;
¢ Deixe o cabo ao longo do percurso anterior, sobrepondo embaixo do mesmo um prego, sem criar

cruzamentos (R).

®
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NOTA: Para o funcionamento correto do robot corta-relva, o comprimento minimo do cabo
perimetral sobreposto (R) deve ser de X =70 cm.

3. Se apassagem minima entre duas diversas secc¢des do cabo perimetral for de X <70 cm, o
obstaculo pode ser delimitado distanciando as duas sec¢des do cabo de envio e de retorno de uma
quota’Y =30 cm como indicado na figura (T), ou, se o obstaculo for suficientemente robusto, pode
ser deixado néo protegido como indicado na figura (U).

ol @ o *

@.
I@@/@E
@.

4. Em geral, recomenda-se delimitar os obstaculos, todavia caso estejam presentes obstaculos
localizados que resistam as colisdes, por exembplo arvores sem raizes salientes (V) ou postes (Z),

€ possivel nao delimita-los.
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3.4.3. PASSAGENS ENTRE DIVERSAS ZONAS DO JARDIM
Procedimento:

1. Em caso de corredores, a distancia entre duas diversas sec¢des do cabo perimetral deve ser de Z 270 cm.

2. Em caso de passagem entre duas diversas secgdes de cabo Z <70 cm, a zona (A) deve ser considerada
“Area Fechada” e ndo pode ser alcancada pelo robot corta-relva de maneira automatica.

NOTA: Para a programacéo do robot corta-relva relativa & configuracéo do jardim com “Area

Fechada”, veja procedimento no Par. 3.7.5 “Closed Area”.

" .

o
%
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3.5. INSTALACAO DOS COMPONENTES

I\

PERIGO ELETRICO:

Utilize apenas carregador

de bateria e alimentador
fornecidos pelo fabricante.

O uso nao apropriado pode
provocar choques elétricos e/ou
aquecimento excessivo.

ADVERTENCIA:

O circuito fornecido deve ser
protegido por um interruptor
diferencial (RCD) com uma
corrente de ativacao nao
superior a 30 mA.

I\

PERIGO ELETRICO:

Para efetuar a ligacao elétrica,
€ necessario que proximo a
area de instalacao tenha sido
colocada uma tomada de forga.
Verifique que a ligacao a rede
de alimentacao seja conforme
as leis vigentes em matéria no
pais onde é utilizado.

PERIGO ELETRICO:

Conectar alimentacao elétrica
somente ao término de todas
as operacoes de instalacao.
Se necessario, durante

a instalacao, desative a
alimentacao elétrica.

3.INSTALACAO
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3.5.1. INSTALAGAO DO CABO PERIMETRAL
POSICIONAMENTO COM PINOS

ADVERTENCIA: ADVERTENCIA:
A Perigo de corte das maos. A Perigo de entrada de p6 entrem
nos olhos.
Requisitos e obrigacoes:
¢ Relva baixa por todo o percurso e Martelo
e Cabo perimetral e Luvas
* Pinos de fixagdo * Oculos
* Juncéo para cabo perimetral e Tesoura de eletricista
* Pinca
OBRIGAGCAO DE USAR LUVAS: OBRIGACAO DE USAR
@ Use luvas de protecao para 10 OCULOS:
evitar perigos de corte nas Use 6culos de protecao para
maos. evitar perigos de entrada de pé6
nos olhos.

Procedimento:
1. Posicione o cabo perimetral (A) comec¢ando pela zona de instalagao da base de recarga.
2. Posicione o cabo por todo o percurso, fixando-o com os pinos especificos (B) distanciados a cerca
de 100 cm, e respeitando os requisitos de instalacao indicados (Veja Par. 3.3 e Par. 3.4).
3. Deixe 2 m de cabo de sobr para corta-lo sucessivamente de acordo com a medida necessaria na
fase final de ligacéo.

NOTA: Nos trechos nao retilineos, preste atencéo para que o cabo (A) néo fique torcido.
Posicione o cabo de maneira tal para formar uma curva regular, com um raio de cerca de 20 cm.

NOTA: O cabo perimetral utilizado para a instalagdo deve ter um comprimento de pelo menos
40 m. Caso o comprimento do cabo seja inferior, € necessario instalar o resistor para pequenos
perimetros (Veja Par. 3.5.4. e Cap. 8 “Acessorios”).

ATENCAO:
Certifique-se de que o cabo esteja em contato com terreno por todo percurso
para evitar que o robot corta-relva possa danifica-lo.
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POSICIONAMENTO ATRAVES DE ENTERRO
(SOMENTE PODE SER EFETUADO PELO REVENDEDOR AUTORIZADO)

Atribuindo o trabalho a um revendedor STIGA, o cabo perimetral pode ser instalado através de uma
magquina especifica que enterra fio, sem usar pinos.

3.5.2. JUNCAO DO CABO PERIMETRAL

ADVERTENCIA: ADVERTENCIA:
A Perigo de corte das maos. A Perigo de entrada de p6 entrem
nos olhos.
Requisitos e obrigacoes:
e Juncéo para cabo perimetral e Luvas
e Tesoura de eletricista » Oculos
* Pinca
OBRIGAGCAO DE USAR LUVAS: OBRIGAGAO DE USAR
@ Use luvas de protecao para 40 OCULOS:
evitar perigos de corte nas Use 6culos de protecao para
maos. evitar perigos de entrada de p6
nos olhos.

Durante a utilizagdo do cabo ou em caso de ruptura acidental, pode ser necessario efetuar algumas
funcoes.

Procedimento:

Desconecte a base de recarga da alimentacéo elétrica.

Coloque o cabo perimetral de acordo com a posi¢ao (A).

Insira as extremidades do cabo na jun¢éo, de acordo com a posicao (B).

Pressione até o fundo a tecla no lado superior da juncéo utilizando um par de pingas, de acordo
com a posicéo (C).

5. O cabo perimetral foi instalado corretamente na jungéo (D).

Howh =

PROIBICAO:

® Nao utilize fitas isolantes ou juncoes de qualquer outro tipo que nao garantam
um coreto isolamento (terminais de cabo, bornes, etc.). A humidade do terreno
provoca a oxidacao e a interrupcao do cabo perimetral.

© ©
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3.5.3. INSTALAGAO DA BASE DE RECARGA

ADVERTENCIA:
Perigo de entrada
de p6 entrem nos
olhos.

ADVERTENCIA:
Perigo de corte das maos.

PERIGO ELETRICO:

Conectar alimentacao elétrica somente

ao término de todas as operacoes de
instalacao. Se necessario, durante a
instalacao, desative a alimentacao elétrica.

Requisitos e obrigacoes:

e Terreno plano e Terreno compacto
* Base de recarga Cabo perimetral
e Alimentador Pinos de fixacdo

e Chave de fenda e Martelo

e Tesoura de eletricista e Luvas

 Oculos
OBRIGAGAO DE USAR LUVAS: OBRIGACAO DE USAR

@ Use luvas de protecao para OCULOS:
evitar perigos de corte nas Use 6culos de protecao para
maos. evitar perigos de entrada de pé6
nos olhos.

A base de recarga pode ser instalada:

* axialmente ao cabo perimetral, ao qual o robot pode aceder navegando sobre o cabo perimetral
em sentido horario.

Procedimento:
1. Verifique os requisitos para a instalagdo como indicado no Par. 3.3.
2. Se necessario, prepare o terreno para que a superficie da base de recarga (A) esteja no mesmo
nivel do relvado (B). O terreno pode estar perfeitamente plana e compacto para evitar a formacgéao
da superficie da base de carga.

° gng
X @j
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Remova a tampa (C).

4. Posicione a base de recarga:
¢ Axialmente ao cabo perimetral (D2), ao qual o robot pode aceder navegando sobre o cabo
perimetral em sentido horario.

5. Insira as duas extremidades do cabo nas passagens apropriadas (E2).

6. Corte na medida exata as extremidades dos cabos.
7. Aplique os conectores autoperfurantes no cabo (F), (G), (H).
8. Conecte os conectores aos terminais (1).

®
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9. Fixe a base de recarga (L) ao terreno com os parafusos de fixagéo (M).

10. Recoloque a tampa (C).

11. Conecte o conector do alimentador a base de carga e, em seguida, conecte a ficha do alimentador
a tomada elétrica.

12. Verifique se quando o robot corta-relva ndo estiver na base de recarga, o indicador luminoso da
base de recarga (N) encontra-se aceso com uma luz fixa (Veja Par. 4.4).

ATENCAO:

A O cabo de alimentacao, o cabo de extensao e quaisquer cabos elétricos nao
pertencentes ao produto devem permanecer fora da area de corte para manté-
los longe de partes moéveis perigosas e evitar danos aos cabos que possam
levar ao contacto com partes energizadas.

NOTA: Se necessario, € possivel estender o cabo que alimenta a base de recarga usando os
cabos de extensdo. E permitido o uso de no maximo dois cabos de extenséo de 5 metros
(Veja Cap. 8 “Acessorios”).

3.INSTALACAO



/TIGA

3.5.4. INSTALAGAO DO RESISTOR PARA PEQUENOS PERIMETROS

Requisitos e obrigacoes:

O cabo perimetral utilizado para a instalagao do robot corta-relva deve ter um comprimento de pelo
menos 40 metros. Se o comprimento do cabo for menor, é necessario instalar o resistor (Veja Cap. 8
“Acessorios”) em série com o cabo perimetral.

Procedimento:
Depois de posicionar e fixar corretamente a base de recarga (Veja par. 3.5.3), proceda da seguinte
maneira:
1. Remova a tampa (C).
Corte na medida exata as extremidades dos cabos.
Apligue os conectores autoperfurantes no cabo (F), (G), (H). (Veja par. 3.5.3).
Conecte o resistor (O) ao terminal (I) da base de recarga.
Conecte o respetivo cabo perimetral ao resistor (O).
Conecte o outro cabo perimetral diretamente ao outro terminal da base de recarga.

o0k wn

3.6. RECARGA ROBOT CORTA-RELVA APOS A INSTALACAO

Requisitos e obrigacoes:
* Base de recarga.

Procedimento:
1. Recarregue o robot corta-relva (Veja Par. 4.4).

NOTA: As baterias, na primeira recarga, devem permanecer em recarga por pelo menos 2 horas.

3.INSTALACAO
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3.7. CONFIGURACAO DO PRODUTO

Requisitos e obrigacoes:

O funcionamento automatico do robot corta-relva requer uma série de configuragdes que podem ser
efetuadas através do dispositivo mével (smartphone) iOS ou Android com a App “STIGA.GO” instalada.
A app iOS pode ser descarregada da iOS App Store. A app Android pode ser descarregada da Google
Play Store.

Através da App é possivel:
e Ligar, parar e forgar o retorno até a base de recarga do robot corta-relva.
* Selecione a modalidade de Trabalho numa Area Fechada que ndo possa ser alcancada
automaticamente pelo robot corta-relva.
» Selecione a modalidade Trabalho Programado/Individual ciclo de corte.
* Programe os Horarios de Trabalho nos dias da semana.
» Configure os Pontos de inicio do trabalho para uniformizar a cobertura do jardim.
e Configure os dias da semana nos quais deve ser efetuado o corte da borda.
* Habilitar uma modalidade Eco de baixo consumo energético.
* Habilitar e configurar a sensibilidade do Sensor de Chuva.
* Habilitar diversos utilizadores ao uso do robot corta-relva através da App.
e Escolha e contate o proprio revendedor de referéncia.

NOTA: As imagens indicadas para essa se¢do sao meramente indicativas e podem diferenciar
com aquelas da app do produto.

Stig + PowerKit E600 Stig + PowerKit E1200

Border Cut

Run Beside Wire

Go-To Cut Points

Eco Mode

Sensor de Chuva

Area fechada

Y
Y
X,
Y
X,
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INDICE CONFIGURACOES DO PRODUTO

3.7.1.
3.7.2.
3.7.3.
3.7.4.
3.7.5.
3.7.6.
3.7.8.
3.7.7.
3.7.9.
3.7.10.
3.7.11.
3.7.12.
3.7.13.
3.7.14.
3.7.15.
3.7.16.

3.7.1.

No primeiro acesso da app, é possivel:

PRE-LOGIN .....uuieeiecacssssesesscssssessssssssssssssssssssssssssssesssssssssssassssssssssssssssssesssssssssstasassssssssassssesssasassssssssssssssssnsasssssssssnssnsns 33
REGISTRAGAOD (SIGN UP) ....ueueurereureessaesssesssessssessssssesssssssssesssssssssssssssssssssssssssasssesssssssssssssseansssassssssssssssssssssssssnssssnsses 33
ASSOCIACAOD (PAIRING) ...ucurueeueurarereccasasesescssssssssssssssssessssasssasesessssssassnsssssssssssssssssssessssssssssssssssessssssssssensssssssensasasas 34
PAGINA PRODUTO (DEVICE PAGE)......ccssuetseessssescscsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnns 35
AREA FECHADA (CLOSED AREA) ......ccoerurteicsssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssssassnssssssssssssssssssnsssssssssnsasas 35
CONFIGURAGOES (SETTINGS) «..cueveurecurecssaessssssssesssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssnssssnssssnsssssssssssssssssssnssssnsssssssssssassssasas 35
SESSOES DE CORTE (MOWING SESSIONS).....cuciimeicuisissssscssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssss 36
CORTE INDIVIDUAL / PROGRAMATO (SPOT CUT / SCHEDULED) ......oucurueueurecsseessessssessseasssessssessssessssssssssnsssseas 36
GO-TO CUT POINTS coucucueurerescscssssssssesesssssssssssssssesssssssssssssssssssensassssssnsassssssssnssssessssssssssssssssssssssssssssesssasesnssesssssssassssssnnnes 37
CORTE DA BORDA (BORDER CUT) ...ueuiticenresissscssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssssssssssssssssssssassnsassssssssnsnes 38
[=CoZ o 1111 (o] o) N 38
SENSOR CHUVA (RAIN SENSOR) ...cucuieiicucuserirscsssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssasss 38
GESTAO UTILIZADOR ....oveuiucuctisssssscsssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssasssssssssssssssssssssassssssssassssssasssassssasssssassssssssasasssssssnass 39
REVENDEDORES (DEALER).....cocitirieisesissssissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssssssssssssssssssasssssssssssssssssnssssssssssnsssss 39
MENSAGENS (IMESSAGES) ...cceceuiuireeesesssssressssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssssssssssssssssssssssassnsssssssassnssesas 40
PERFIL (PROFILE) .ueuvtettscasssssesesesssssssessssssssssssssssesssssssssnssesssssssnsssssasssssssssssnsessssssssnsnssesssnsssssssssassnssssssssnsnssesssnsssnsnsssnns 40
PRE-LOGIN

1. Aceder as paginas de informagéo concernentes aos
revendedores e aos produtos STIGA (A);
2. Efetue o primeiro registro (B);
3. Efetue o Logina para utilizadores ja registados (C).
=== .
I M Findmydealer
-’
3.7.2. REGISTRAGAO (SIGN UP)

A secéao “Sign Up” permite o registo do utilizador e habilita o acesso a todas as fun¢des da app.

1.

2.

O utilizador pode efetuar o acesso através da propria conta Google, Facebook e Apple (A), ou criar
uma nova conta preenchendo os dados requeridos (B).
O procedimento de registro necessita de uma verificagao através de e-mail (C).
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| |
9:41 941 “\ 941 /
< SIGN UP < \\ & siGN ‘\
| |
\ |
\

Welc in Stiga!

coweye @ o

Phone number

Confirm password* Verify your email

Fdlike to receive marketing promotions
from Stiga

1 agree to the Stiga

Email address*

Already have an account?

3.7.3. ASSOCIACAO (PAIRING)

A secéo “Pairing” permite associar o proprio dispositivo movel ao robot corta-relva por meio de conexao
bluetooth.

Pressione na tecla (A) para aceder as paginas de associagao bluetooth.

Confirme para autorizar a associagao através de bluetooth (B).

Siga o procedimento guiado para associar o produto.

Complete a associagao, sera visualizada a pagina principal do produto.

Pressione na tecla (C) para aceder a pagina do produto.

Pressione na tecla (D) para aceder a pagina menu (E), através da qual é possivel renomear,
dissociar e conectar o robot corta-relva ou descarregar 0 manual de uso.

o0k wd~

NOTA: se o robot corta-relva néo for detetado pelo dispositivo mével, verifique se o robot corta-
relva nao esta associado com qualquer outro dispositivo (Veja Par. 4.3.6).

o device!

Add your f|{st device by tapping
thil card below

App permission

STIGA is requesting permission to
urn on Bluetooth to pair a new
device. Allow?

Yes

Device page

£ Rename

< X > 22 Delete device

B connect

B2
)

©
3

Downlead manual
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3.7.4. PAGINA PRODUTO (DEVICE PAGE) V.. G .-\ V.. G .- =\
+0 & +0

STIG 23R1 STIG 23R1

A secéo “Device Page” permite ligar o robot corta-
relva para iniciar o trabalho ou forgar o retorno do

Device Settings Device Settings

robot corta-relva até a base de recarga. = g
1. Pressione natecla (A) para ligar o robot — —
2. Pressione na tecla (B) para parar o robot
Corta_reh/a_ an\'ngsr\x)tsz g:otcm Muwmgs;\t/\aolsz :):. mowing
3. Pressione na tecla (C) para forgar o retorno 1o & i o & e
012 | 12200 | 25 JUN e | 12200 | 2520

até a base do robot corta-relva.
4. Pressione no campo (D) para iniciar o (== SR
trabalho do robot corta-relva numa area

~ . Cutting closed area Cutting closed area
gue nao possa ser alcancada de maneira ’ © ’ ©
autonoma. (Veja Par. 3.7.5). _
(Vel ) 3 =D

®)

3.7.5. AREA FECHADA (CLOSED AREA)
(Disponivel na versao com Powerkit E1200)

A secao “Closed Area” permite iniciar o trabalho do robot corta-relva numa

area fechada normalmente excluida da area de trabalho, porque néo pode bee
ser alcangada, mas delimitada pelo cabo perimetral. (Veja Par. 3.3). g
1. Pressione natecla (A) para escolher a modalidade “Area fechada”. ————
2. Posicione o robot corta-relva dentro da area fechada e siga o Q
procedimento guiado. s on
NOTA: O utilizador pode escolher se fazer o robot corta-relva o | 15300 ZSﬁiN
trabalhar por toda a duracdo da autonomia da bateria ou por um m
tempo inferior configurado.
Cutting closed area e
NOTA: Verifique a disponibilidade desta fun¢do no App STIGA.GO. \< :
P startspotcut

3.7.6. CONFIGURAGOES (SETTINGS)

A secao “Settings” permite aceder a tela de configura¢des do robot corta-relva.

1. Pressione natecla (A) para entrar na modalidade Settings.
2. Pressione na fungéo (B) para efetuar a configuracao.

através do menu da secao “Settings”, também é possivel:

* escolha a unidade de medicéao (C);

* escolha o formato Data/hora (D);

* reinicie o robot corta-relva as configuracdes de fabrica (E).
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< STIG 23R1 = STIG 23R1 =
Dot Device Setting:
Spot cut () S|heduled
Mowing session: ° Side path
——— MON TUE WED THU [RI | SAT SUN
1,8m
«<=n 2om
Bordet it
Status On ) N
Mowing Mode Spot Cut Change border sigyal °
Mon Th Sat
for & W System of units
09:12 12,200 25JUN X
Addd, g 006 Go-to-cut points i CY) - Imperial ) ntemtons

Date and time format
Eco mode

Cottng osadars © 38%
0% 50% mm/dd/yyyy dd/mm/yyyy
P startspot cut Factory reset ;

3.7.7. CORTE INDIVIDUAL / PROGRAMATO (SPOT CUT / SCHEDULED)

O seletor “Spot Cut/Scheduled” (A) permite ativar ou desativar o programa de
trabalho programado.
O numero de horas semanais a ser programado é sugerido pela app, de acordo

com as dimensoes do jardim. I S
1. Se configurado em “Scheduled”, o robot corta-relva trabalha de acordo com  vouing sesins ()
o programa de trabalho programado.
2. Se configurado em “Spot Cut” o robot corta-relva trabalho efetuanda um «=>
ciclo individual. D

Mon Th sat
Go-to-cut points Active 3 °

Eco mode

38%
0% 50%

3.7.8. SESSOES DE CORTE (MOWING SESSIONS)

A secao “Mowing sessiones” permite programar o horario e os dias de trabalho do robot corta-relva.
O numero de horas semanais a ser programado é sugerido pela app, de acordo com as dimensdes do
jardim.

1. Pressione atecla (A) para aceder ao menu configuragao dos horarios de trabalho e selecione um
dia da semana.

Pressione a tecla (B) para acrescentar um novo programa de trabalho.

Insira os horarios de inicio e término do trabalho (C) e salve.

O utilizador tem a possibilidade de aplicar o mesmo horario de trabalho a mais dias da semana (D).
O horario de trabalho sera visualizado (E) dentro do dia no qual foi programado. Pressionando em
cada horario de trabalho, é possivel que 0 mesmo seja copiado ou cancelado.

ok
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Sunday

00:00
@030

on:00

0200

Go-to-cut points Aatve 3 -]

Eco mode

38%
0% 50%

- £ Add working time

[] Sunday (-]

° Sunday °

3.7.9. GO-TO CUT POINTS

A seccéo “Go-to-Cut Points” permite configurar um ou mais pontos de inicio de trabalho do robot corta-
relva, para melhorar a cobertura das diversas zonas do jardim (veja Par. 3.4). O numero de pontos de
inicio do trabalho configuraveis depende do modelo do robot corta-relva e do tipo de bateria.

Os pontos de inicio do trabalho s&o definidos através dos seguintes parametros:

» Distancia do ponto de inicio do trabalho em relagéo a base de recarga mensurada ao longo do
cabo perimetral (G).

» Direcao de alcance do ponto de trabalho (horario ou anti-horario) (G).

¢ Frequéncia de alcance do ponto de trabalhos expressa em % do tempo de trabalho total
programado (H).

NOTA: Verifique a disponibilidade desta fungao no App STIGA.GO.

V.. .-\ o i -
< STIG 23R1 "8 < GO-TO-CUT POINTS
Device Settings
Editing points 1
spotcus @) schoduled
Enable @
Mowing sesons )
MON TUE WED THU FRI SAT SUN
Move towards Exit-to-Cut point
Border cut @)
m Thu s Distance [rom docking station
Eco mode
42%
38%
50%
0% 50%

)
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3.7.10. CORTE DA BORDA (BORDER CUT)

A secéo “Border cut” permite programar o corte da borda do jardim

num determinado dia.

1. Pressione o seletor (A) para habilitar a funcao.
2. Escolha os dias nos quais deve ser efetuado o corte da borda (B).

NOTA: O corte da borda pode ser ativado somente para

os dias da semana nos quais o robot corta-relva foi

programado para o trabalho (C).

0%

38%

3.7.11. ECO MODE

(Disponivel na versao com Powerkit E1200)

A fungéo “Eco mode” (A) permite configurar uma modalidade de baixo
consumo energético, reduzindo percentualmente o tempo de trabalho do
robot corta-relva em relacéao a programacao efetuada pelo utilizador (B).

NOTA: Recomenda-se utilizar essa fun¢ao nos periodos do ano

nos quais o relvado cresce mais lentamente.

NOTA: Verifique a disponibilidade desta fun¢ao no App STIGA.GO.

V. .-\
< e

STIG 23R1 =

Device Settings

sporcut (@) schdies

Mouwing sessions (-]
MON TUE WED THU FRI  SAT SUN

Border cut @,
Mon Thu Sat
Go-to-cut points Active 3 °
Eco mode
38%
0% 50%

3.7.12. SENSOR CHUVA (RAIN SENSOR)

A fungao “Rain sensor” permitir habilitar ou
desabilitar o sensor de chuva presente no robot

corta-relva.

1. Pressione o seletor (A) para habilitar a

funcao.

2. Escolha entre os trés niveis de sensibilidade
do sensor chuva disponiveis (B).

3.INSTALACAO

Go-to-cut points

Eco mode

0%

General settings

Rain sensor

Run beside wire

On wire navigation

Om

Change border signal

Active 3 °
38%
50%
Side path
1,8m
2,5m

Eco mode

38%
0% 50%
General settings
Rain sensor @,

Responsive

Run beside wire

On wire navigation Side path
1,8m
Om 2,5m
Change border signal °



3.7.13. GESTAO UTILIZADOR

O utilizador principal que efetuou a primeira registracao do produto pode
convidar outros utilizadores para a gestéo do robot corta-relva através do
procedimento que pode ser acessado através da tecla (A).

NOTA: Os utilizadores podem ser visualizados e geridos sempre
através do menu (A).

NOTA: O utilizador convidado deve descarregar a App no préprio ez @
dispositivo mével e deve efetuar a registracéo. B86% o 3

NOTA: Verifique a disponibilidade desta funcao no App STIGA.GO.

3.7.14. REVENDEDORES (DEALER)

A secéo “Dealer” permite escolher o centro de
assisténcia de referéncia.

1. Pressionando na tecla (A), tem-se acesso
a pagina (B), através da qual é possivel
selecionar, atraves de uma lista, o préprio
revendedor de referéncia. (C).

EP@®WER

Cor 9
STIG 23R1 [ ) = 3.2km
PlanetGarden srl v\
Via Manzoni 8
36028 Cittadella (PD)
B 86% AN R ot
Contatta 6,0km (9
Device page GardenStiga di Filippuccl Christian -
Via Sensini 8 o
36028 Castion di Loria (TV)
Italia
< - L] >
Contatta 8,2km (9

Demaul di Mazzocca Ennio -
S : - - F
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3.7.15. MENSAGENS (MESSAGES)

A secédo “Messages” permite visualizar
mensagens/informacoes.

= MESSAGES

345 12/07/2021

Anteprima del messaggio in arrfso. Qui vengono
Visualizzate le prime due righe [fel messaggio

1. Pressionando na tecla (A) tem-se acesso
a pagina (B), da qual é possivel visualizar
eventuais mensagens/informagdes (C) por
parte de STIGA destinadas ao utilizador.

Stiga 10:32 10/07/2021

Anteprima del messaggio in arrivo. Qui vengono
Visualizzate le prime due righe del messaggio...

Stiga 16:31 02/07/2021

Anteprima del messaggio in arrivo. Qui vengono
Visualizzate le prime due righe del messaggio...

STIG 23R1 (: )
B 86% VAN
Device page
< soe >

3.7.16. PERFIL (PROFILE)

A secao “Profile” (A) permite aceder ao perfil
utilizador através do qual o utilizador pode alterar
os dados da conta e mudar a senha (B).

Mark

STIG 23R1 (: ) Johnson
markferguson@gmail.com

E 86% A% Italy
+39 340 1234567

Device page
< soe >
Edit profile

®
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4. FUNCIONAMENTO

Requisitos e obrigacoes:
* Instalagdo efetuada de acordo com
as instrugdes (Veja Cap. 3)

e Base de recarga alimentada

e Bateria carregada (Veja Par. 4.4)

/TIGA

* Programacao do robot corta-relva efetuada
de acordo com as instrug¢des (Veja Par. 3.7
para o funcionamento automatico)

e Altura inicial da relva no intervalo de
funcionamento do robot corta-relva:

20-60 mm

e Altura de corte regulada oportunamente
(Veja Par. 4.6)

4.1. VERIFICACOES DE SEGURANCAS PARA O ARRANQUE DO ROBOT CORTA-RELVA.

Requisitos e obrigacoes:
e Chave de seguranca.

Procedimento:

1. Verifique se a cobertura flutuante (A) foi montada de maneira correta. A auséncia da cobertura nao

permite funcionamento do robot corta-relva.

2. \Verifique se a chave de seguranca (E) foi inserida. Se desinserida, o robot corta-relva ndo liga.

3. \Verifique se atecla de paragem “STOP” (B) ndo esta ativo. Se pressionado, para o robot corta-relva
e abre a cobertura de protecao (C) da consola de comando (D).

4. Verifique o posicionamento correto no chao do robot corta-relva. Em caso de umainclinagéo excessiva
(= 45%) ou levantamento, os sensores de inclinagao (inclinometro), param o robot corta-relva.

4. FUNCIONAMENTO
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4.2. FUNCIONAMENTO MANUAL DO ROBOT CORTA-RELVA.

O robot corta-relva pode ser utilizado sem efetuar a programacéo descrita (veja Par. 3.7). Nesta
modalidade, o robot corta-relva efetua um ciclo de trabalho, retorna para base de recarga e permanece ali
até o sucessivo arranque manual.

Procedimento:

Posicione o robot corta-relva na base de recarga ou dentro do perimetro da instalacao.

Pressione a tecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
Pressione a tecla “ON/OFF” (E) por 3 segundos para ligar o robot corta-relva.

Certifique-se de que a tecla (F) esta desligada. Se estiver ligada pressione na mesma para desliga-
la.

Pressione a tecla “START” (M), a tecla ilumina-se.

Feche a cobertura (B), o robot corta-relva entra na modalidade operacional.

o=

o o

NOTA: Esta modalidade pode nao garantir uma cobertura adequada do jardim em termos de
tempo necessario e em termos de uniformidade do resultado de corte, especialmente se 0
jardim possui uma forma nao regular. Para alcancar a eficiéncia maxima do robot corta-relva,
recomenda-se efetuar a programacéo (Veja Par. 3.7).

4. FUNCIONAMENTO
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4.3. DESCRICAO DOS COMANDOS PRESENTES NA ROBOT CORTA-RELVA

Lista dos comandos, indicadores e sua funcéo:
* Tecla “STOP” (A): serve para a paragem de seguranca do robot corta-relva.
* “CHAVE DE SEGURANCA” (D): serve para o desligamento de seguranga do robot corta-relva.
* Botao "ON/OFF" (E): é usado para ligar e desligar o robot corta-relva e para reiniciar os alarmes.
¢ Tecla “PROGRAMA PROGRAMADO’ (F): serve para a sele¢cao do programa programado / ciclo
de trabalho.
 Tecla“RETORNO A BASE” (G): serve ao retorno forcado a base de recarga do robot corta-relva.
Tecla “BLUETOOTH” (H): serve para a visualizagao do estado bluetooth e dissociagéao.
* cone luminoso “ALARME? (1): serve & visualizagéo dos estados de alarme.
* [cone luminoso “BATERIA” (L): serve para a visualizagdo da carga da bateria.
Tecla “START” (M): serve para ligar o robot corta-relva.

4.3.1. PARAGEM EM SEGURANCA - TECLA STOP

A tecla “STOP” (A) é um comando que para o robot corta-relva em condigdes de segurancga, qualquer
seja a sua condi¢ao de funcionamento.

Procedimento:
1. Pressione a tecla “STOP” (A) enquanto o robot corta-relva estiver em movimento ou parado.

2. Ao pressionar atecla“STOP” (A) o robot corta-relva para e abre a cobertura (B), que permite o acesso
aos demais comandos do robot.

4. FUNCIONAMENTO
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4.3.2. DESLIGAMENTO EM SEGURANCA - CHAVE DE SEGURNACA

A chave de seguranca (D), através da desconexao, permite o desligamento em seguranca do robot corta-
relva.

OBRIGACAO:
0 Remova sempre a chave de seguranca antes de qualquer operacao de
regulacao de altura de corte, limpeza, transporte e manutencao

Procedimento:
1. Pressione atecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
2. Remova a chave de seguranca (D) e conserve-a num local seguro.
3. Apds efetuar as operagcbes de manutencao, insira a chave de seguranga para poder ligar o robot
corta-relva.

4.3.3. LIGACAO E DESLIGAMENTO - TECLA ON/OFF
A tecla “ON/OFF” (E): permite a ligagao ou desligamento manual do robot corta-relva.

Procedimento:
1. Pressione a tecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
2. Pressione atecla “ON/OFF” (E) por 3 segundos para ligar ou desligar o robot corta-relva.

NOTA: Para ligar o robot corta-relva, € necessario que a chave de seguranca (D) esteja inserida.

NOTA: A remocéao da chave de seguranca (D) implica no desligamento do robot corta-relva,
mesmo caso nao tenha sido desligado anteriormente através da tecla “ON/OFF”.

NOTA: Em caso de alarmes ativos, uma pressao dupla do botdo "ON/OFF" redefine os alarmes.
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4.3.4. SELECAO PROGRAMA AGENDADO/CICLO DE TRABALHO INDIVIDUAL - TECLA
PROGRAMA AGENDADO

A tecla “PROGRAMA AGENDADO’ (F) permite ativar ou desativar a programacao de trabalho
configurada através de App.

* Se atecla (F) estiver ilumibada com a cor verde, o robot corta-relva trabalha de acordo com o

programa de trabalho programado. (veja também par. 3.7.7, veja Par. 3.7.8 para a programacao).
» Caso atecla (F) esteja desligada, o robot corta-relva trabalha efetuando um unico ciclo de

trabalho para retornar até a base de recarga. (veja também par. 3.7.7).

Procedimento:

1.
2.

3.

Pressione a tecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
E possivel passar do trabalho programado ao ciclo de trabalho individual pressionando a tecla “PRO-
GRAMA AGFENDADO’ (F).
Para iniciar o robot corta-relva, proceda da seguinte forma, conforme apropriado:
* Se o programa agendado estiver ativo, execute um dos seguintes procedimentos:
- Robot corta-relva na base de recarga:
- feche a tampa (B), o robot seguira o programa agendado;
- Pressione o botdo “START” (M) para ligar o robot para o trabalho, o botdo acende-se. Se
o robot corta-relva néo estiver dentro do tempo de trabalho programado, realizard um
ciclo de trabalho, retornara a base e retomara a operag¢ao de acordo com o programa
agendado.
- Robot corta-relva fora da base de recarga:
- Pressione o botdo “RETORNO A BASE” (G) para enviar o robot para base, o botdo
acende-se;
- Pressione o botao “START” (M) para ligar o robot para o trabalho, o botdo acende-se. Se
o robot corta-relva ndo estiver dentro do tempo de trabalho programado, realizard um
ciclo de trabalho, retornara a base e retomara a operacao de acordo com o programa
agendado.
* Se o programa agendado ndo esta ativo, siga um dos seguintes procedimentos:
- Pressione o botdo “RETORNO A BASE” (G) para enviar o robot para base, o botdo acende-
se.
- Pressione o botdo “START” (M) para ligar o robot para o trabalho, o botdo acende-se.

4. Fechar a cobertura (B).
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4.3.5. RETORNO FORCADO PARA A BASE DE RECARGA - TECLA RETORNO A BASE

A tecla “RETORNO A BASE” (G) permite forgar o retorno do robot corta-relva até a base de recarga. Se o
botéo (G) é iluminado quando a tampa (B) for aberta, o robot corta-relva ja estava a regressar a base.

Procedimento:

1.

2
3.
4.
5

Pressione a tecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
Pressione a tecla“RETORNO A BASE” (G).

A tecla ilumina-se de verde, a fungao esta ativa.

Fechar a cobertura (B).

O robot corta-relva ligara para retornar automaticamente até a base de recarga.

NOTA: Se a bateria estiver descarregada, quando o botdo "RETORNO A BASE” (G) for
pressionado, o icone da bateria piscara em vermelho, indicando que a acédo nao pode ser
executada.

NOTA: O robot corta-relva liga-se somente apds o fecho da tampa (B).

NOTA: O robot corta-relva alcangara a base de carregamento com o dispositivo de corte
desligado.
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4.3.6. VISUALIZACAO DO ESTADO BLUETOOTH E DISSOCIAGAO - TECLA BLUETOOTH

A tecla “BLUETOOTH” (H):
- Fica intermitente na cor azul caso o robot corta-relva esteja disponivel para associacao.
- Fica acesa na cor azul caso o robot corta-relva esteja conectado a um dispositivo movel.
O robot corta-relva se desconecta automaticamente do dispositivo assim que a app ¢é fechada.
A tecla (H) serve para desconectar o robot corta-relva caso a app de um segundo utilizador permaneca
involuntariamente conectada ao robot corta-relva.

Procedimento:
1. Pressione a tecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
2. Para desconectar o robot corta-relva de um dispositivo moével, mantenha pressionada a tecla (H)
durante 3 segundos.

NOTA: Para a associag¢éo do dispositivo ao robot corta-relva através do Bluetooth, (veja Par. 3.7.3 Pairing).

G

4.3.7. VISUALIZACAO DE ESTADOS DE ALARMGE - iCONE ALARME
O icone luminoso “ALARME” () indica uma anomalia no funcionamento.

Procedimento:
1. Pressione atecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
2. \Verifique o estado de alarme através do icone luminoso (I):
- icone verde: indica a presenca de informacgdes operativas especificas;
- icone amarelo: indica anomalias leves;
- icone vermelho: indica anomalias graves ou problemas de funcionamento, em raz&o dos quais é
necessaria a intervencao do centro de assisténcia.
3. Depois de resolver a anomalia, pressione o botdao "ON/OFF" (E) duas vezes em sequéncia rapida
para reiniciar o alarme. O icone luminoso (N) desliga-se e € possivel reiniciar o robot corta-relva. Se
o icone (N) ndo desligar-se, remova a chave de seguranca (D), aguarde alguns segundos e ligue
novamente o robot corta-relva com o botdo "ON/OFF" (E). Se o problema persistir, contacte um
centro de assisténcia.

NOTA: Os detalhes das informacdes operativas ou sobre as anomalias podem ser
visualizados através do aplicativo.
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4.3.8. VISUALIZAZCAO DA CARGA DA BATERIA - iCONE BATERIA

O icone luminoso “BATERIA” (L) permite visualizar o estado de carga da bateria.

Procedimento:
1. Pressione atecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
2. Verifique o estado de carga da bateria através do icone luminoso (L):
- icone verde: a bateria esta carregada.
- icone amarelo: a bateria esta abaixo de 50% da carga.
- icone vermelho: a bateria esta descarregada.
3. Caso o robot corta-relva esteja na fase de recarga, o icone luminoso (L) fica intermitente.

NOTA: se o icone da bateria (L) piscar rapidamente com luz vermelha quando um comando é

pressionado, a operacdo nédo pode ser executada e sera necessario carregar a bateria manualmente
(veja Par. 4.5).

4.3.9. ARRANQUE DO ROBOT CORTA-RELVA - TECLA START

A tecla “START” (M) permite ativar o arranque do robot corta-relva.

Se o botao "START” (M) é iluminado quando a tampa (B) for aberta, o robot corta-relva estava no modo
de operacao.

NOTA: o robot corta-relva liga somente apds o fechamento da cobertura (B).

Procedimento:
1. Pressione atecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
2. Pressione atecla “START” (M), a tecla ilumina-se.
3. Fechar a cobertura (B).

NOTA: Se a bateria estiver descarregada, quando o botao "START” (M) for pressionado, o icone da
bateria piscara em vermelho, indicando que a agdo ndo pode ser executada.

* Comportamento do robot corta-relva com Programa Agendado ativo (veja par. 4.3.4):
- Se o robot corta-relva estiver dentro do horario de trabalho programado, comecara a cortar;
- Se o robot corta-relva ndo estiver dentro do tempo de trabalho programado, realizard um ciclo de
trabalho, retornara a base e retomara a operag¢ao de acordo com o programa agendado;

* Comportamento do robot corta-relva com unico ciclo de trabalho ativo (veja par. 4.3.4):
- O robot corta-relva realizara um unico ciclo de trabalho e, em seguida, retornara a base de
carregamento e permanecera la até o préximo comando manual.

41
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FUNCIONAMENTO DA BASE DE RECARGA

A base de recarga possui um indicador luminoso (N) que se ilumina como indicado abaixo:

4.5.

¢ |ndicador luminoso apagado: a base de recarga esta desalimentada ou o robot esta na base;

* Indicador luminoso com luz fixa: o cabo perimetral foi conectado corretamente a base de recarga
e o sinal perimetral é transmitido corretamente;

¢ |ndicador com lampejo lento: o cabo perimetral n&o esta conectado ou esta interrompido (a
integridade do cabo perimetral ndo é continua, mas é realizada na saida do rob6 da base de
carregamento ou quando a base é alimentada);

¢ |ndicador com lampejo rapido: o cabo perimetral € muito curto (Veja Par. 3.5.4) ou esta presente
uma avaria na base de recarga.

CARREGAMENTO DA BATERIA

O procedimento “CARREGAMENTO DA BATERIA” permite recarregar o robot corta-relva manualmente.
Requisitos e obrigacoes:

* Base de recarga conectada a rede elétrica.

Procedimento:

1.

NoOoh~ODND

Posicione o robot corta-relva na base de recarga (R).

Faca deslizar o robot corta-relva na base de recarga até o engate do conector de recarga (S).
Pressione a tecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).
Ligue o robot corta-relva através da tecla “ON/OFF” (E).

O icone luminoso “BATERIA” (L) intermitente com cor verde, o robot corta-relva esta a carregar.
Fechar a cobertura (B).

Deixe o robot corta-relva a carregar pelo menos pelo tempo minimo aquele indicado no Par. 1.4.

NOTA: A recarga da bateria antes do armazenamento e de inverno deve ser efetuada segundo as
indicagdes contidas no Par. 5.4.

4. FUNCIONAMENTO



/TIGA

4.6. REGULA(}AO DA ALTURA DE CORTE
O procedimento “REGULACAO ALTURA DE CORTE” descreve como regular a altura das laminas de
corte.

e O comprimento X de relva cortada pelo robot corta-relva ndo deve superar 10mm.
* QO intervalo de funcionamento do robot corta-relva é de 20-60 mm (altura de corte).
e A alturainicial darelvaY entdo deve ser de no maximo 70mm.

Na primeira instalagcao ou no inicio da estagao de corte, se necessario, prepare o jardim com um corta-
relva tradicional para deixar a altura inicial da relva a um valor adequado.

NOTA: Caso desejar cortar mais de 10 mm da relva, regule a altura de corte para que a parte de relva
cortada seja de 10 mm. Abaixe a altura de corte somente depois que o jardim estiver cortado de

maneira uniforme.

x

Procedimento:
1. Pressione atecla “STOP” (A) para abrir a cobertura (B) e aceder a consola de comando (C).

2. Remover a chave de seguranca (D).
3. Agir no regulador de altura (P) para selecionar a altura de corte desejada, para que a parte de relva

cortada néo seja superiora 1 cm.
4. Inserir a chave de seguranca (D).

NOTA: No manipulo esté presente uma escala graduada de 1 a 10 (Q), que deve ser usada como
referéncia.

(B)
-7
S —
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A\

ADVERTENCIA:
Use apenas pecas
sobressalentes originais.

instalados.

ADVERTENCIA:
A Nao altere, nao adultere,
hao esquive, nao elimine os

dispositivos de seguranca

Para um melhor funcionamento e uma maior duragao, certifique-se de limpar regularmente o produto e
substitua as partes desgastadas.

Efetue as intervengdes na frequéncia indicada na tabela.

FREQUENCIA

COMPONENTE

TIPO DE INTERVENGAO

REFERENCIA

Semanalmente

Lamina

Limpe e controle a eficiéncia da
lamina.

(Veja Par.5.2)

Se a lamina estiver dobrada
por causa de uma colisdo ou
desgastada, substitui-la.

(Veja Par. 5.3)

Contatos de
recarga

Limpe e elimine as eventuais
oxidagoes.

(Veja Par. 5.2)

Mensal

Robot corta-relva.

Efetue a limpeza.

(Veja Par. 5.2)

Base de recarga
e cabos de
alimentacéo

Controle o desgaste ou
deterioramentos e, se
necessario, substitui-los. (Veja
0 Smart User Manual)

(Dirigir-se a um
centro de assisténcia
autorizado)

utilizado

Ao término da estacéo de | Bateria
corte ou semestral se o
robot corta-relva néo for

Efetue o carregamento pré-
armazenamento da bateria.

(Veja Par.5.4)

estacao de corte

Anual ou ao término da Robot corta-relva.

Faca a revisdo num centro de
assisténcia autorizado.

(Veja Par.5.1)

E necessario efetuar anualmente uma revisdo de manutencdo num centro de assisténcia autorizado, para
manter o robot corta-relva em boas condi¢des de funcionamento.
A revisao prevé uma série de checagens, dentre as quais:

* alimpeza interna e externa do robot corta-relva;

* averificagdo geral do estado do robot corta-relva;

* a substituicdo de partes desgastadas;

* averificagdo do estado da bateria;

* averificagdo dos torques de aperto;
* averificagdo e eventual substituicdo das partes cinéticas de colisdo e levantamento e dos seus
sopros de protecéo;
* averificagdo e eventual substituicdo do sopro em borracha de protecéao do motor da ldmina para
manter as especificacées de protecao contra infiltracées de agua;
* asubstituicdo das vedagdes de fechamento do chassis e do compartimento da bateria para
manter as especificagées de protecdo contra infiltracées de agua.

NOTA: eventuais avarias provocadas pela nao realizagao da revisdo anual ndo serdo cobertas
pela garantia.
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5.2. LIMPEZA DO PRODUTO

ADVERTENCIA: ADVERTENCIA:
A Perigo de corte das maos. A Perigo de entrada de p6 entrem
nos olhos.

Requisitos e obrigacoes:

e Esponja e Pano seco

e Sabao neutro e Luvas

 Escova * Oculos

e Agua
OBRIGACAO DE USAR LUVAS: OBRIGACAO DE USAR

@ Use luvas de protecao para 40 OCULOS:
evitar perigos de corte nas Use 6culos de protecao para
maos. evitar perigos de entrada de p6
nos olhos.

Procedimento:

Pressione a tecla “STOP” (A) para parar o robot corta-relva e abrir a cobertura de protecao (B).
Remova a chave de seguranca (C).

Remova a cobertura flutuante (D) para facilitar as operagdes de limpeza.

Limpe todas as superficies externas do robot corta-relva com uma esponja humedecida em agua
morna e sab&o neutro.

o=

ATENCAO:
O uso excessivo de agua pode causar infiltragées danificando os componentes
eléctricos.

ATENCAO:
Nao altere, nao adultere, nao esquive, nao elimine os dispositivos de seguranca
instalados.

PROIBICAO:
Nao utilize jatos de agua em pressao.

B P
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PROIBICAO:
Para nao danificar os componentes eléctricos e electrénicos de forma
irreversivel, nao mergulhe o robot, parcialmente ou totalmente, na agua.

PROIBICAO:
Nao lave as partes internas do robot para nao danificar os componentes
elétricos e eletrénicos.

PROIBICAO:
Nao utilize solventes ou gasolina para nao danificar as superficies pintadas e os
componentes de plastico.

Remova a lamina sujeira das rodas motrizes (F).

Limpe a parte inferior (E) do robot corta-relva (zona lamina de corte, rodas dianteiras e traseiras).
Utilize uma escova adequada para remover as incrustagdes e/ou os residuos que possam impedir o
bom funcionamento do robot corta-relva. Complete a limpeza com uma esponja humedecida.

Limpe o conector de recarga das baterias (G).

Limpe a base de recarga (H) e o conector de contato (I) dos residuos acumulados.
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5.3. SUBSTITUICAO DAS LAMINAS DE CORTE

ADVERTENCIA:
Perigo de corte das maos.

Requisitos e obrigacoes:
e Chave de seguranca e Chave
* Laminas de corte e Luvas

OBRIGACAO DE USAR LUVAS:
Use luvas de protecao para evitar perigos de corte nas maos.

Procedimento:

1. Pressione atecla “STOP” (A) para parar o robot corta-relva e abrir a cobertura de protecao (B).
2. Remova a chave de seguranca (C).

Vire o robot corta-relva prestando ateng¢ao para nao deixar danificar a cobertura flutuante.
Desaparafuse os parafusos de fixagao (E).

Substitua as laminas de corte (D).

Aparafuse os parafusos de fixacéo (E).

o0k w
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5.4. MANUTENGCAO DE INVERNO DA BATERIA E ARMAZENAMENTO

Procedimento:
1. Carregue a bateria segundo procedimento guiado indicado na App, que pode ser acessada através
da pagina “Configuragdes”.
2. Limpe o robot corta-relva (Veja Par. 5.2).
3. Conservarorobé corta-relvanumlocal seco e protegido do gelo, e certificar-se de que esteja desligado.
4. Abateria deve serrecarregada a cada 6 meses e, em todo caso, antes do armazenamento de inverno.

NOTA: O procedimento guiado registra em cloud a recarga da bateria e deve ser considerada
concluida se a data de recarga para 0 armazenamento de inverno tiver sido atualizada.

NOTA: O registro da recarga através do procedimento na App é necessario para fins de
validade da garantia da bateria.

NOTA: A bateria deve ser recarregada a cada 6 meses e, em todo caso, antes do
armazenamento de inverno.

5.5. SUBSTITUI(;I\O DA BATERIA
A substituicao da bateria é de competéncia exclusiva do PESSOAL DE ASSISTENCIA TECNICA DA

STIGA.
Caso seja necessario a substituicao da bateria, contate um centro de assisténcia ou o préprio revendedor.
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6. SOLUCAO DOS PROBLEMAS

A

ADVERTENCIA:
Pare o robot corta-relva e o deixe em condicdes de seguranca (Veja Par. 4.3.2).

A seguir, sera indicada uma lista de eventuais anomalias que podem se apresentar durante o trabalho.

Vibracdes anormais.
O robot corta-relva é
barulhento.

PROBLEMA CAUSAS SOLUCOES
Disco ou lamina de corte Substitua os componente danificados
danificadas (Veja Par. 5.3).

Dispositivo de corte bloqueado
por residuos (fitas, cordas,
fragmentos de plastico, etc.)

Desligue o robot corta-relva em condigbes
de seguranca (Veja Par. 1.3). Desbloqueie a
lamina de corte.

O arranque do robot corta-relva
ocorreu com a presenca de
obstaculos néo previstos (galhos
caidos, objetos esquecidos, etc.).

Desligue o robot corta-relva em condigbes
de seguranca (Veja Par. 1.3). Remova os
obstaculos e ligue novamente o robot corta-
relva (Veja Par. 4.3.9).

Motor elétrico em avaria

Substitua o motor, contate o centro de
assisténcia autorizado mais préximo.

Relva muito alta.

Aumente a altura de corte (Ver Par. 4.6).

Efetue um corte preliminar da area com
normal corta-relva (Veja Par. 4.4).

O robot corta-relva
nao se posiciona
corretamente no
interior da estacéo de
recarga.

Posicéo errada do cabo
perimetral.

Verifique a conexdo da estacéo de recarga
(Veja Par. 3.5.1).

Cedimento do terreno proximo da
base de recarga.

Restabeleca o posicionamento correto da
base de recarga. (Veja Par. 3.5.3).

O robot corta-relva
se comporta de
maneira anormal em
torno de obstaculos
perimetrais.

Cabo perimetral assentado de
forma errada.

Reposicione o cabo perimetral
corretamente (sentido horario)
(veja Par.3.5.1).

O robot corta-relva
trabalha em horarios
errados.

Reldgio configurado de forma
errada.

Reconfigure o reldgio do robot corta-relva
(Veja Par. 3.7.6).

Horario de trabalho configurado
de forma errada.

Reponha o horario de trabalho
(Veja Par. 3.7.8).
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PROBLEMA

CAUSAS

SOLUCOES

A area de trabalho nao é
cortada totalmente.

Horas insuficientes de trabalho.

Ampliar o horario de trabalho
(Veja Par.3.7.8).

Dispositivo de corte com
incrustagdes e/ou residuos.

Desligue o robot corta-relva em condigoes
de seguranca (Veja Par. 1.3). Limpe o
dispositivo de corte.

Laminas de corte pivotantes
bloqueadas por incrustagdes ou
residuos.

Desligue o robot corta-relva em condigoes
de seguranca (Veja Par. 1.3). Substitua as
laminas de corte.

Area da zona de trabalho
excessiva em relacéo a
capacidade efetiva do robot corta-
relva.

Reduza a area de trabalho
(Veja Dados Técnicos Par. 1.4).

As baterias estao para acabar seu
ciclo de vida.

Substitua as baterias por pecas
sobresselentes originais (Veja Par. 5.4).

A recarga das baterias ndo ocorre
de forma completa.

Limpe e elimine eventuais oxidagdes
dos pontos de contato (Veja Par. 5.2).
Recarregue as baterias.

Partes de jardim n&o
completamente cortadas

Programacéao Cut Point errada.

Programe corretamente os Cut Point
secundarios (Veja Par. 3.7.9).

O indicador luminoso
da base de recarga ndo
acende quando robot
estiver fora da base de
recarga.

Falta a tensédo de alimentacao ou
esta presente uma avaria na base
de recarga.

Verifique a ligagdo correta a tomada
de corrente do alimentador. Verifique
a integridade do cabo de conexao do
alimentador.

O indicador luminoso da
base de recarga acende
com uma intermiténcia
lenta

O cabo perimetral nao esta
conectado ou esta interrompido

Verifique a instalagéo e conserte a ruptura
(Veja Par. 3.5.2).

O indicador luminoso da
base de recarga acende
com uma intermiténcia
rapida

O cabo perimetral € muito curto ou
esta presente uma avaria na base
de recarga.

Verifique se 0 comprimento do cabo
perimetral é superior as indicacdes
contidas no Par. 3.5.1. Se necessario,
instale o resistor (Veja o Par.3.5.4). Se o
problema persistir, contate um centro de
assisténcia.

No teclado, esta aceso o
icone Warning

Sinaliza condi¢cdes de anomalia/
avaria.

Consulte a App para maiores informac¢des
ou contate um centro de assisténcia.

6.1.

PRINCIPAIS MENSAGENS DE APP

PROBLEMA

CAUSAS

SOLUCOES

Na App aparece “No
Signal” enquanto o
robot corta-relva esta
dentro do perimetro e
o led do transmissor da
base de recarga esta
aceso.

Problema de recebimento do sinal
por parte do robot corta-relva.

Contate um centro de assisténcia
autorizado.
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PROBLEMA

CAUSAS

SOLUCOES

Na App aparece “Fora
do Perimetro”.

Declive excessivo do terreno

Delimite a area com excessivo declive
(Veja Par. 3.3).

Cabo perimetral assentado de
forma errada.

Verifique se o cabo esta instalado
corretamente (profundidade excessiva,
proximidade de objetos metalicos, distancia
entre o cabo que delimita dois elementos,
etc.) (Veja Par. 3.5.1).

Cabo perimetral de delimitagéo
areas internas (aleias, sebes,
etc.) posicionado de maneira
errada.

Reposicione o cabo perimetral
corretamente (gire em torno do obstaculo
no mesmo sentido de percorréncia do
perimetro). (Veja Par. 3.5.1).

Alimentador aquecido
excessivamente.

Adote solucdes apropriadas para reduzir
a temperatura do alimentador (ventilar ou
alterar a area de instalacao, etc.)

(Veja Par. 3.3).

Na App aparece
“Robot Levantado”

O robot corta-relva esta levantado
do chao.

Verifique se o robot corta-relva néo esta
bloqueado ou obstruido por qualquer
objeto. Limpe e elimine eventuais residuos
de relva debaixo do chassis que possam
obstruir os sensores (Veja Par. 5.2).

Na App aparece “Erro
Roda”.

Terreno acidentado ou com
obstaculos que impedem o
movimento.

Verifique que o relvado a cortar esteja
uniforme e sem buracos, pedras ou outros
obstaculos.

Caso contrario efetue as necessarias
operacoes de limpeza (Veja Par. 3.3).

Um ou ambos os motores que
acionam a transmissao das rodas
em avaria.

Substitua o motor, contate o centro de
assisténcia autorizado mais préximo.

Na app aparece
“Relva alta” ou “Erro
de Corte”.

Disco de corte bloqueado ou
danificado.

Pare o robot corta-relva em condi¢des de
seguranca (Veja Par. 1.3). Desbloqueie o
disco de corte de objetos que provocam o
seu bloqueio ou substitua o disco de corte
por um novo (Veja Par. 5.3).

Laminas de corte pivotantes
desgastadas ou bloqueadas por
incrustacdes ou residuos.

Pare o robot corta-relva em condi¢des de
seguranca (Veja Par. 1.3). Desbloqueie e
limpa ou substitua as ldaminas de corte
(Veja Par. 5.3).

O arranque do robot corta-relva
ocorreu com a presenca de
obstaculos nao previstos (galhos
caidos, objetos esquecidos, etc.).

pare o robot corta-relva em condi¢des

de seguranca (Veja Par. 1.3). Remova os
obstaculos e ligue novamente o robot corta-
relva.

Motor elétrico em avaria

Substitua o motor, contate o centro de
assisténcia autorizado mais proximo.

Relva muito alta.

Aumente a altura de corte (Ver Par. 4.6).
Efetue um corte perimetral.

No App aparece “Bas-
culamento+A31+A
+A33:A48"

O robot corta-relva se encontra
num declive superior aos limites
permitidos.

Exclua a area com o declive para além dos
limites permitidos delimitando-a.

6. SOLUCAO DOS PROBLEMAS
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TRANSPORTE, ARMAZENAMENTO E ELIMINACAO
TRANSPORTE

Procedimento:

hown =

7.2.

NOTA: Sugere-se o0 uso da embalagem original para o transporte em longas distancias.

Pressione a tecla “STOP” (A) para parar o robot corta-relva e abrir a cobertura de protecao (B).
Remova a chave de seguranca (C).
Limpe o robot corta-relva como indicado no Par. 5.2 “LIMPEZA DO PRODUTO”.
Levante o robot corta-relva através da pega especifica (D) e transporte-o prestando atencéao para
manter a lamina de corte longe do corpo.
Reposicione o robot corta-relva na embalagem original.
/ w_%\
@5 }
ARMAZENAMENTO

O robot corta-relva deve ser armazenado num local seco e protegido do gelo apés efetuar a limpeza e a
recarga de inverno da bateria (veja Cap. 5).

7.3.

ELIMINACAO

ATENCAO:
A Para remocao da bateria do robot corta-relva, contate um centro de assisténcia
autorizado.

Procedimento:

1.

2.
3.

Elimine a embalagem do produto de maneira sustentavel nos seus recipientes de recolha especificos
ou em centros especificos autorizados a recolha.

Elimine o robot corta-relva no respeito dos requisitos das normas de leis locais.

Contate especificas estruturas para a reciclagem e a eliminag¢ao pois o robot corta-relva é um residuo
classificado RAEE (Residuo de Equipamentos Elétricos e Eletronicos).

Elimine as baterias velhas ou usadas de maneira sustentavel nos seus recipientes de recolha espe-
cificos ou em centros especificos autorizados a recolha.

7.TRANSPORTE, ARMAZENAMENTO E ELIMINAGAO
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8. ACESSORIOS

N.2 Artigo

Descricao

Especificagcoes

1127-0009-01

Laminas de corte

12 pc

1127-0011-01

Cobertura da base de recarga

Para protecao adicional contra chuva e
radiacdo solar

1127-0010-01

Cabo de extensao para o
alimentador

Cabo para a extenséo da conexao entre o
alimentador e a base derecarga-L=5m

1127-0012-01

KIT de instalagdo pequeno

Cabo perimetral @ 2,7 mm - L=150 m + 200
pregos de fixagéo + 5 conectores de cabo + 5
conectores de cabo da base de carregamento

1127-0013-01

KIT de instalagdo médio

Cabo perimetral @ 2,7 mm - L=300 m + 400
pregos de fixagdo + 5 conectores de cabo + 5
conectores de cabo da base de carregamento

1127-0000-01

Bobina de cabo 150 m

Cabo perimetral @ 2,7 mm-L =150 m

1127-0001-01

Bobina de cabo 300 m

Cabo perimetral @ 2,7 mm - L =300 m

1127-0002-01

Bobina de cabo 500 m

Cabo perimetral @ 2,7 mm - L =500 m

1127-0006-01

Pregos de fixagéao (100 PCS)

Pregos para fixar o cabo perimetral - 100 p¢s

1127-0008-01

Parafusos de fixagao para a
base de recarga

8 p¢

1127-0004-01

Conectores para cabo

Juntas para a reparacéo do cabo perimetral -
5 p¢s

1127-0005-01

Conectores do cabo da base
de recarga

Conectores para conectar o cabo perimetral a
base de carregamento - 5 p¢s

122063053/0

Resisténcia para pequenos
perimetros

Resisténcia para instalagdes com menos de
40 m de cabo perimetral

8. ACESSORIOS
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9. GARANTIA
9.1. COBERTURA DA GARANTIA

As condicbes de garantia somente sdo destinadas aos consumidores, isto €, aos operadores ndo
profissionais.

A garantia cobre todos os defeitos de qualidade dos materiais e de fabrico, apurados durante o periodo
de garantia pelo seu Revendedor ou por um Centro especializado.

A aplicacao da garantia € limitada a reparagéo ou a substituicdo do componente considerado defeituoso.
Recomenda-se que a maquina seja levada uma vez por ano a uma oficina de assisténcia autorizada para
a manutencao, assisténcia e controlo dos dispositivos de seguranca.

A aplicagao da garantia € subordinada a uma manutencgao regular da maquina.

A garantia ndo cobre os danos devidos a:

* Falta de familiarizagdo com a documentag¢ao de acompanhamento (Manuais de Instrugdes).

* Uso profissional.

* Desatencao, negligéncia.

* Causa externa (raio, colisdes, presenca de corpos estranhos dentro da maquina) ou acidente.

* Uso e montagem inapropriado ou ndo permitidos pelo fabricante.

¢ Manutencéao insuficiente.

* Alteragdo da maquina.

» Utilizagdo de pecas sobressalentes ndo originais (pecas adaptaveis).

¢ Utilizagao de acessoérios nao fornecidos ou néo aprovados pelo fabricante (p. ex. dispositivos de
corte.

Para além disso, a garantia nao cobre:

* As operac¢bes de manutencgéo (descritas no manual de instrucées).

¢ O desgaste normal dos materiais de consumo como dispositivos de corte e rodas.

¢ Normal desgaste.

* Deterioragdo esteética da maquina devido a sua utilizagao.

¢ Os suportes dos dispositivos de corte.

* Danos decorrentes de uma instalagdo ndo em conformidade com o manual do utilizador.

e Eventual corrosao ou dano do cabo perimetral.

e Danos provocados por infiltragdes de agua provocadas pelo uso de um dispositivo de lavagem de
alta pressé&o ou pela imersdo em agua, por exemplo quando se formam pocas de agua em razdo de
uma chuva intensa.

e Danos provocados por uma errada conservacao ou pelo uso inapropriado da bateria.

e Danos provocados pelo uso de baterias ndo originais.

* Quaisquer despesas adicionais que possam estar relacionadas com a reparacéo em

garantia, tais como a transferéncia da maquina para o utilizador, o transporte da maquina para o
Concessionario, o aluguer de equipamentos ou a chamada de empresas externas para todos os
trabalhos de manutencgao do jardim durante a paragem da maquina.

O utilizador esta protegido pelas suas proprias leis nacionais. Os direitos do utilizador previstos pelas leis
nacionais do Pais em que vive ndo sdo, de maneira alguma, limitados pela presente garantia.

9. GARANTIA
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10.

DECLARACAO DE CONFORMIDADE CE

1.

2.

4.

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)

(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato II, parte A)

La Societa: STIGA S.p.A. - Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) — Italy
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