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MODELY A TECHNICKE PARAMETRY

MODELY

1.

1.1.

A300, A500, A750, A1000, A1500

)

(TYP SRSAO01

)

A3000, A5000, A7500, A10000

(TYP SRBAO1

POZNAMKA: pokyny uvedené v tomto navodu jsou platné pro modely autonomni robotické
sekacky. Neni-li uvedeno jinak, uvedené obrazky se vztahuji na platformu SRSAO1.
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TECHNICKE PARAMETRY

1.2.

SPECIFIKACE

STIGA
A 300

STIGA
A 500

STIGA
A 750

STIGA
A 1000

STIGA
A 1500

STIGA
A 3000

STIGA
A 5000

STIGA
A 7500

STIGA
A 10000

Rozméry
(SxVxH)

413x252x560 [mm]

529%299%x695 [mm]

Hmotnost
robotické
sekacky

8,1 +0,1 [kg]

8,4 +0,1
(kg

12,7 +0,1
[kl

13,4 0,1
(k]

13,5 20,1 [kg]

VySka seceni
(min. - max.)

20+60 [mm]

20+65 [mm]

Primér noze

180 [mm]

260 [mm]

Otacky pfi se€eni

2 850 £50 [ot./min]

2400 =50 [ot./min]

Rychlost pohybu

22 [m/min]

24 [m/min] |

26 [m/min]

Maximalni sklon

45%

50%

Maximalni sklon
po obvodu

20%

Typ sekaciho
systému

4 oto¢né sekaci noze

6 oto¢né sekaci noze

Kéd sekaciho
zafizeni

322104105/0

Zjisténa uroven
akustického
vykonu

57 [dB] (A)

56 [dB] (A)

60 [dB] (A)

Nepresnost
méreni emisi
hluku, KWA

1,47 [dB] (A)

0,56 [dB] (A)

0,65 [dB] (A)

Zarucena Uroven
akustického
vykonu

59 [dB] (A)

57 [dB] (A)

60 [dB] (A)

Uroven
akustického tlaku
pusobiciho na
ucho obsluhy

46,3 [dB] (A)

45,2 [dB] (A)

48,6 [dB] (A)

IP klasifikace
robotické
sekacky

IP X5

IP klasifikace
nabijeci zakladny

IP X1

IP klasifikace
napajeciho zdroje

IP 67

Provozni teplota
robotické
sekacky [°C]

1. MODELY A TECHNICKE PARAMETRY
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Okolni teplota pfi

provozu nabijeci -10 + 50
stanice [°C]
Provozni teplota
fi provozu
P p“ ., . -10+50
napajeciho zdroje
[°C]
Optimalni a
doporucena
pracovni kapacita
(2 pracovni 1000 1500 3000 5000 7 500 10 000
. 300 [m?] | 500[m?] | 750[m?]
cykly denné - 3 [m?] [m?] [m?] [m?] [m2] [m2]
pracovni cykly
denné pro A7500
a A10000)
Maximalni 1400 2500 4500 7 000 9 000 12 000
, . 450[m?] | 700 [m?] | 900 [m?]
pracovni kapacita [m2] [m2] [m2] [m2] [m2] [m2]
Maximalni
spravovatelna 1200
plocha kazdého 70 [m?] 100[m?] | 150[m?] | 250[m?] | 450 [m? | 800[m? | 800 [m?] ]
m
uzavieného
prostoru
Vstup: 200-240 V~, 0,8 A; vystup:
) 30V=,4A
Vstup: 100-240 V~, 1,2 A; vystup: 30 V=,2 A o N i
v o , . . e . Pouzijte jeden z nize uvedenych
PouZzijte jeden z nize uvedenych plvodnich kédu nebo jednu z . i o .
i X o, ) . i . plUvodnich kédu nebo jednu z
naslednych aktualizaci (obratte se na autorizovaného prodejce i i . )
STIGA) naslednych aktualizaci (obratte
Napajeni se na autorizovaného prodejce
paj 118204158/0 (EU) proce]
] ] STIGA)
118204161/0 (VELKA BRITANIE)
. 118204159/0 (EU)
118204163/0 (SVYCARSKO) ] )
118204162/0 (VELKA BRITANIE)
118204164/0 (SVYCARSKO)
PouZijte jeden z nize uvedenych puvodnich kédl nebo jednu z naslednych aktualizaci (obratte se na
Povolené autorizovaného prodejce STIGA)
prodluzovaci Kod: 1127-0010-01, délka 5 m
kabely 30 V= Kéd: 1127-0020-01, délka 15 m
Model 252V /
i 25,2V/2 Ah 25,2V - 2,5Ah 25,2V /5 Ah 25,2V /2x5 Ah
akumulatoru 2x6 Ah
Doba nabijeni 40 [min] 60 [min] | 80 [min] 150 [min] 180 [min]
Doba pracovni
.. p. 40 [min] 60 [min] | 90 [min] 150 [min] 270 [min] 330 [min]
cinnosti
Pripojeni Bluetooth®, 4G, GNSS-RTK
Tfida vykonu Vystupni vykon Bluetooth LE - 9 dBm
Moduly RF 2G GSM / E-GSM - tfida 4 - 33 dBm

2G DCS/PCS - tfida 1 - 30 dBm
2G GSM/E-GSM - tfida E2 - 27 dBm
2G DCS/PCS - tfida E2 - 26 dBm
4G - tfida 3-23 dBm
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Frekvenéni
rozsah -
Bluetooth®

Bluetooth LE - Frekvenéni rozsah 2 400 — 2 483,5 MHz

Frekvenéni
rozsah - 2G

GSM 850 MHz
E-GSM 900 MHz
DCS 1 800 MHz
PCS 1 900 MHz

Frekvenéni
rozsah - 4G

Pasmo 1 (2 100 MHz)
Pasmo 2 (1 900 MHz)
Pasmo 3 (1 800 MHz)
Pasmo 4 (2 100 MHz)
Pasmo 5 (850 MHz)
Pasmo 7 (2 600 MHz)
Pasmo 8 (900 MHz)
Pasmo 12 (700 MHz)
Pasmo 13 (750 MHz)
Pasmo 17 (700 MHz)
Pasmo 18 (850 MHz)
Pasmo 19 (850 MHz)
Pasmo 20 (800 MHz)
Pasmo 26 (850 MHz)
Pasmo 28 (800 MHz)
Pasmo 34 (2 000 MHz
Pasmo 38 (2 500 MHz
Pasmo 39 (1 900 MHz
Pasmo 40 (2 300 MHz
Pasmo 41 (2 500 MHz

)
)
)
)
)
Pasmo 66 (2 100 MHz)

Problémy s

Pracovni frekvenéni pasmo 500 — 50000 (Hz)

anténou nabijeci
zakladny

Maximalni vykon radiového vysilani < 70 pA/m @ 10 m

2. MODELY A TECHNICKE PARAMETRY




/TIGA

2. BEZPECNOST
2.1. INFORMACE TYKAJICi SE BEZPECNOSTI

P¥i navrhu zafizeni byla vénovana zvlastni pozornost aspektiim, které mohou ohrozit bezpeénost a
zdravi osob. U¢elem téchto informaci je upozornit uzZivatele na jakékoli riziko a vyhnout se chovani, ktere
nesplfiuje pozadavky.

A\
A\
/N
/N
/N
A\
A\
A\
A\

NEBEZPECI:
Pfed pouzitim robotické sekac¢ky se musite seznamit se vSemi informacemi v tomto
dokumentu.

NEBEZPECI:

Tato roboticka sekacka neni uréena k pouziti détmi a osobami s omezenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo nedostateénymi zkuSenostmi a
znalostmi.

NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM:
Pred provadénim jakychkoli uprav nebo udrzby odpojte elektricky napajeci zdroj a
uved'te do provozu bezpecnostni zafizeni.

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM:

Nepouzivejte robotickou sekacku s poSskozenym napajecim kabelem transformatoru.
Poskozeny kabel muiize vést ke kontaktu s éastmi pod napétim. Kabel musi byt
vyménén vyrobcem, jeho asistenéni sluzbou nebo osobou s odpovidajici kvalifikaci,
aby se zabranilo jakémukoli riziku.

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM:

Pouzivejte pouze nabijecku a napajeci zdroj dodany vyrobcem. Pouziti nevhodné
nabijecky a napajeciho zdroje miize zplsobit Uraz elektrickym proudem a/nebo
prehrati.

VAROVANI:

Pokud z akumulatoru vytéka kapalina, je treba postizené soucasti omyt vodou/
neutralizaénim prostredkem.

Vyvarujte se jakéhokoli pfimého kontaktu s kapalinou z akumulatoru.

V pripadé zasazeni o€i vyhledejte Iékare.

VAROVANI:

Béhem provozu robotické sekacky se ujistéte, Ze se v pracovni oblasti nenachazeji
zadné osoby, zejména déti a/nebo domaci zvirata. Pokud tomu tak neni,
naprogramujte ¢innost robotické sekacky v hodinach, kdy se v této oblasti nenachazi
zadné osoby.

VAROVANI:
Provozni prostor a obecné prostory, ve kterych se roboticka sekacka mize pohybovat,
musi byt ohraniéeny neprekroéitelnym oplocenim.

VAROVANI:

Provozni prostor nebo trasy, pouzivané zarizenim pro jeho presun, musi byt
nastaveny tak, aby nezahrnovaly verejné prostory, a aby se zabranilo ublizeni na
zdravi osob, Skodam na majetku, nebo nehodam vozidel.

2. BEZPECNOST
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VAROVANI:

Z bezpeénostnich diivod nesmi byt satelitni referenéni stanice nikdy premisténa
nasledné po naprogramovani virtualniho ohraniceni, tras pro presun a prostoru,
kterym je tfeba se vyhnout. Roboticka sekacka by totiz mohla vyjit ven z
naprogramovaného pracovniho prostoru.V pripadé premisténi referenc¢ni stanice je
potiebné jeji opétovné naprogramovani.

VAROVANI:

Pfi nastavovani vysky sekani se nedotykejte sekaciho zafizeni.

VAROVANI:

Pro vlastni bezpec¢nost a pro zabranéni ublizeni na zdravi osob a zvirat, a Skod na
majetku, musi operator predem znat prostor, ve kterém bude roboticka sekacka
vedena manualné (napfiiklad béhem instalace). Béhem fizeni robota kracejte opatrné,
abyste pritom nespadli.

VAROVANI:
Pouzivejte pouze originalni nahradni dily.

VAROVANI:
Neprovadéjte neopravnéné zasahy do nainstalovanych bezpeénostnich zafizeni,
nevyfazujte je z €innosti ani je neodstranujte.

UPOZORNENI:
Zkontrolujte, zda se na travniku nenachazi zadné hracky, nastroje, vétve, obleceni
nebo jiné predméty, které by mohly zafizeni poskodit.

ZAKAZ:
Nesedejte si na robotickou sekacku.

ZAKAZ:
Je-li roboticka sekacka spusténa, nikdy ji nezvedejte ke kontrole noze nebo pro
prepravu. Nevkladejte ruce ani nohy pod zafizeni.

ZAKAZ:
Nepouzivejte robotickou sekacku, pokud je v provozu zavlazovac.

ZAKAZ:
Nemyjte robotickou sekacku vysokotlakymi tryskami vody a neponofuijte ji, a to ani
castecné, do vody.

ZAKAZ:
Robotickou sekacku nepouzivejte, pokud nejsou vSechny jeji €asti neporusené.
Pokud jsou ¢asti poskozené, vymérite je.

ZAKAZ:
Je absolutné zakazano pouziti a nabijeni robotické sekacky ve vybusném a hoflavém
prostredi.

POVINNOST:

Pravidelné provadéjte vizualni kontrolu robotické sekacky, abyste se ujistili, ze noze
a sekaci mechanismus nejsou opotifebené nebo poskozené. Zkontrolujte, zda je
roboticka sekacka v dobrém provoznim stavu.

2. BEZPECNOST
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POVINNOST:

Peclivé si prectéte cely navod, zejména vSechny bezpeénostni informace, a ujistéte
se, ze mu zcela rozumite. Peclivé dodrzujte pokyny pro provoz, udrzbu a opravy.
POVINNOST:

Pracovnici, ktefi provadi udrzbu a opravy, musi byt plné seznameni se specifickymi
vlastnostmi a bezpeénostnimi predpisy.

POVINNOST POUZIVAT RUKAVICE:

Pouzivejte osobni ochranné prostiedky uréené Vyrobcem, zejména pfi zasahu do
sekaciho mechanizmu pouzivejte ochranné rukavice.

BEZPECNOSTNIi POKYNY

POVINNOST:
Pred pouzitim si navod peclivé prectéte a uschovejte pro budouci pouziti.

2.2.1. BEZPECNE PROVOZNi POSTUPY

Skoleni

a.

Peclivé si pre€téte pokyny, seznamte se s ovladacimi prvky a spravnym pouzivanim stroje.

b. Nikdy nedovolte détem, osobam se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi
nebo bez zkuSenosti a znalosti nebo osobam, které nejsou obeznameny s témito pokyny, aby stroj
pouzivaly. Vék obsluhy mohou omezit mistni predpisy.

c. Provozovatel nebo uzivatel je odpovédny za nehody nebo nebezpedi, které mohou vzniknout treti
strané nebo na zafizeni tfeti strany.

Priprava

a. Zkontrolujte, zda je systém automatického vymezovani obvodu spravné naprogramovan podle pokynu.

b. Pravidelné kontrolujte oblast, ve které se stroj pouziva, a odstraiite kameny, tyCe, kabely a jiné cizi
predméty, které by mohly branit provozu.

c. Pravidelné vizualné kontrolujte opotfebeni nebo poskozeni nozl, Sroubl nozl a sekaci jednotku.
Opotiebené nebo poskozené noze a Srouby vymérite v parech, aby bylo zachovano vyvazeni stroje.

d. Vystrazné znacky by mély byt umistény kolem pracovniho prostoru stroje, pokud se pouziva na verej-
nych mistech nebo pfistupnych vefejnosti.Zna¢ky musi obsahovat nasledujici text:,,Pozor! Automaticka
sekacka na travu! Dodrzujte bezpecnou vzdalenost od stroje! Dohlizejte na déti!*.

2.2.2. PROVOZz
VSeobecné informace

a. Neprovozuijte stroj s vadnymi kryty nebo chybéjicimi bezpe&nostnimi zafizenimi, napfiklad bez kryt(.

b. Nepfiblizujte ruce a nohy do blizkosti otaéejicich se ¢asti. Vzdy se zdrzujte v dostateéné vzdalenosti
od vystupniho otvoru.

c. Nedotykejte se pohyblivych &asti stroje, dokud se upIné nezastavi.

d. P¥ipraci se strojem vzdy noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

e. Nezvedejte ani nepfepravuijte stroj, je-li motor spustény.

f.  Vyjméte deaktivaéni zafizeni z jednotky:

- Pfed odstranénim prekazky;

- Pfed kontrolou, ¢isténim nebo praci na stroji,

- Pti zasazeni cizim pfedmétem zkontrolujte pfipadna poskozeni zafizeni;

- Kdyz stroj za¢ne neobvykle vibrovat, vypnéte jej a pfed opétovnym uvedenim do chodu
zkontrolujte pfipadné Skody.

g. Nenechavejte stroj bez dozoru v blizkosti domacich zvifat, déti nebo jinych osob.

2. BEZPECNOST
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Udrzba a uschovani

a. Utahnéte vSechny Srouby a matice, aby byl stroj v bezpeéném provoznim stavu.

b. Casto kontrolujte opotiebeni robotické sekadky.

c. Opotiebované nebo poskozené soucasti je nutné z bezpeénostnich divodd vyménit.

d. Ujistéte se, Ze noZe byly vyménény pouze za vhodné nahradni dily.

e. Uijistéte se, ze jsou akumulatory nabijené pouze pomoci spravné nabije¢ky doporucené vyrobcem.

Nevhodné pouziti mize zplsobit zasah elektrickym proudem, pfehfati nebo unik korozivnich kapalin
z akumulatoru.

f. V pfipadé uniku elektrolytu omyjte vodou / neutralizacnim prostfedkem a v pfipadé kontaktu s oima
vyhledejte Iékafskou pomoc apod.

g. Udrzba stroje musi byt provedena v souladu s pokyny vyrobce.

Zbytkova rizika

e | kdyz vyrobek splnuje vSechna bezpecénostni nafizeni, mohou presto existovat dalsi rizika zplisobena
nevhodnou instalaci a/nebo nepredvidatelnymi situacemi. Proto je nutné udrzovat prostor, ve kterém
vyrobek pracuje, bez pfedmétl, osob a zvifat a informovat vSechny osoby, které mohou mit, byt jen
prilezitostné, pfistup do pracovniho prostoru, o moznych nebezpedcich.

eV pfipadé bourky s nebezpedim bleskl a obecné pfi o¢ekavani Spatnych povétrnostnich podminek se
doporucuje vyrobek nepouzivat a odpojit vSechna periferni zafizeni od elektrické sité. Pro opétovné
pouzivani vyrobku znovu pfipojte periferni zafizeni k elektrické siti podle pokynut uvedenych v navodu.

Akumulator / nabije¢ka akumulatoru

UPOZORNENI:

A Lithium-iontové akumulatory mohou vybouchnout nebo zpusobit pozar, pokud
jsou rozmontovany, vystaveny vodé, ohni nebo vysokym teplotam nebo v
pfipadé zkratu. S akumulatorem zachazejte opatrné, nerozebirejte jej a zabrante
jakémukoliv nespravnému elektrickému nebo mechanickému namahani.
Nevystavujte akumulator pfimému sluneénimu svétiu.

POZNAMKA: Doporuéuje se pouzivat pouze a vyhradné originalni vyrobky dodavané vyrobcem.
Neoriginalni nebo nevhodné vyrobky mohou poskodit robotickou sekacky nebo ohrozit osoby,
zvifata a véci.

a. Akumulator muze byt nainstalovan a/nebo vyjmut ze sekacky travy pouze prodejcem nebo servisnim
stfediskem.

b. Nepouzivany akumulator skladujte na bezpeé¢ném misté mimo zdroje tepla nebo predméty, které by
mohly zpusobit zkrat (hfebiky, Srouby, kovové pfedméty riznych druhd).

c. Nabijec¢kuakumulatort pouzivejte daleko od hoflavych povrchiinebo latek a nejlépe na suchych mistech.

d. Prepravujte akumulator a nabije¢ku akumulatoru v originalnim obalu.

POZNAMKA: Akumulator robotické sekacky je prvek, ktery podiéha zhoréeni stavu, a jeho
nabijeci kapacita se Casem snizuje, ¢imz se snizuje pracovni dosah robotické sekacky, aniz by
to ohrozilo jeji provoz.

Ochrana zivotniho prostredi

POZNAMKA: Ochrana Zivotniho prostiedi musi pfedstavovat vyznamny a prioritni aspekt pouziti
stroje ve prospéch ob&anského spoluziti a prostredi, v némz Zijeme.

a. PoSkozené obaly a dily zlikvidujte v souladu s platnymi pfedpisy v zemi pouziti.

b. Elektricka zafizeni (robotické sekacky, akumulatory, napajeci zdroje atd.) zlikvidujte v souladu s ev-
ropskou smérnici 2012/19/EU a v souladu s narodnimi pfedpisy. Pro ziskani podrobnéjsich informaci o
likvidaci se obratte na kompetentni organizaci, zabyvajici se ekologickou likvidaci domovniho odpadu,
nebo na vaseho prodejce.

c. Doporucuje se oddéleny sbér produktt a obald.

2. BEZPECNOST
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2.3. BEZPECNE ZASTAVENI A VYPNUTi ROBOTICKE SEKACKY

POVINNOST:
Pred c¢isténim, prepravou nebo udrzbou robotickou sekacku vzdy bezpecné vypnéte.

Pozadavky a povinnosti:
* Bezpecnostni klic¢.

Postup:
1. Stisknutim tlacitka ,STOP“(A) bezpelné zastavite robotickou sekacku a oteviete ochranny kryt (B).
2. Stisknéte na par sekund vypinaci tlagitko (E) a po¢kejte na zhasnuti LED podsviceni stejného tlacitka.
3. Pouze po zhasnuti LED (E) vytahnéte bezpecénostni kli¢ (C) pro bezpeéné vypnuti robotické sekacky.
4. Zavfete ochranny kryt (B).
5. Roboticka sekacka je bezpecné zastavena nebo vypnuta.

2.4. PRESUN

O
A

POVINNOST:
Roboticka sekacka musi byt pfed zvedanim nebo prepravou bezpec¢né vypnuta.

UPOZORNENI:
Zkontrolujte, zda se na travniku nenachazi zadné hracky, nastroje, vétve, oble¢eni
nebo jiné predmeéty, které by mohly zarizeni poskodit.

Postup:
1. Vypnéte robotickou sekacku v bezpe¢ném stavu (viz odst.. 2,3).
2. Zvednéte robotickou sekac¢ku za rukojet (D) a pfemistéte ji, pficemz jej uchovejte daleko od téla.

2. BEZPECNOST



/TIGA

3. UvoD

3.1. OBECNY UVOD
3.1.1. UCEL NAvVODU

Tento navod je nedilnou soucasti zafizeni a je ur€en k poskytovani nezbytnych informaci k jeho pouzivani.
Uchovavejte tento navod po celou dobu zivotnosti zafizeni, aby byl v pfipadé potfeby vzdy k dispozici.
Pfijemce navodu je uzivatel zafizeni, ktery si musi peclivé pfecist informace v ném obsazené a pfisné je
aplikovat, aby byla chranéna bezpecnost osob a aby nedoslo k poskozeni.

Informace jsou vydany v plivodnim jazyce vyrobce (v italstiné) a musi byt pfelozeny do jiného jazyka pro
legislativni a/nebo obchodni pozadavky.

Nasledujici symboly byly pouzity ke zdlraznéni dllezitych textd.

NEBEZPECIi \ VAROVANI \ UPOZORNENI:
Piktogramy obsazené v trojuhelniku se zlutym pozadim a ¢éernou ¢arou oznacuji
nebezpedi \ varovani \ upozornéni.

POVINNOST:
Piktogramy obsazené v modrém kruhu oznacuji povinnost.

ZAKAZ:
® Piktogramy v preskrtnutém kruhu s bilym pozadim a €ervenou ¢arou oznacuji zakaz.

POZNAMKA: Texty uvedené touto formou oznaduiji technické informace zvlastniho vyznamu,
které nelze prehlizet.

3.1.2. POKYNY PRO CTENi Z CHYTREHO TELEFONU
Pro lepSi Citelnost uzivatelského navodu se doporucuje ponechat smartphone ve vodorovné poloze, jak je
znazornéno na obrazku.

= V)

1.2 Panoramica del prodotto
1.2.1 Descrizione generale

1.2 Panoramica del prodotto
12.1 Descrizione generale

[
Terba di giardini

il robot

m

[ 3
pub essere. prog odo d )
In fase diavoro, i robot effttua la rasatura dellarea delimitata dal flo
perimetrale (2). [ ]
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3.2. PREHLED O PRODUKTU

3.2.1. OBECNY POPIS

Roboticka sekacka (A) je navrzena a vyrobena pro automatické sekani travy v zahradach kdykoli béhem
dne i v noci.

V zavislosti na odli§nych vlastnostech povrchu, ktery ma byt posekan, Ize robotickou sekacku
naprogramovat tak, aby pracovala v nékolika zénach vymezenych virtualnim ohrani¢enim a
pospojovanych virtualnimi trasami pro pfesun

Ve fazi pracovni €innosti roboticka sekacka provadi sekani na plo$e, vymezené virtualnim ohrani¢enim (B).
Kdyz se roboticka sekacka nachazi v blizkosti virtualniho ohraniceni (B) nebo kdyz zaznamena pfekazku
(C), zméni drahu pohybu v souladu se zvolenou strategii pohybu.

Roboticka sekacka provede automatické a kompletni sekani vymezeného travniku.

Produkt funguje pfes satelitni signal a vyzaduje instalaci nabijeci zakladny (F) s integrovanou satelitni
referencni stanici (G), kterou Ize nainstalovat i samostatné. Roboticka sekacka a satelitni referencni
stanice vzajemné komunikuji prostfednictvim modull 3G/4G, vybavenych kartami SIM. Technologie
¢innosti robotické sekacky je zalozena na komunikaci dat mezi cloudem STIGA a samotnou robotickou
sekacCkou. Pfedplatné za datové pfenosy na kartach SIM je souéasti po celou dobu Zivotnosti vyrobku a
nezahrnuje zadné dalSi naklady. Pro pouziti vyrobku je dale potfebné mobilni zafizeni (chytry telefon).
Jakakoli jiné pouziti mize byt nebezpecné a mlze zpusobit ublizeni na zdravi osob a/nebo Skody na
majetku. Mezi nespravna pouziti patfi (jako pfiklad, ale nejen): pfeprava osob, déti nebo zvifat na stroji;
nechat se prepravovat strojem; pouzivat stroj k tazeni nebo tlaCeni bfemen; pouzivat stroj pro se€eni
netravnaté vegetace.

POZNAMKA: Pro provoz robotické sekacéky je nutné pfipojeni k mobilni siti v mist& instalace. Na
internetové strance stiga.com nebo prostfednictvim aplikace si pfedem ovéfte, zda je pokryti
mobilni siti dostate¢né. Poskytovatel sitového pfipojeni se mlze kdykoli zménit v souladu s
obchodnimi dohodami.
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3.2.2. HLAVNi KOMPONENTY

(A) Roboticka sekacka

(B) Akumulator/y (na zakladé modelu)

(C) Nabijeci zakladna

(D) Satelitni referenéni stanice (uvnitf nabijeci
zakladny)

(E) Napajeci zdroj nabijeci zakladny

3. UvVoD

) Navod s pokyny

) Upeviiovaci Srouby nabijeci zakladny
) Blistr s noZi a upeviiovacimi Srouby

) Stitek ,APP LOCK*

) Bezpecnostni kli¢

) Upevnovaci konzola, tfmen a Srouby
7) 5-metrovy prodluzovaci kabel

(F1
(F2
(F3
(F4
(F5
(F6
(F
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ROZBALENI

Zde jsou vSechny pokyny ke spravnému vybaleni:

1.

2.
3.
4
5

Oteviete baleni robotické sekacky;
Vyjméte krabici s napajecim zdrojem.
Vyjméte horni ochranou lepenku;
Vyjméte robotickou sekacku;
Vytahnéte nabijeci zakladnu.

. UPOZORNENI:
\ Ujistéte se, Ze jste z robotické sekacky pfed pouzitim odstranili veSkery obalovy

material.

. UPOZORNENI:
\ Abyste zabranili zranéni nebo poskozeni, bud'te opatrni pfi vybalovani robotické
~ sekacky a vyhnéte se kontaktu se sekacimi nozi nebo jinymi nebezpeénymi prvky.

CS
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3.4. SYMBOLY A STiTKY

Symboly uvedené na vystraznych Stitcich:

UPOZORNENI:
Pred spusténim vyrobku si prectéte pokyny pro uzivatele.

UPOZORNENI:
Nebezpeci vymrsténi predméti proti télu.
Béhem provozu dodrzujte bezpec¢nou vzdalenost od stroje.

UPOZORNENI:
Nevkladejte ruce ani nohy do krytu sekaciho zafizeni.
Pred praci na stroji nebo pred jeho zvednutim odstrante deaktivacni zafizeni.

UPOZORNENI:
Nevkladejte ruce ani nohy do krytu sekaciho zafizeni.
Na stroj nestoupejte.

,) ZAKAZ:
@ K ¢isténi nebo myti stroje nepouzivejte vysokotlaké Cistici prostredky.

N ZAKAZ:
Béhem provozu stroje se ujistéte, ze se v pracovni oblasti nenachazeji zadné osoby
(zejména déti, starsi osoby nebo osoby se zdravotnim postizenim) a domaci zvirata.
Béhem provozu stroje udrzujte domaci zvirata, déti a ostatni osoby v bezpe¢né
vzdalenosti.

3. UvVoD
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Symboly uvedené na identifikaCnich Stitcich:

IPXX

Lwa

Zarizeni tfidy ochrany lll, napajené z akumulatoru (roboticka sekacka) nebo
prostiednictvim prislusného napajeciho zdroje (nabijeci zakladna a referenéni stanice).

Pouzivejte originalni napajeci zdroj s parametry uvedenymi na identifikaénim Stitku.

Symbol stejnosmérného napajeni.

Stupen kryti proti vniknuti pevnych téles a vody.

Odpad z elektrickych a elektronickych zafizeni, uréeny k predani do prislusnych zarizeni
k recyklaci a likvidaci.

Zarucena uroven akustického vykonu

Dale jsou uvedeny vSechny symboly, které se nachazeji na akumulatoru:

o

ke =

o E @ %
UPOZORNENI:

Pred spusténim vyrobku si prec¢téte pokyny pro uzivatele.

E Nelikvidujte akumulator jako béZzny domovni odpad.

Zlikvidujte akumulator v pfislusnych autorizovanych sbérnych strediscich.

Nevhazujte akumulator do ohné a nevystavujte jej zdrojim tepla.

Neponofujte akumulator do vody a nevystavujte jej vihkosti.

3. UvoD
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3.5. VSEOBECNE POKYNY PRO CTENi NAVODU
Nasleduijici text popisuje kritéria pouzita pro pfipravu tohoto dokumentu.

Nazev tématu (A).

Pozadavky a vybava pro provedeni postupu (B).
Popis postupu (C).

Obrazky s popisem postupu (D).

o~

/TIGRA

PERIL 0

e la cover flottante (4) sia montata in maniera corretta, La mancanza della cover non pe-
ionamento del Robot.

“STOP"
(C) della consolle di comando
il coperchio di protezione (C)

(D).
erificare che sia chiuso. Se aperto non permette il funzionamento del

T TP

2. SICUREZZA

3. UvVoD
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INSTALACE
VSEOBECNE POKYNY PRO INSTALACI

VAROVANI:
Neprovadéjte neopravnéné zasahy do nainstalovanych bezpeénostnich zafizeni,
nevyrazujte je z ¢innosti ani je neodstranujte.

POZNAMKA: Pro ziskani podrobnéjsich objasnéni o instalaci vyrobku se obratte na prodejce
vyrobkl znacky STIGA.

SOUCASTI PRO INSTALACI

A) Nabijeci zakladna

B) Napajeci zdroj

C) Satelitni referenéni stanice

D) Upevnovaci Srouby nabijeci zakladny

E) Konzola pro oddélené pfipevnéni satelitni referencni stanice

F) Napéjeci zdroj pro oddélenou instalaci satelitni referenéni stanice (volitelné pfislusenstvi)
G) Prodluzovaci kabel 5 m

H) Mobilni zafizeni (neni souc¢asti)

(
(
(
(
(
(
(
(

Viz kap. 9 ,Prislusenstvi®
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4.3.

KONTROLA POZADAVKU NA INSTALACI

Nasledujici postup slouzi k ovéfeni pozadavku a pfipravé zahrady pred zahajenim instalace.

4.3.1.

KONTROLA ZAHRADY:

* Prozkoumejte celou oblast, abyste spravné ovéfili stav zahrady, pfekazek a oblasti, které maji byt
vylouéeny.
» Zkontrolujte, zda je sekany travnik rovnomérny, bez jamek, kamenu nebo jinych prekazek, a v
pfipadé potfeby provedte pfislusné rekultivani prace.

* Vyrovnejte povrch tak, aby se v po desti netvofily louze.
* P¥i prvni instalaci musi byt po¢atecni vyska travy v provoznim rozsahu robotické sekacky: 20 - 60
mm. V pfipadé potfeby pfipravte zahradu pomoci tradi¢ni sekacky na travu.

Roboticka sekacka funguje pres satelitni signal. Pfesnost satelitniho signalu mize byt ovlivnéna:
» Pfitomnosti pfekazek po obvodu instalace nebo v pracovni oblasti, jako jsou: stromy s hustym
olisténim, zive ploty, ohrani€ujici zdi, kovové ploty, budovy a reflexni povrchy, jako jsou sklenéne
nebo kovové stény.
* Nepfiznivymi povétrnostnimi podminkami, jako je: husta mlha, vysoka obla¢nost, silny dést nebo

snézeni.

V pfipadé poruchy presurite satelitni referen¢ni stanici do jiného prostoru bez pfekazek a/nebo vylucte
oblast z pracovni oblasti robotické sekacky.

4.3.2. KONTROLY K INSTALACI NABIJECi ZAKLADNY A NAPAJECIHO ZDROJE:

I\

NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM
PROUDEM:

Aby bylo mozné provést elektrické
pfipojeni, je nutné, aby byla v blizkosti
mista instalace nainstalovana
elektricka zasuvka. Ujistéte se, ze
pfipojeni k napajecimu zdroji je v
souladu se zakony platnymi v zemi, ve
které se pouziva.

I\

NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM
PROUDEM:

Napajeci zdroj nepfipojujte do
elektrické zasuvky, pokud jsou
zastréka nebo kabel poskozeny.
Poskozeny kabel nepfipojujte a
nedotykejte se jej, dokud neni
odpojen od napajeni.

Poskozeny kabel muize vést ke
kontaktu s ¢astmi pod napétim.

I\

NEBEZPECI URAZU
ELEKTRICKYM PROUDEM:
Dodavany obvod musi byt chranén
diferencialnim spinacem (RCD) s
aktivaénim proudem nepiesahujicim
30 mA.

Postup:

 Pfipravte rovnou plochu pro umisténi nabijeci zakladny (A). Nabijeci zakladna musi byt
nainstalovana na misté, kam dosahuje satelitni signal, nejlépe v takovém prostoru zahrady, kde je
piné viditelna obloha a kde je v blizkosti zasuvka elektrické sité.

» Ujistéte se, Ze na zvolené ploSe je dostatek mista pro instalaci nabijeci zékladny a zohlednéte
pfitom, Ze se pfed ni musi nachazet pas bez prekazek, Siroky nejméné 2 metru a dlouhy 3 metry.
Terén na zvolené ploSe musi byt dokonale rovinaty a kompaktni, aby se zabranilo deformaci plochy
nabijeci zakladny.

4. INSTALACE
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UPOZORNENI:

A Napajeci kabel (B), napajeci zdroj, prodluzovaci kabel i jakykoli jiny elektricky
kabel, ktery neni soucasti vyrobku, musi zGstat na vnéjsi strané prostoru sekani
kvili jejich udrzeni v bezpeéni vzdalenosti od nebezpeénych soucasti v pohybu
a kvili zabranéni poskozeni kabell, které by mohlo vést ke styku se souc¢astmi
pod napétim.

e Navrat robotické sekacky na zakladnu probiha prostfednictvim virtualniho navratu, ktery zahrnuje
manévrovaci prostor sahajici 1 m vpravo a 1 m vlevo od zaznamenané drahy (A) a 50 cm za nabijeci
zakladnu (B). Je tfeba dodrzovat nasledujici minimalni vzdalenosti mezi manévrovacim prostorem a
jednotlivymi prvky zahrady:

- 30 cm od pfekazek ohrani¢enych virtualnimi obvody prostory bez sekani (C);

- 30 cm od pevnych neohrani¢enych pfekazek nebo souvislych konstrukénich prvkd (D);

- 1 m od vefejnych komunikaci (E);

- 1 mod bazénu (F);

- 1 mod pésich tras (G);

- 1 m od srazl nebo od strmych svahu (H).

—
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o
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e Pokud vySe uvedené vzdalenosti nelze dodrzet, je tfeba ohranicit drahu pro virtualni navrat a
prostor za nabijeci zéakladnou nepfekonatelnymi bariérami (1), nejsou-li jiz soucasti.
* Oblast, kterou prochazi napajeci kabel nabijeci zakladny, musi byt mimo prostoru sekani.

 P¥i opusténi nabijeci zakladny se roboticka sekacka obvykle oto&i o 180° ihned po odpojeni od
nabijecich kontaktl. V nékterych specifickych pfipadech, kdy je instalace nabijeci zakladny nezbytné
nutna:

- v blizkosti svislych konstrukci, které mohou sniZit kvalitu satelitniho signalu.

- v oblastech se snizenou manévrovatelnosti, které musi byt v kazdém pfipadé ohrani¢eny
neprekonatelnymi bariérami.

Prostfednictvim aplikace je mozné aktivovat dlouhy manévr zpétného chodu (Long Exit), kdy
roboticka sekacka provede zpétny chod o délce 2 m a poté se otoci 0 180°, takze je v lepSi pozici jak
pro provedeni manévru, tak pro pfijem satelitniho signalu.

Funkci dlouhého zpétného chodu (Long Exit) je tfeba povazovat za pomucku v jistych specifickych
podminkach instalace a v zadném pfipadé by neméla byt pouzivana k instalaci nabijeci zakladny
pod pristfesky nebo v uzavienych mistnostech.

POZNAMKA: V nékterych pfipadech se miize roboticka sekacka po provedeni 2metrového
zpétného chodu stale nachazet v neoptimalnich podminkach pfijmu satelitniho signalu. vV

takovém pfipadé musi byt nabijeci zakladna instalovana na jiné misto.

4. INSTALACE
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¢ Nabijeci zakladna (A) se satelitni referenéni stanici (B) musi byt umisténa v prostoru, kde je
obloha zcela viditelna. Pokud existuji pfekazky, jako jsou: stromy s hustym olisténim, zivé ploty,
ohranicuijici zdi, kovové ploty, budovy a reflexni povrchy, jako jsou sklenéné nebo kovové stény,
nabijeci zakladna se satelitni referenéni stanici musi byt nainstalovana mimo tyto rusivé prvky, na
misté, kde je obloha zcela viditelna.

POZNAMKA: Obloha se povazuje za zcela viditelnou, kdyz je volna pod Ghlem nejméné 120
stupfid ve vSech smérech.

120°

30 30° @ >

o @

e V pfipadé umisténi nabijeci zakladny (A) se satelitni referenéni stanici (B) do prostoru, kde

obloha neni zcela viditelna, je tfeba oddélit satelitni referenéni stanici (B) od nabijeci zaklady (A)

a nainstalovat ji do oblasti s uplnou viditelnosti oblohy. Satelitni referenéni stanice (B) musi byt
umisténa nad ruSivymi prvky, jako jsou: stromy s hustym olisténim, zivé ploty, ohraniéuijici zdi, kovové
ploty, budovy a reflexni povrchy, jako jsou sklenéné nebo kovové stény. Mohlo by byt potfebné
pfipojeni do zasuvky elektrické sité (viz odst. 4.5.2).

4. INSTALACE
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e Zkontrolujte, zda oblast zvolena pro instalaci nabijeci zakladny (D) je alespor 400 cm od nabijeci
zakladny (E) pfipadné druhé robotické sekacky.

UPOZORNENI:
Nadmérna blizkost mezi dvéma nabijecimi zakladnami miize zpusobit ruseni.

L — 1

Fervvereee

e Pripravte prostor pro instalaci napajeciho zdroje (B) tak, aby byl chranén pfed slune¢nim zarenim,
a aby se za zadnych atmosférickych podminek nemohl ocitnout ponofeny ve vodé.

POZNAMKA: Doporuéujeme nainstalovat napajeci zdroj (B) do uzavieného prostoru
chranéného pred povétrnostnimi vlivy. V poloze, ktera neni snadno pfistupna neopravnénym
osobam, jako jsou déti (X > 160 cm).

4. INSTALACE
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4.3.3. KONTROLY PRO URCENI VIRTUALNIHO OHRANICENI

1. Ovérte, zda je maximalni sklon pracovniho prostoru mensi nebo roven 45 % nebo 50 %, v zavislosti
na modelu (viz odst. 1.2 TECHNICKE PARAMETRY). Pro uréeni virtualniho ohrani¢eni dodrzujte
pravidla, uvedena na nasledujicich obrazcich:

a) je-li sklon <20 % je mozné umistit virtualni ohrani¢eni podle obrazku;

b) je-li sklon > 20 % a < 45 % (50%), instalace musi zahrnovat plochu na svahu za dodrzeni
vzdalenosti uvedené na obrazku;

c) je-lisklon > 20 % a plocha na svahu neni souéasti ¢asti zahrady, ktera ma byt posekana, musi
byt dodrzena vzdalenost znazornéna na obrazku;

d) je-lisklon > 45 % (50 %), je tfeba zahrnout plochu na svahu za dodrzZeni vzdalenosti uvedenou
na obrazku.

24 4. INSTALACE CS
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UPOZORNENI:

A Robot mlize sekat povrchy s maximalnim sklonem 45 % nebo 50 %, v zavislosti
na modelu. Pfi nedodrZeni pokynu by roboticka sekacka mohla sklouznout a
opustit pracovni prostor.

UPOZORNENI:

A Oblasti se sklonem vyssSim, nez jsou jeho pripustné hodnoty, nelze sekat. Proto
umistéte virtualni ohrani¢eni pred sklonem a vylucte tak dany prostor travniku
ze sekani.

2. Zkontrolujte cely pracovni povrch: zkontrolujte prfekazky a prostory, které maji byt vylouceny z
pracovniho prostoru (F) a které musi naprogramovany jako prostory, kterym je tfeba se vyhnout (G).

~ ~ 7@
/ <
\ ]
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KRITERIA PRO OHRANICENi PRACOVNICH PROSTOR A TRAS PRO PRESUN

4.4.1. MINIMALNi VZDALENOSTI VIRTUALNIHO OHRANICENI A VZDALENOSTI PRO VYMEZENI

Postup:

1.

Za pfitomnosti podlahy nebo pfistupového chodniku (A) na stejné urovni jako travnik se virtualni
ohrani¢eni mize shodovat s okrajem dlazby. Je mozné také naprogramovat virtualni ohraniceni a
vést tak robotickou sekacku stfedem okraje dlazby.

Kdyz je pfitomen bazén, jezirko nebo vykop (B), virtualni ohrani¢eni musi byt naprogramovano ve
vzdalenosti nejméné 1 metru. Kdyz se bazén, jezirko nebo vykop nachazi na konci svahu, virtualni
ohrani¢eni musi byt naprogramovano ve vzdalenosti nejméné 1,5 metru.

V pfipadé stromu s vy€nivajicimi kofeny (C) musi byt virtudlni ohrani¢eni naprogramovano tak, aby
se zabranilo pfechodu robotické sekacky po nerovnych povrsich.

Virtualni ohrani¢eni musi byt naprogramovano tak, aby se roboticka sekacka udrzovala ve
vzdalenosti nejméné 30 cm od prostoru se Stérkem nebo drobnym kamenim kameny (D).

V pfipadé prostor na svazich dodrzujte pokyny uvedené v odst. 4.3.3.

V pfipadé nepfretrzitych strukturalnich prvki (zidky, ploty, zivé ploty apod.) s vyskou vétsi nez 50 cm
musi byt virtualni ohrani¢eni naprogramovano ve vzdalenosti nejméné 40 cm od uvedenych prvkd
(E).

Ve vSech ostatnich pfipadech musi byt virtualni ohrani¢eni uréeno na zakladé vnéjSich rozméru
stroje se zohlednénim minimalni vzdalenosti 30 cm mezi robotickou sekackou a pfekazkou (F).

V pfipadé ohrani¢eni pfekazek, které se nachazeji ve vzajemné vzdalenosti mensi nez 150 cm (G),
ohranicte je jako jedinou pfekazku za dodrzeni vySe uvedenych vzdalenosti.

VAROVANI:

Provozni prostor a obecné prostory, ve kterych se roboticka sekacka mlze
pohybovat, musi byt ohrani¢eny nepirekrocitelnym oplocenim.

UPOZORNENI:

Kdyz je sklon v zavislosti na modelu vétsi nez 45 % nebo 50 %, je treba prostor
sklonu vylougéit ze sekani (viz odst. 4,3).

> B
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4.4.2. UZKE PRUCHODY

Postup:

1. 'V pfipadé uzkych prachodl musi byt vzdalenost mezi dvéma virtualnimi hranicemi Z > 2 m (A).

2. 'V pfipadé prachodu, kde by vzdalenost mezi virtualnimi hranicemi byla < 2 m, ¢ast oblasti za
zuzenim (A) nebude dosazitelna robotickou seka¢kou automaticky. V tomto pfipadeé je tfeba
naprogramovat dva samostatné virtualni prostory sekani (B) a propojit je trasou virtualniho pfesunu
(C).

3. Pokud neni mozné propojit oba prostory trasou virtualniho pfesunu, povazuje se ¢ast prostoru za
uzkym mistem (A) za ,uzavieny prostor” (viz odst. 4.4.3).

h —
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4.4.3. UZAVRENE PROSTORY

Prostory, do kterych se roboticka sekacka nem(ize dostat samostatné prostfednictvim virtualniho pfesunu,
musi byt naprogramované jako ,uzaviené prostory“ (moznost v aplikaci).

Kazdy uzavieny prostor muze mit v zavislosti na modelu uréenou maximalni plochu (viz tabulka
technickych parametru). Pokud je tfeba pokryt vétsi plochu, nez je maximalni plocha spravovatelna jednim
uzavienym prostorem, rozdélte povrch na vice uzavienych prostora.

Pro registraci uzavienych prostort je tfeba dodrzovat stejna kritéria, jaka jsou uvedena v odst. 4.4.1.
Robotickou sekacku je tfeba do kazdého uzavieného prostoru pfivést ruéné a ru¢né ji i spustit.

4. INSTALACE
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4.4.4. TRASY PRO PRESUN

Za pritomnosti prostor(i zahrady, oddélenych od prostoru, které nejsou uréeny k sekani nebo ve kterych
neni pfitomen travnik, jako pevné povrchy na stejné urovni jako zahrada, je mozné spojit prostory uréené
k sekani trasami pro pfesun. Roboticka sekacka se pfemisti z jednoho prostoru do druhého s vypnutym
sekacim zarizenim.

Trasa pro pfesun muze byt pouzita také pro dosazeni nabijeci zaklady, kdyz neni nainstalovana uvnitf
pracovniho prostoru.

Postup:

1.

B w

Vyhledejte mezi moznymi prdchody nejpohodinéjsi trasu pro pfesun, ktera umoznuje udrzovat stale
vétsi vzdalenost od pfipadnych prekazek, a ktera se nekfizi s prostory, které jsou obvykle vyhrazené
pro parkovani, pro pfechod vozidel, nebo kterymi prochazeji proudy osob.
Trasa pro pfesun zahrnuje manévrovaci prostor v rozsahu 1 m vpravo a 1 m vlevo od zaznamenané
trasy (A). Je tfeba dodrzovat nasledujici minimalni vzdalenosti mezi manévrovacim prostorem a
jednotlivymi prvky zahrady:

- 30 cm od prekazek ohranic¢enych virtualnimi obvody prostory bez sekani (B);

- 30 cm od pevnych neohrani¢enych pfekazek nebo souvislych konstrukénich prvkua (C);

-1 m od vefejnych komunikaci (D);

-1 m od bazént (E);

-1 m od péSich tras (F);

-1 m od srazt nebo od strmych svahu (G).
Trasy pro presun musi respektovat maximalni sklon 20 %.
V pfipadé uzkych prachodU, kde nelze dodrzet vySe uvedené vzdalenosti, musi byt prichod
ohrani¢en nepfechodnymi zabranami, nejsou-li jiz pfitomné.

POZNAMKA: Trasy pro pfesun zaznamenané v Uzkych prichodech by se mohly vyznagovat
nedostateCnym pfijmem satelitniho signalu, coz ovliviiuje pfesnost prace robotické sekacky.

4. INSTALACE
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4.5.

X

OZNACENi KOMPONENTU

S

I\

NEBEZPECi URAZU
ELEKTRICKYM PROUDEM:
Pouzivejte pouze nabijecku

a napajeci zdroj dodany
vyrobcem. Nevhodné pouziti
muzZe zpUsobit Uraz elektrickym
proudem a/nebo prehrati.

VAROVANI:

Dodavany obvod musi byt
chranén diferencialnim
spinacem (RCD) s aktivaénim
proudem nepiesahujicim 30
mA.

I\

NEBEZPECi URAZU
ELEKTRICKYM PROUDEM:

Aby bylo mozné provést
elektrické pripojeni, je nutné,
aby byla v blizkosti mista
instalace nainstalovana
elektricka zasuvka. Ujistéte se,
ze pripojeni k napajecimu zdroji
je v souladu se zakony platnymi
v zemi, ve které se pouziva.

NEBEZPECi URAZU
ELEKTRICKYM PROUDEM:
Elektrické napajeni pripojte

az po dokon¢eni vSech
instalaénich operaci.V pripadé
potifeby béhem instalace
vypnéte hlavni elektrické
napajeni.

VAROVANI:
Nebezpeci porezani rukou.

VAROVANI:
Nebezpeci odletkil do o¢i.

A
O

POVINNOST POUZIVAT
RUKAVICE:

Abyste zabranili nebezpedi
porezani rukou, pouzivejte
ochranné rukavice.

POVINNOST POUZIVAT BRYLE:
Abyste zabranili nebezpedi
vniknuti prachu do oéi,
pouzivejte ochranné bryle.

4. INSTALACE
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INSTALACE NABIJECi ZAKLADNY
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VAROVANI:
Nebezpecéi porezani rukou.

VAROVAN:I:
Nebezpecéi odletki
do o¢i.

A\

A\
I\

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM
PROUDEM:

Elektrické napajeni pripojte az po dokonéeni
vSech instalaénich operaci.V pripadé

potreby béhem instalace vypnéte hlavni

elektrické napajeni.

Pozadavky a povinnosti:

* Rovny povrch

Nabijeci zakladna
Zasobovac
Bryle

* Kompaktni povrch
* Upevnovaci Srouby
* Rukavice

O

POVINNOST POUZIVAT
RUKAVICE:

Abyste zabranili nebezpedi
porezani rukou, pouzivejte
ochranné rukavice.

POVINNOST POUZIVAT BRYLE:
Abyste zabranili nebezpe¢i
vniknuti prachu do o¢i,
pouzivejte ochranné bryle.

Nabijeci zakladna mlze byt nainstalovana uvnitf pracovniho prostoru nebo v prostoru, ktery je s nim
spojen prostfednictvim trasy pro pfesun.

Ujistéte se, Ze na zvolené plose je dostatek mista pro instalaci nabijeci zakladny a zohlednéte pfitom, ze je
pred ni se musi nachazet pas bez prekazek, Siroky nejméné 1,5 metru a dlouhy 3 metry.

Postup:

1. Zkontrolujte spinéni pozadavki pro instalaci v souladu s popisem v odst. 4,3.
2. Je-lito nutné, pfipravte povrch tak, aby nabijeci zakladna (A) byla na stejné urovni s travnikem (B).
Povrch musi byt dokonale vyrovnany a kompaktni, aby nedoslo k deformaci desky nabijeci zékladny.

° Gug
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. Upevnéte nabijeci zakladnu (L) k zemi pomoci upeviiovacich Sroubt (M).
4. Zkontrolujte, zda je satelitni referenéni stanice (A) pfipojena k nabijeci zakladné prostfednictvim
svého konektoru:
Pfipojte napajeci zdroj k nabijeci zakladé a zaSroubujte konektor.
Pripojte zastrCku napajeciho zdroje do elektrické zasuvky.
7. Zkontrolujte, zda s robotickou sekac¢kou mimo nabijeci zakladny sviti kontrolka (N) na nabijeci
zakladné (viz odst. 5,4).

o o

UPOZORNENI

A Napajeci kabel, napajeci zdroj, prodluzovaci kabel i jakykoli jiny elektricky kabel,
ktery neni soucasti vyrobku, musi zlstat na vnéjsi strané prostoru sekani kvtili
jejich udrzeni v bezpeéni vzdalenosti od nebezpeénych souéasti v pohybu a
kvuli zabranéni poskozeni kabel(, které by mohlo vést ke styku se souc¢astmi
pod napétim.

POZNAMKA: V pfipadé potfeby je mozné prodlouzit kabel, ktery napaji nabijeci zakladnu,
prostifednictvim prodluzovacich kabel(l. Je dovoleno pouzit maximalné dva 5m nebo jeden 15m
prodluzovaci kabel (viz kap. 9 ,PfisluSenstvi®).

UPOZORNENI

A Roboticka sekacka také potrebuje prijimat satelitni signal, kdyz se nachazi uvnitr
nabijeci zakladny. Pokud chcete na nabijeci zakladnu nainstalovat ochranny
kryt, pouzivejte pouze originalni kryty znacky STIGA. Nikdy neinstalujte kovové
kryty na nabijeci zakladnu.
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4.5.2. INSTALACE SATELITNi REFERENCNi STANICE

NEBEZPECi URAZU VAROVANI:

A ELEKTRICKYM PROUDEM: A Dodavany obvod musi byt
Pouzivejte pouze nabijecku chranén diferencialnim
a napajeci zdroj dodany spinacéem (RCD) s aktivaénim
vyrobcem. Nevhodné pouziti proudem nepiesahujicim 30
muze zpusobit uraz elektrickym mA.
proudem a/nebo prehrati.
NEBEZPECi URAZU NEBEZPECIi URAZU

A ELEKTRICKYM PROUDEM: A ELEKTRICKYM PROUDEM:
Aby bylo mozné provést Elektrické napajeni pripojte
elektrické pripojeni, je nutné, az po dokonéeni vSech
aby byla v blizkosti mista instala¢nich operaci.V pripadé
instalace nainstalovana potifeby béhem instalace
elektricka zasuvka. Ujistéte se, vypnéte hlavni elektrické
ze pripojeni k napajecimu zdroji napajeni.

je v souladu se zakony platnymi
v zemi, ve které se pouziva.

Satelitni referen¢ni stanice (A) se dodava s nabijeci zakladnou a je nainstalovana pod ochrannym vikem (B).
Je napajena z nabijeci zaklady prostfednictvim konektoru (C).
V pfipadé umisténi nabijeci zakladny (D) na misto, kde obloha neni zcela viditelna, je tfeba oddélit satelitni
referenéni stanici (A) od nabijeci zéklady a nainstalovat ji do prostoru uplnou viditelnosti oblohy.
V tomto pfipadé musi byt satelitni referen¢ni stanice (A) pfipevnéna prostfednictvim upeviiovaci konzoly
(E). K napajeni je mozné pouzit:

* 5-metrovy prodluZovaci kabel (L) (soucasti baleni);

e 15-metrovy prodluzovaci kabel, ktery Ize zakoupit samostatné (L);

* napdjeci zdroj (F), ktery Ize zakoupit samostatné, a zastrc¢ka pro pfipojeni do elektrické zasuvky.
V pfipadé oddélené instalace referenéni stanice se doporucuje provést instalaci ve vysce minimalné 2,5
metrl od terénu.
Pripravte prostor pro instalaci napajeciho zdroje (F) tak, aby byl chranén pfed slune¢nim zafenim, a aby se
za zadnych atmosférickych podminek nemohl ocitnout ponofeny do vody.

UPOZORNENI:

A Napajeci kabel, napajeci zdroj, prodluzovaci kabel i jakykoli jiny elektricky kabel,
ktery neni soucasti vyrobku, musi zlistat na vnéjsi strané prostoru sekani kvdli
jejich udrzeni v bezpecni vzdalenosti od nebezpeénych soucasti v pohybu a
kvili zabranéni poskozeni kabeli, které by mohlo vést ke styku se souc¢astmi
pod napétim.
UPOZORNENI:
Kabel elektrického napajeni a napajeci zdroj musi byt umistény tak, aby

nepredstavovali nebezpeci pro déti, osoby nebo zvirata.

VAROVANI:

Z bezpeénostnich diivod nesmi byt satelitni referenéni stanice nikdy
pfemisténa nasledné po naprogramovani virtualniho ohraniéeni, tras pro presun
a prostoru, kterym je tfeba se vyhnout. Roboticka sekacka by totizZ mohla vyjit
ven z naprogramovaného pracovniho prostoru. V pfipadé premisténi referenéni
stanice je potfebné jeji opétovné naprogramovani.
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Pozadavky a povinnosti:
» Satelitni referencni stanice (A).
* 5-metrovy prodluzovaci kabel (L) (souéasti baleni).
* nebo 15-metrovy prodluzovaci kabel, ktery Ize zakoupit samostatné (L).
¢ Nebo napajeci zdroj (F) (Ize zakoupit samostatné).
e Upevnovaci konzola (E).
* Srouby pro upevnéni satelitni referenéni stanice na konzolu (G).
* Tfmen pro upevnéni konzoly (H) na sloup nebo upevriovaci Srouby pro pfipevnéni na sténu
(nejsou soucasti).

Pozadavky a povinnosti:

1. Zkontrolujte pozadavky pro instalaci v odst. 4.3.2.

Otevrete viko (B).

Odpojte konektor (C) satelitni referencni stanice (A) od nabijeci zakladny (D).

Odsroubujte upeviiovaci Srouby () a vyjméte satelitni referenéni stanici (A) z nabijeci zakladny (D).

Pripevnéte konzoli (E) na sténu (N) s pouzitim upevnovacich Sroubu (nejsou soucasti baleni) a

ujistéte se, Ze se nachazi ve vodorovné poloze. V pfipadé montaze na sloup (M) pouzijte tfrmen (H),

ktery je soucasti, k upevnéni konzole (E).

6. Pripevnéte satelitni referencni stanici (A) ke konzole (E) s konektorem (C) obracenym smérem dold,
pouzitim Sroubt (G). Ujistéte se, Ze se stanice nachazi perfekiné ve vodorovné poloze. Doporucuje
se instalace ve vySce minimalné 2,5 metru nad terénem.

7. Pfipojte satelitni referen¢ni stanici k napajecimu zdroji (F) nebo k prodluzovacimu kabelu

prostfednictvim konektoru (C) a pfiSroubujte kruhovou matici.

Pfipevnéte napajeci kabel tak, aby se nemohl poskodit nebo zplsobit nebezpedi.

9. Pfipojte zastréku napdjeciho zdroje (F) do elektrické zasuvky. Pokud je k napajeni satelitni referenéni
stanice pouzivan prodluzovaci kabel, pfipojte kabel k volnému konektoru nabijeci zakladny a
utahnéte kruhovou objimku.

ok~

o

POZNAMKA: Horni &4st satelitni referenéni stanice se musi nachazet co nejblize k horni &asti
stény nebo sloupu.
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POZNAMKA: V pfipadé potfeby je mozné prodlouzit kabel, ktery napaji satelitni referenéni
stanici, prostfednictvim prodluzovacich kabel(. Je dovoleno pouzit maximalné dva 5m nebo
jeden 15m prodluzovaci kabel (viz kap. 9 ,PfisluSenstvi‘).

POZNAMKA: Aby se predeslo rugeni, méla by byt satelitni referenéni stanice nainstalovana
alespor 400 cm od ostatnich satelitnich referenénich stanic, které se mohou nachazet v
blizkosti.
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UPOZORNENI:

A Povrch nebo sloup, na ktery ma byt pripevnéna satelitni referenéni stanice, musi
byt stabilni a nesmi se pohybovat, kmitat nebo se otacet, napriklad pfi silném
vétru nebo jiné nepfizni pocasi. Pohyb satelitni referenc¢ni stanice ovliviiuje
presnost ¢innosti robotické sekacky.

UPOZORNENI:

A Béhem instalace satelitni referenc¢ni stanice postupujte opatrné. Hrozi riziko
padu z velké vysky nebo pad pfedmétii do prazdna.
UPOZORNENI:

A PFi pfesunu satelitni referenéni stanice je treba prostfednictvim aplikace znovu
naprogramovat virtualniho ohranic¢eni, trasy pro presun a prostory, kterym je
treba se vyhnout.

UPOZORNENI:
Ujistéte se, zZe je satelitni referen¢ni stanice nainstalovana perfektné ve
vodorovné poloze.

4.5.3. DOBIJENIi ROBOTICKE SEKACKY PO INSTALACI

Pfed zahajenim programovani virtualniho ohranieni provedte nabiti roboticke sekacky.

Pozadavky a povinnosti:
¢ Nabijeci zakladna.

Postup:
1. Nechte nabit robotickou sekacku (viz odst. 5,5).

POZNAMKA: P¥i prvnim nabijeni je tfeba nechat akumulatory nabijet alespor 2 hodiny.

4.6. PROGRAMOVANI VIRTUALNIHO OHRANICENI, TRAS PRO PRESUN A PROSTOR,
KTERYM JE TREBA SE VYHNOUT

Programovani virtualniho ohraniceni, tras pro pfesun a prostor, kterym je tfeba se vyhnout, se provadi
prostfednictvim pfislusnych postupt s prdvodcem, které se nachazeji v APL. ,STIGA.GO". Tento postup
vyzaduje vést robotickou sekacku manualnég, pfi krac¢eni vedle ni, podle vSeobecnych kritérii, uvedenych v
kap. 4.4.

Pozadavky a povinnosti:
* Mobilni zafizeni s opera¢nim systémem Android nebo iOS, pfipojené na internet (neni soucasti).
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Postup:

1. Stahnéte si aplikaci ,STIGA GO* z Google Play Store pro zafizeni s opera¢nim systémem Android

nebo z App Store pro zafizeni s iOS.

2. Postupuijte dle postupu s priivodcem v aplikaci (ohledné podrobnéjSich informaci vychazejte z
odst. APPLIKACE).

VAROVANI:

Provozni prostor nebo trasy, pouzivané zarizenim pro jeho pfesun, musi byt
nastaveny tak, aby nezahrnovaly verejné prostory, a aby se zabranilo ublizeni na
zdravi osob, Skodam na majetku, nebo nehodam vozidel.

VAROVANI:

Pro vlastni bezpeénost a pro zabranéni ublizeni na zdravi osob a zvirat, a Skod
na majetku, musi operator predem znat prostor, ve kterém bude roboticka
sekacka vedena manualné. Béhem Fizeni robota kracejte opatrné, abyste pritom
nespadli.

38 4. INSTALACE
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FUNKCE A NASTAVENI VYROBKU

Automaticka Cinnost robotické sekacky vyzaduje fadu nastaveni, ktera |ze provést pomoci mobilniho
zafizeni (smartphone) s opera¢nim systémem iOS nebo Android s nainstalovanou aplikaci ,STIGA GO*.
Aplikaci iOS Ize stahnout z iOS App Store. Aplikaci Android Ize stahnout z Google Play Store.
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4.7.1. PREDBEZNE PRIHLASENI

P¥i prvnim pfihlaseni do aplikace muizete:

4.7.2.

* Vstoupit na informacni stranky o prodejcich a vyrobcich znacky STIGA.
* Provést prvni registraci.
* Registrovani uzivatelé se mohou pfihlasit.

REGISTRACE (SIGN UP)

Sekce ,Zaregistrujte se” umoziuje uZivateli zaregistrovat se a ziskat pfistup ke vSem funkcim aplikace.
UZivatel se muze pfihlasit pomoci svého uétu Google, Facebook a Apple nebo si muze vytvofit novy ucet
vyplnénim pozadovanych poli.

Proces registrace vyzaduje ovéreni prostfednictvim e-mailu.

4.7.3.

PAROVANI ZARIZENi (PAIRING)

Sekce ,Parovani zafizeni“ umoznuje prostfednictvim pfipojeni Bluetooth® pfipojit vase mobilni zafizeni s
robotickou sekackou, se satelitni referen¢ni stanici a nakonfigurovat nabijeci zakladnu.
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Pro pridani nového vyrobku STIGA stisknéte tladitko ,pfidat” (+) a postupuijte dle postupu s privodcem.
Pro provedeni parovani je tfeba, aby byla robotickéa sekacka a satelitni referenéni stanice ve vzdalenosti
mensi nez 8 metr( od mobilniho zafizeni.

Nabijeci zakladna mUze byt v pfipadé instalace oddélené od satelitni referen¢ni stanice nakonfigurovana i
nasledné.

Po dokonéeni parovani se zobrazi hlavni strana vyrobku, ze které je mozny pfistup na jednotlivé dostupné
nabidky.

POZNAMKA: Kdyz parovani nabijeci zakladny probé&hlo Gispééné, kontrolka na nabijeci
zakladné se rozsviti, kdyz je roboticka sekacka mimo nabijeci zakladny. Kdyz sparovani nebylo
provedeno, kontrolka blika.

POZNAMKA: po sparovani véech zafizeni je tfeba jesté pred pouzitim vyrobku provést ,kalibraci
nabijeci zakladny“ (viz odst. 4.7.5).

POZNAMKA: Pokud mobilni zafizeni nedetekuje robotickou sekacku, zkontrolujte, zda roboticka
sekacka neni sparovana s jinym zafizenim (viz odst. 5.3.6).

4.7.4. VZDALENA PRIPOJITELNOST A AKTIVACE KARTY SIM

Roboticka sekacka je vybavena modulem pro pfipojeni 3G/4G s kartou SIM, ktery umoznuje pfipojeni ke
cloudu STIGA a vzdalené ovladani robotické sekacky. Po dokonéeni pfifazeni zafizeni k uzivatelskému
uctu je tfeba aktivovat kartu SIM.

Postup:
Postupuijte podle postupu s pravodcem v aplikaci.

POZNAMKA: karta SIM, kteréa je sougasti vyrobku, je proprietarni. Vyrobek se miize pfipojit ke
cloudu STIGA pouze prostfednictvim dodané karty SIM. NepouZivejte jiné karty SIM.

4.7.5. GARAZ A STRANA VYROBKU (DEVICE PAGE)

V sekci ,Garaz" jsou zobrazeny vSechny vyrobky znacky Stiga, které jsou pfifazené danému
uzivatelskému profilu.
Pfifazené vyrobky jsou zobrazovany napravo a nalevo na jednotlivych stranach.
Pro kazdy ze zobrazenych vyrobku je mozny pfistup k sérii moznosti, které umozniuiji:
* pfejmenovat nebo odstranit zafizeni z uzivatelského uctu;
e pristupovat k informacim o vyrobku a k navodim;
* ovérovat stav pfipojitelnosti mobilni sité a stav signalu GNSS robotickeé sekacky a referencni
stanice;
e provadét aktualizace firmwaru.

Z ¢asti ,Garaz" je mozny pfistup na ,Stranu vyrobku“ kazdého pfifazeného vyrobku.
Strana vyrobku roboticka sekacka je rozdélena do tfi sekci:

e Roboticka sekacka.

e Nastaveni.

* Moje zahrada.

Sekce jsou zobrazovany napravo a nalevo na jednotlivych stranach.

Sekce ,Roboticka sekacka“ umozniuje:
e Zkontrolovat stav robotické sekacky (uroven nabiti akumulatoru, stav ¢innosti, nastaveny rezim
sekani).
* Zahajit a zastavit ¢innost robotické sekacky.
e Vynutit navrat robotické sekacky na nabijeci zakladnu.
» Zahajit pracovni ¢innost robotické sekacky v prostoru, do kterého se nelze dostat samostatné.
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e Zkontrolovat zbyvajici po¢et hodin pfipojitelnosti a obnovit datovy balik.
Sekce ,Nastaveni“ umoznuje:

e Zvolit rezim sekani ,Jednorazové sekani“ nebo ,Planované sekani*.

* Nastavit nebo zménit pracovni program.

* Nastavit nebo zménit vySku sekani.

» Kalibrovat polohovani robotické sekacky v nabijeci zakladné.

e Zahajit postup hibernace pro zimni skladovani.

* Aktivovat a nastavit citlivost snimace deStového senzoru.

» Aktivovat funkci ochrany proti odcizeni.

e Aktivovat vedlejsi funkce.

Sekce ,Moje zahrada® umoznuije:
e Zaregistrovat virtualni ohrani€eni, trasy pro pfesun a prostory, kterym je tfeba se vyhnout,
prostifednictvim postupl s pravodcem v aplikaci.
e Zobrazit mapu zahrady s pfipadnymi zaregistrovanymi prvky a polohou robotické sekacky v
realném cCase.
¢ Nastavit pozadovany smér sekani.
e Zahajit pracovni ¢innost robotické sekacky ve specifickém prostoru zahrady.

4.7.6. KONFIGURACE NABIJECi ZAKLADNY

Pfed pouzitim robotické sekacky je tfeba provést konfiguraci nabijeci zakladny (viz odst. 4.7.3)

4.7.7. KALIBRACE NABIJECi ZAKLADNY

Operace kalibrace polohy navratu na zakladnu je povinna a vyzadovana v aplikaci bezprostfedné po
dokonéeni konfigurace nabijeci zakladny.
Kalibrace umoznuje robotické sekacce urcit spravné vyrovnani s nabijecimi kontakty s pouZzitim ¢teni
radioveho signalu, vysilaného z antény pod ploSinovou karosérii nabijeci zakladny.
Postup:
1. Umistéte robotickou sekacku na nabijeci zakladnu a zasurite ji tak, aby se napojila na pfislusné kontakty.
2. 'V pripadé potfeby mirné nadzvednéte robotickou sekacku za zadni rukojet a vyrovneijte ji s nabijeci
zakladnou tak, aby s ni byla dokonale v jedné ose.
3. Zkontrolujte na klavesnici robotické sekacky, zda je ikona ,ALARM" zhasnuta; v opa¢ném pfipadé pred
pokrac¢ovanim vynulujte alarmy (viz odst. 5.3.7).
Zavrete viko.
Zahajte kalibraci podle postupu s priivodcem v aplikaci.
6. VycCkejte na hlaseni o potvrzeni provedené kalibrace.

ok

POZNAMKA: Kdyz uvedeny postup nebude dokon&en v priib&hu 5 minut od pfipojeni robotické
sekacky k nabijecim kontaktim, kalibrace bude zruSena. Je tfeba odpojit robotickou sekacku od
nabijecich kontaktl a zopakovat postup od budu 1.

4.7.8. INICIALIZACE ROBOTICKE SEKACKY

Inicializace robotické sekacky je povinna a vyzadovana v aplikaci:
e P¥i prvnim zahajeni ¢innosti vyrobku.
* P¥i zapnuti robotické sekacky nebo pfi jejim opétovném uvedeni do ¢innosti.
¢ Pfi manualnim pfesunu robotické sekacky.

Postup pfi prvnim zahajeni ¢innosti vyrobku:

1. Umistéte robotickou sekacku tak, aby se mohla pohybovat dopfedu nejméné 3 m bez toho, aby za-
znamenala prekazky.
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2. Zahajte inicializaci, jak vyzaduje aplikace, a vyCkejte na dokonéeni postupu. Roboticka sekacka po-
kraCuje v chodu dopfedu a provede tfi kroky v rozsahu pfiblizné 1 m.

Postup v pfipadé zapnuti nebo manualniho pfesunu robotické sekacky:
1.  Umistéte robotickou sekacku dovnitf naprogramovaného prostoru tak, aby se mohla pohybovat dopfe-
du nejméné 3 m a pfitom zlstala uvnitf virtualniho ohranieni bez toho, aby zaznamenala pfekazky.
2. Zahajte inicializaci, jak vyzaduje aplikace, a vyCkejte na dokonceni postupu. Roboticka sekacka se
bude pohybovat dopfedu a provede tfi kroky v rozsahu pfiblizné 1 m.

4.7.9. PROGRAMOVANI VIRTUALNIHO OHRANICENI, TRAS PRO PRESUN A PROSTOR, KTERYM
JE TREBA SE VYHNOUT

Pfed pokrac¢ovanim s programovanim se ujistéte o dokonceni fazi: parovani zafizeni (odst. 4.7.3),
konfigurace nabijeci zakladny (odst. 4.7.5), kalibrace nabijeci zakladny (odst. 4.7.6), inicializace robotické
sekacky (odst. 4.7.7).

Programovani virtualniho ohrani€eni jednotlivych prostor sekani, uzavienych prostor(, tras pro pfesun
a prostoru, kterym je tfeba se vyhnout, se provadi prostfednictvim pfislusnych postupu s privodcem v
aplikaci STIGA.GO. Uvedené postupy vyzaduiji vést robotickou sekacku manualnég, kracejic vedle ni.
Robotickou sekacku Ize fidit ve dvou rezimech:

 prostfednictvim virtualniho joysticku v aplikaci.

 prostfednictvim pfisluSenstvi Trolley, kéd 1127-0021-01.

vvvvvv

1. Postupuijte podle postupu pro zahajeni pracovni ¢innosti robotické sekacky, uvedeného v aplikaci;

vyberte si mezi moznostmi joystick a Trolley.

Vedte robotickou sekacku virtualnim joystickem do bodu, ve kterém chcete zahgjit programovani.

Zahaijte registraci virtualniho ohrani¢eni nebo virtualnich tras stisknutim pfislusného tlacitka.

4. \edte robotickou sekacku virtualnim joystickem nebo pfislusenstvim Trolley po celém obvodé nebo
trase, ktera ma byt naprogramovana. Po¢ateéni a koncovy bod virtualniho obvodu se musi shodovat.
Je také mozné zaznamenavat obvod nebo virtualni trasy metodou ,,point-to-point“. V tomto pfipadé
roboticka sekacka zaznamena obvod nebo trasu jako posloupnost pfimoc¢arych usekd body vybranymi
uzivatelem.

wn

VAROVANI:
Dodrzujte minimalni vzdalenosti od prekazek a pokyny uvedené v odst. 4.4

5. Potvrzeni registrace

POZNAMKA: Maximalni po&et virtualnich zén sedeni a zdn, kterym se je tfeba vyhnout, které Ize
zaznamenat, zavisi na modelu robotické sekacky.

POZNAMKA: Po ukonéeni programovani virtuélniho ohraniéeni prejde roboticka sekacka cely
virtualni obvod kvuli ovéfeni spravnosti provedeni programovani.

POZNAMKA: pro odlinou spravu jednotlivych prostor(i zahrady je mozné naprogramovat vice
virtualnich prostoru.

POZNAMKA: Pfed programovanim tras presunu a prostor(i, kterym je tfeba se vyhnout, je tfeba
naprogramovat virtualni ohraniceni.

POZNAMKA: neptemistuite robotickou sekacku ruéné, protoze kazdy manuaini presun
robotické sekacky vyzaduje postup inicializace.
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POZNAMKA: pokud byla nabijeci zakladna nainstalovana na okraji prostoru, ktery méa byt
posekan, pfi programovani virtualnich hranic je nutné navést robota tak, aby prejel pfes
zakladnu.

POZNAMKA: aby roboticka sekacka spravné fungovala, vyhnéte se prekfizeni a/nebo
prekryvani ve virtualnim obvodu.

AN

o (3
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4.7.10. PROGRAMOVANI TRASY NAVRATU NA NABIJECi ZAKLADNU

Pro umoznéni vstupu robotické sekacky na nabijeci zakladnu je potfeba naprogramovat trasu navratu
podle nize uvedenych parametru:
» Trasa navratu musi mit délku nejméné 3 m.
* Usek, ktery konéi na nabijeci zakladn&, musi byt dlouhy nejméné 3 m, pfimodary a vyrovnany se
stfedem nabijeci zakladny (mGze se shodovat s celou trasou navratu).
e Pocatec¢ni bod trasy navratu se musi nachazet uvnitf virtualniho ohrani¢eni alespori 1 m od
obvodu, aby jej roboticka sekacka mohla dosahnout samostatné.
e Koncovy bod se shoduje s polohu nabijeni robotické sekacky.

POZNAMKA: Pfed programovéanim trasy pfesunu na nabijeci zékladnu je tfeba naprogramovat
virtualni ohraniceni.

POZNAMKA: Dodrzujte minimalni vzdalenosti od ptekazek a pokyny uvedené v odst. 4.4

V nékterych pfipadech je mozné prostfednictvim aplikace aktivovat dlouhy manévr zpétného chodu (Long
Exit), kdy roboticka sekacka provede pred oto¢enim o 180° manévr zpétného chodu na useku 2 m. Viz
odst. 4.3.2, kde najdete dalSi podrobnosti.

Postup:
1. Kdyz je vyzadovano provedeni inicializace se ujistéte, ze virtualni ohrani¢eni prostoru, ve kterém ma
zaCatek trasa presunu, bylo naprogramovano.
2. Z nabidky ,Moje zahrada“ zvolte naprogramovany prostor, ze kterého ma zacinat trasa navratu na
nabijeci zakladnu, zvolte vytvoreni nového spojeni a zvolte ,Nabijeci zakladna®.
Uvedte robotickou sekacku joystickem do bodu, ve kterém chcete zahajit programovani.
Zahajte zaznamenani trasy navratu na nabijeci zakladnu stisknutim pfislusného tlacitka.
5. Vedte robotickou sekacku manualné joystickem podél trasy, kterd ma byt naprogramovana, az po
pripojeni robotické sekacky k nabijecim kontaktim.
6. Potvrzeni registrace

B w

POZNAMKA: neptemistuite robotickou sekacku ruéné, protoze kazdy manualini presun
robotické sekacky vyzaduje postup inicializace.
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POZNAMKA: nabijeci zakladnu Ize nainstalovat i mimo pracovni oblast. V tomto pfipadé
robot vyuzije celou trasu pro navrat do nabijeci zakladny a k dosazeni pracovni oblasti béhem
provozu.

POZNAMKA: po ukon&eni programovani trasy navratu na zakladnu projede robotické sekacka
znovu celou trasu kvili ovéfeni spravnosti provedeni programovani.

X X o

4.7.11. MAPA ZAHRADY

Ze sekce ,Moje zahrada“ je mozny pfistup k mapé zahrady a k zobrazeni:
* Virtuélniho ohraniceni.

Prostoru, kterym je tfeba se vyhnout.

e Trasy pro pfesun.

Polohy robotické sekacky v realném Case.

Polohy nabijeci zakladny a pfisludné trasy pro navrat.

4.7.12. SAMOSTATNE SEKANi / NAPLANOVANE SEKANI (SPOT CUT / SCHEDULED)

Voli¢ ,Samostatné sekani / Naplanované sekani“ nabidky nastaveni umoznuje aktivovat nebo deaktivovat
naplanovany program pracovni ¢innosti.
Pocet tydennich hodin, které maji byt naplanovany, je navrhovan aplikaci na zakladé velikosti zahrady.
* P¥i nastaveni na ,Naplanované sekani“ roboticka sekacka pracuje podle naplanovaného programu
pracovni ¢innosti.
* P¥i nastaveni na ,Samostatné sekani“ roboticka sekacka pracuje a provede samostatny pracovni
cyklus.

POZNAMKA: Kdyz roboticka sekacka dokonéi cyklus pokryti celé zahrady, vrati se na nabijeci
zakladnu a zUstane tam az do nasledujiciho nastaveného ¢asu uvedeni do chodu.

POZNAMKA: Kdyz roboticka sekacka dokongi cyklus sekani, b&hem kterého pokryje jeden
samostatny prostor, pokrac¢uje pfimo do nasledujiciho prostoru sekani.

4.7.13. PROGRAMOVANI RELACIi SEKANi (MOWING SESSIONS)

Sekce ,Relace sekani” umozriuje naprogramovat ¢as a dny pracovni ¢innosti robotické sekacky. Pocet
tydennich hodin, které maji byt naplanovany, je navrhovan aplikaci na zakladé velikosti zahrady.
Postup:
1. Znabidky ,Nastaveni zvolte ,Relace sekani a zvolte dne v tydnu, v kterém maji byt nastaveny poza-
dované relace pracovni ¢innosti.
2. Uzivatel ma moznost aplikovat stejny ¢as pracovni €innosti na vice dna v tydnu.
3. Cas pracovni ginnosti bude zobrazen uvnitf dne, ve kterém byl naprogramovan. Stisknutim tlagitka na
kazdému ¢asovému rozvrhu jej Ize zkopirovat nebo odstranit.
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Predplatné za datové prenosy na kartach SIM je soucasti po celou dobu zivotnosti vyrobku a nezahrnuje
zadné dalsi naklady.

4.7.14. SPRAVA DATOVEHO BALIKU

4.7.15. INTEGRACE SHLASOVYMIASISTENTY (NA ZAKLADE MODELU) (AMAZON ALEXA, GOOGLE
HOME)

Integrace s vokalnim asistentem umoznuje provadét interakci s robotickou sekackou podle moznosti, ktere
jsou dostupné v aplikaci. Je mozné napfiklad:

e Zahajit pracovni relaci.

» Zastavit robotickou sekacku béhem sekani travy i obnovit pferusenou pracovni ¢innost.

e Vynutit si navrat robotické sekacky na nabijeci zakladnu.

* Vlyzadat si informace o nasledujicim ¢ase zahajeni naplanované pracovni ¢innosti.

e \yzadat si informace o stavu robotické sekacky.

e \yzadat si informace o zbyvajici dobé pfipojitelnosti.

POZNAMKA: integrace robotické sekaéky s hlasovym asistentem neprobiha prostrednictvim
aplikace Stiga.GO, ale musi byt nastavena prostrednictvim samotné aplikace hlasového
asistenta.

4.7.16. ZABLOKOVANIi KLAVESNICE (APP LOCK)

Aby se zabranilo pouziti robotické sekacky détmi nebo neopravnénymi osobami, je mozné zablokovat
¢innost klavesnice. Timto zplsobem je mozné ovladat robotickou sekacku pouze prostrednictvim aplikace.

Postup:
1. Aktivujte nebo deaktivujte funkci Zablokovani klavesnice / App Lock v nabidce ,nastaveni“ v aplikaci.

POZNAMKA: je-li funkce aktivni, zablokovani klavesnice zlistane aktivni, i kdyz je roboticka
sekacka vypnuta.

4.7.17. NASTAVENi POZADOVANEHO REZIMU STRATEGIE POHYBU

Tato funkce umoznuje nastavit rezim strategie pohybu, se kterou se roboticka sekacka pohybuje uvnitf
zahrady béhem seceni travy.

Je mozné vybrat rizné sméry sekani (A) nebo rezimy tvorené jejich kombinacemi (B). Dale je mozné
proveést jemnou regulaci vybraného sméru sekani, aby se pfizpusobil jakymkoli konstrukcim nebo tvarim v
zahradé. Nastaveni Ize provadét v intervalu -90° az +90° s pfesnosti 0,1°.

Zmeéna rezimu strategie pohybu provedena uzivatelem v prostoru, kde bylo se¢eni zahajeno, ale nebylo
dokonéeno, se projevi po dokonéeni seceni dané oblasti.
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Postup:
1. Vyberte pozadovany rezim strategie pohybu z nabidky ,nastaveni® v aplikaci.

2. 'V pripadé potieby nastavte smér sekani pomoci tladitek ,,.+“ a ,-“, dokud nedosahnete pozadovaného
nastaveni.

4.7.18. SEKANi OKRAJE (BORDER CUT)

Kdyz je aktivovana sekce ,,Sekani okraje, aktivuje sekani okraje zahrady a prostor( bez sekani. Sekani
okraje provadi roboticka sekacka poté, co dokoncila se¢eni naprogramovaného prostoru.

Postup:
1. Aktivujte funkci ,,sekani okraje“ z nabidky ,nastaveni“ v aplikaci. Je mozné samostatné aktivovat
funkci pro kazdy virtualni prostor nebo naprogramovany prostor bez sekani.

4.7.19. DESTOVY SENZOR

Funkce ,,Destovy senzor“ umoziuje aktivovat nebo deaktivovat destovy senzor na robotické sekacce.
Destovy senzor Ize nastavit na tfi rizné urovné citlivosti. Vétsi citlivosti odpovida vétsi setrvani pfi pracovni
Cinnosti v pfipadé desté.

Nizka citlivost: 4 hodiny, Stfedni citlivost: 8 hodin, Vysoka citlivost: 12 hodin.

Postup:
1. Aktivujte funkci z nabidky ,nastaveni® v aplikaci.

4.7.20. AKTUALIZACE SOFTWARU (FIRMWARE UPDATE)

Aktualizace firmwaru vyrobku, jsou-li dostupné, jsou oznamovany na strané pro zobrazeni vyrobku v
,Garazi.

Dostupné aktualizace jsou provadény v ramci posloupnosti, v pofadi: roboticka sekacka, referenéni
stanice, nabijeci zakladna.

Béhem aktualizace je tfeba mit telefon v blizkosti aktualizovaného zafizeni. Aktualizace kazdého zafizeni
vyzaduje od 10 do 20 minut.

UzZivatel mize dale zobrazit nabidku, ktera se nachazi na strané zobrazovani vyrobku v ,Garazi“ kvuli
ovéreni dostupnosti aktualizaci a nucené aktualizaci firmwaru.

4.7.21. PROFIL / SPRAVA UZIVATELU / VOLBA OBLIBENEHO PRODEJCE / ZPRAVY

Ze sekce ,Profil“ je mozné zménit udaje uctu i zménit heslo.
Hlavni uzivatel, ktery provedl prvni registraci, mize vyzvat ke spravé jiné uzivatele robotické sekacky.
Pozvany uzivatel musi stahnout aplikaci do svého mobilniho zafizeni a zaregistrovat se.

Cast ,Dealer* umoznuje zvolit servisni stfedisko.

Sekce ,Zpravy“ umoznuje zobrazovat zpravy\informace.

4.7.22. OCHRANA PROTI ODCIZENI (V ZAVISLOSTI NA MODELU)

Tato funkce umoznuje pfijmout varovani, kdyZ se roboticka sekac¢ka dostane daleko od pracovniho
prostoru. Pokud je funkce aktivni, roboticka sekacka nepretrzité sleduje svou vzdalenost od virtualniho
obvodu. KdyzZ se roboticka sekacka vzdali od virtualniho obvodu o vice nez 100 metr({:

* Roboticka sekacka odesle upozornéni na mobilni zafizeni uzivatele prostfednictvim aplikace

Stiga.GO.

* V aplikaci je mozné zobrazit aktualni polohu robotické sekacky a sledovat jeho pohyby.

e Robotickou sekacku neni mozné spustit, pokud se nachazi mimo svdj virtualni obvod.
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POZNAMKA: funkce ochrany proti odcizeni ziistane aktivni, i kdyz je roboticka sekacka vypnuta.
V tomto pfipadé je oznameni o odcizeni a poloha robotické sekacky odeslano pfi zapnuti
robotické sekacky.

Postup:
1. Aktivujte funkci z nabidky ,nastaveni“ v aplikaci. Ujistéte se, Ze jsou na vaSem mobilnim zafizeni
aktivovana upozornéni aplikace Stiga.GO.
2. Aktivujte oznameni ,,Ochrana proti odcizeni“ v postrannim panelu aplikace Stiga.GO.

4.7.23.ZMENA NEBO VYMAZANI VIRTUALNIHO OBVODU, TRAS PRO PRESUN A PROSTORU,
KTERYM JE TREBA SE VYHNOUT

Virtualni obvod jednotlivych prostor( Ize upravit dvéma zpUsoby:
* Vlymazani prvku: prvek je cely vymazan a je potfebny novy zaznam.
e Uprava prvku: je mozné upravit pouze ¢ast prvku, aniz by doslo k jeho uplnému vymazani.

Pokud je tfeba upravit trasy pro pfesun nebo prostory, kterym je tfeba se vyhnout, je tfeba je odstranit a
poté je znovu zaznamenat.

Postup:
1. Pokud chcete vymazat prvek mapy, vyberte jej z nabidky ,Nastaveni“ v aplikaci a stisknéte tlacitko
,Odstranit”.

2. Pro upravu virtualniho obvodu vyberte pozadovany virtualni prostor v nabidce ,,Nastaveni“ v aplikaci
a stisknéte tladitko ,,Upravit”. Poté postupuijte podle postupu s pravodcem v aplikaci.
4.7.24. NASTAVENI PRIORITY SECENi ZAHRADNICH PROSTORU
Jednotlivé virtualni prostory zahrady se sec¢ou v poradi, v jakém jsou zaznamenany.
Je mozné zménit prioritu fezani jednotlivych prostort zménit tak poradi, v jakém jsou seceny.

Postup:
1. V nabidce ,Nastaveni“ v aplikaci vyberte pozadovany virtualni prostor a pfetahnéte jej na
pozadované misto v seznamu prostord.

POZNAMKA: Pro kazdou plochy zahrady je také uvedeno procento dokon&eni seéeni, &imz je
mozné urcit plochy, které jiz byly kompletné posekany, a postup na plose, ktera se prave sece.

4.7.25. DOCASNA ZONA BEZ SEKANI (V ZAVISLOSTI NA MODELU)

Funkce ,DocCasna zéna bez sekani“ umoznuje do€asné vyloucit ¢ast zahrady z prostoru sekani. Prostor,
ktery Ize vybrat, musi byt ¢asti obvodu, zahrnutou mezi dvéma body A a B, které vybere uZivatel, a
pfimoCarym segmentem ktery je spojuje. Vybrany prostor nesmi protinat trasy pro pfesun.

Roboticka sekacka nevstoupi do vylouc¢eného prostoru az do uplynuti nastavené doby, ale bude
pokracovat v praci v ostatnich ¢astech zahrady.

Postup:
1. Vyberte funkci z nabidky ,Nastaveni v aplikaci.
2. Podle postupu s privodcem v aplikaci vyberte ¢ast zahrady, kterou je tfeba vylouéit, a nastavte
pozadovanou dobu trvani.

POZNAMKA: Maximalni po&et zaznamenatelnych zén, kterym se je tteba vyhnout, zavisi na
modelu robotickeé sekacky.
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4.7.26. DRZ SE DAL (STAY AWAY) (V ZAVISLOSTI NA MODELU)

Funkce ,DrZ se dal“ (Stay Away) umoznuje do€asné vyloucit ¢ast zahrady z prostoru se€eni. Zvolitelny
prostor je kruh o poloméru zvoleném uzivatelem, jehoz stfedem je poloha GPS mobilniho zafizeni nebo
bod vybrany na virtualni mapé. Vybrany prostor nesmi protinat trasy pro pfesun.

Roboticka sekacka nevstoupi do vylou¢eného prostoru az do uplynuti nastavené doby, ale bude
pokra¢ovat v praci v ostatnich ¢astech zahrady.

Postup:
1. Vyberte funkci z nabidky ,Nastaveni“ v aplikaci.
2. Podle postupu s privodcem v aplikaci vyberte ¢ast zahrady, kterou je tfeba vyloucit, a nastavte
pozadovanou dobu trvani.

POZNAMKA: Pokud se k nastaveni stfedu kruhu pouzivéa poloha GPS mobilniho zafizeni, zavisi
poloha tohoto bodu, a tedy i nese¢eného prostoru, na pfesnosti signalu GPS pfijimaného z
mobilniho zafizeni, ktera je obvykle +5 metr(.

POZNAMKA: Maximalni po&et zaznamenatelnych zén, kterym se je tfeba vyhnout, zavisi na
modelu robotické sekacky.

4.7.27. OZNAMOVANI PREKAZEK (V ZAVISLOSTI NA MODELU)

Funkce ,,Oznamovani pfekazek” umoznuje pfijimat nabizena oznameni, pokud roboticka sekacka béhem
sekani zaznamena pritomnost prekazky.
Pokud je funkce aktivni a roboticka sekacka v uréitém poc¢tu opakovani narazi na prekazku, zapamatuje
si jeji polohu. KdyzZ se roboticka sekacka vrati do nabijeci zakladny, odesle na mobilni zafizeni uzivatele
oznameni o vSech pfekazkach zjisténych béhem sekani.
Uzivatel mize:
* Ignorovat pfitomnost takovych pfekazek a nechat robotickou sekac¢ku, aby do nich narazila.
* Fyzicky odstranit pfekazky z pracovniho prostoru.
e Automaticky ohranicit pfekazky pomoci kruhového virtualniho prostoru bez sekani.V tomto
pfipadé uzivatel vybere ze seznamu zjisténych prekazek ty, které maji byt virtualné ohrani¢eny, a
zvoli polomér kruhu prostoru bez sekani, ktery ma byt vytvoren.
e Vymezit pfekazky pomoci manualné zaznamenaného virtualniho prostoru bez sekani. Tuto
moznost se doporucuje pouzit v pfipadé velkych prekazek nebo prekazek nekruhového tvaru.

Postup:
1. Aktivujte funkci v aplikaci, v nabidce ,Nastaveni®.
2. V pfipadé pfitomnosti pfekazek se na mobilni zafizeni odesle nabizené oznameni.
3. Otevfete nabizené oznameni a zobrazte zjisténe prekazky.
4. Pokud chcete tyto pfekazky vymezit virtualnim prostorem bez sekani, postupuijte podle privodce v
aplikaci.

POZNAMKA: Maximalni poéet zaznamenatelnych zén, kterym se je tfeba vyhnout, zavisi na
modelu robotické sekacky.
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4.7.28. REZIM SEKANI PRO VELKE OTEVRENE PLOCHY (SIROKOUHLY REZIM) (V ZAVISLOSTI NA
MODELU)
Funkce ,Velké volné plochy” umoznuje optimalizovat vysledek seceni pro velké, pravidelné tvarované a
nekomplikované plochy, jako jsou napfiklad sportovni hfisté.
Pokud je funkce aktivni, zvySi se rychlost pohybu robotické sekac¢ky a planovani drahy seceni je
optimalizovano pro tento typ pouZziti.
Postup:

1. Aktivujte funkci v aplikaci, v nabidce ,Nastaveni®.

5. PROVOz

Pozadavky a povinnosti:
* Instalace nabijeci zéklady a satelitni * Programovani virtualniho ohrani€eni, tras
referencni stanice (viz kap. 4.5) pro presun a prostoru, kterym je tfeba se

vyhnout (viz odst. 5.6)
* Pocatec¢ni vyska travy v provoznim
rozsahu robotické sekacky: 20+60 mm
* Nabity akumulator (viz odst. 5.5) * Vhodné nastavena vyska seceni (viz

odst. 5.6)
5.1. KONTROLA ZABEZPECENI PRI SPUSTENiI ROBOTICKE SEKACKY

Pozadavky a povinnosti:
e Bezpecnostni kli€.

Postup:
1. Zkontrolujte, zda je pohyblivy kryt (A) spravné namontovan. Chybéjici kryt znemozni provoz robotické
sekacky.

2. Zkontrolujte, zda je zasunuty bezpecnostnikli¢ (E). Pokud neni zasunuty, roboticka sekacka se nespusti.

3. Zkontrolujte, zda tlacitko zastaveni ,STOP“ (B) neni aktivni. Je-li stisknuté, zastavi robotickou sekacku
a otevfe ochranny kryt (C) ovladaci konzoly (D).

4. Zkontrolujte, zda je roboticka sekacka spravné umisténa na zemi.V pfipadé nadmérného sklonu (= 45
% nebo > 50 %) nebo v pfipadé zvednuti zastavi snimace naklonu (sklonomér) robotickou sekacku.

5. PROVOZ
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5.2. RUCNIi OVLADANI ROBOTICKE SEKACKY

Robotickou sekacku Ize pouzivat bez provedeni programovani popsaného v odst. . 4.7.V tomto rezimu
vykona roboticka sekacka pracovni cyklus, vrati se do nabijeci zakladny a zlstane tam az do nasledujiciho
ruéniho spusténi.

Pro pouziti stroje v tomto rezimu je v kazdém pfipadé tfeba provést programovani virtualnich hranic, tras
pro pfesun a prostoru, kterym je tfeba se vyhnout (viz odst. 4.6).

Postup:
1. Umistéte robotickou sekacku do nabijeci zakladny nebo do obvodu instalace.
2. Stisknutim tlacitka ,STOP“ (A) oteviete kryt (B) a dostanete se k ovladaci konzoli (C).
3. Stisknéte tladitko ,VOLBA REZIMU* (F) a drzte jej stisknuté, dokud nebude blikat pouze ikona (L).
4. Stisknéte tlagitko ,POTVRZENI“ (G). Ikona (L) se rozsviti kvili potvrzeni provedeni pozadované
operace.
5. Zavrete kryt (B).
6. Roboticka sekacka zahaji svou pracovni ¢innost.

—

POZNAMKA: tento rezim by nemusel zarugit dostateéné pokryti zahrady, a to jak z hlediska
pozadovaneho ¢asu, tak z hlediska rovhomérnosti vysledku sekani, zejména pokud ma zahrada
nerovnomeérny tvar. Pro dosazeni maximalni uinnosti robotické sekacky se doporucuje provést
jeji naprogramovani (viz odst. 4,7).

POZNAMKA: Kdyz bude po stisknuti tlagitka ,POTVRZENI“ (G) stisknuto tlagitko ,VOLBA
REZIMU* (F), ikony tykajici se zvolenych funkci zaénou znovu blikat, poZadujic potvrzeni pravé
zvolené funkce. Stisknéte tlagitko ,POTVRZENI“ (G). Ikony se znovu rozsviti.

POZNAMKA: Kdy? je kryt (B) otevfeny, a to b&hem pracovni &innosti i s robotem na zékladné,
ikony tykajici se zvolenych funkci blikaji, aby informovaly, Ze je potfebné potvrzeni operace
pred op&tovnym zavienim krytu. P¥i zavieni krytu bez stisknuti tlagitka ,POTVRZENI“ (G) robot
neprovede zadnou operaci az do noveho pfikazu ze strany uzivatele.

5. PROVOZ
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5.3. POPIS PRIKAZU NACHAZEJICiCH SE NA ROBOTICKE SEKACCE

Seznam pfikazu, indikatord a jejich funkci:
¢ Tlacitko ,STOP“ (A): slouzi pro bezpecné zastaveni robotické sekacky.
« ,BEZPECNOSTNI KLIiC* (D): slouzi k bezpe&nému vypnuti robotické sekadky.
* Tladitko ,ZAP/VYP.” (E): slouzi k zapnuti a vypnuti robotické sekacky a k vynulovani alarmu.
* Tlagitko ,VOLBA REZIMU“ (F): slouzi k volb& provozniho rezimu robotické sekacky a pro nucené
nastaveni navratu na nabijeci zakladnu.
* Tlagitko ,POTVRZENI“ (G): slouZi k potvrzeni nastaveného provozniho rezimu.
* Podsvicena ikona ,NAPLANOVANY PROGRAM" (1): slouzi k zobrazeni nastaveni naplanovaného
programu.
e Podsvicena ikona ,SAMOSTATNY PRACOVNI CYKLUS* (L): slouzi k zobrazeni nastaveni
samostatného pracovniho cyklu.
 Podsvicena ikona ,NAVRAT NA ZAKLADNU* (H): slouzi k zobrazeni nastaveni nuceného navratu
robotické sekacky na nabijeci zékladnu.
¢ Tlacitko ,BLUETOOTH® (M): pouziva jej vyhradné servisni stfedisko pro diagnostické ¢innosti.
e Podsvicena ikona ,ALARM" (N): slouzi k zobrazeni stavt alarm.
 Podsvicena ikona ,AKUMULATOR® (O): slouzi k zobrazeni nabiti akumulatoru.

3
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5.3.1. NOUZOVE ZASTAVENI - TLACITKO STOP

Tladitko ,STOP” (A) je pfikaz, ktery bezpecné zastavi robotickou seka¢ku bez ohledu na jeho provozni
stav.

Postup:
1. Stisknéte tlacitko ,STOP” (A), je-li roboticka sekacka v pohybu nebo je-li v klidu.
2. Po stisknuti tlacitka ,STOP” (A) se roboticka sekac¢ka zastavi a otevre se kryt (B), coz umozni pfistup
k dal$im ovladacim prvk({m robota.

5.3.2. BEZPECNE VYPNUTI - BEZPECNOSTNI KLiC

Vysunuti bezpeénostniho kli¢e (D) umozni bezpeéné vypnuti robotické sekacky.

POVINNOST:
Pred kazdym ukonem ¢isténi, prepravy a udrzby vzdy vyjméte bezpecnostni kli¢.

Postup:
1. Stisknutim tlacitka ,STOP“ (A) oteviete kryt (B) a dostanete se k ovladaci konzoli (C).
2. Stisknéte na par sekund vypinaci tlacitko (E) a po¢kejte na zhasnuti LED podsviceni stejného tlacitka.
3. Pro bezpecéné vypnuti robotické sekacky vytahnéte bezpecnostni kli¢ (D) pouze po zhasnuti LED (E).
Bezpecénostni kli¢ ulozte na bezpeéném misté.
4. Po dokonc&eni udrzby zasurite bezpec¢nostni kli¢, aby se roboticka sekacka mohla zapnout.

%¢
//
)

o

U

A [T

5. PROVOZ



/TIGA

5.3.3. ZAPNUTI A VYPNUTI - TLACITKO ZAP./VYP.
Tlacitko ,ZAP./VYP.“ (E) umozni zapnout a vypnout robotickou sekacku.

Postup:
1. Stisknutim tlacitka ,STOP“ (A) oteviete kryt (B) a dostanete se k ovladaci konzoli (C).
2. Stisknutim tladitka ,ZAP./VYP.“ (E) na 5 sekundy zapnete nebo vypnete robotickou sekacku.

POZNAMKA: Pro zapnuti robotické sekaéky je nutné zasunout bezpeénostni kli¢ (D).

POZNAMKA: V pfipad& aktivnich alarma Ize vynulovat alarmy dvojitym stisknutim tlagitka ,ZAP./

VYP. .
‘&
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5.3.4. VOLBA NAPLANOVANEHO PROGRAMU / SAMOSTATNEHO PRACOVNIHO CYKLU / NUCE-
NEHO NAVRATU NA NABIJECIi ZAKLADNU - TLACITKO VOLBY REZIMU

Tlagitko ,VOLBA REZIMU* umoznuje aktivovat nebo deaktivovat programovani pracovni ¢innosti,
nastavené prostrednictvim aplikace a zvolit nuceny navrat na nabijeci zakladnu. Roboticka sekacka se
chova podle nize popsanych moznych voleb.

VOLBY KLAVESNICE A CINNOSTI ROBOTICKE SEKACKY

NAPLANOVANY PROGRAM

Roboticka sekacka pracuje sledujic program nastaveny
prostfednictvim aplikace.

NAVRAT NA ZAKLADNU + NAPLANOVANY PROGRAM A L.(s =
i

Roboticka sekacka se vrati na nabijeci zakladnu.

Roboticka seka¢ka obnovi pracovni ¢innost od nasledujiciho

nastaveného ¢asu zahajeni ¢innosti.

SAMOSTATNY PRACOVNI CYKLUS + NAPLANOVANY
PROGRAM i
Roboticka sekacka provede jeden nucené nastaveny mil>
pracovni cyklus a po jeho ukonéeni se vrati na nabijeci
zakladnu.

Roboticka sekacka obnovi pracovni ¢innost od nasledujiciho

nastaveného ¢asu zahajeni ¢innosti.

h [

SAMOSTATNY PRACOVNI CYKLUS -
e soras . s nastoven A D G

Roboticka sekaCka provede jeden nucené nastaveny

pracovni cyklus a vrati se na nabijeci zakladnu.

Roboticka sekacka zlistane na zékladné az do manualniho
zakroku uzivatele.

NAVRAT NA ZAKLADNU + SAMOSTATNY PRACOVNI CYKLUS

Roboticka sekacka se vrati na nabijeci zakladnu.
Roboticka sekacka zUstane na zakladné az do manualniho
zakroku uzivatele.
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1. Stisknutim tlacitka ,STOP“ (A) oteviete kryt (B) a dostanete se k ovladaci konzoli (C).

2. Stisknéte tlagitko ,VOLBA REZIMU* (F) a drzte jej stisknuté aZ do blikani ikon tykajicich se funkci, které
chcete aktivovat. Ikony tykajici se zvolenych funkci blikaji.

3. Stisknéte tlagitko ,POTVRZENI“ (G). Ikony tykajici se zvolenych funkci se rozsviti kv(ili potvrzeni pro-

vedeni pozadované operace.

Zavfiete kryt (B).

5. Roboticka sekatka zahaji svou pracovni ¢innost v nastaveném rezimu.

P

POZNAMKA: Kdyz bude po stisknuti tlagitka ,POTVRZENI“ (G) stisknuto tlagitko ,VOLBA
REZIMU® (F), ikony tykajici se zvolenych funkci za¢nou znovu blikat, pozadujic potvrzeni pravé
zvolené funkce. Stisknéte tlagitko ,POTVRZENI“ (G). Ikony se znovu rozsviti.

POZNAMKA: Kdyz je kryt (B) otevfeny, a to b&hem pracovni &innosti i s robotickou sekagkou
na zakladné, ikony tykajici se zvolenych funkci blikaji, aby informovaly, Ze je potfebné potvrzeni
operace pred opétovnym zavfenim krytu. Pfi zavieni krytu bez stisknuti tlagitka ,POTVRZENI*
(G) robot neprovede zadnou operaci az do nového pfikazu ze strany uzivatele.

POZNAMKA: Kdyz je akumulator robotické sekacky vybity, ikona akumulatoru blika Servené,
aby informovala, Ze neni mozné provést zvoleny ukon.

POZNAMKA: Roboticka sekatka se spusti az po zavieni krytu (B).

POZNAMKA: Roboticka sekatka dojede do nabijeci zakladny s vypnutym sekacim zafizenim.

i)
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POZNAMKA: Kdyz bude po stisknuti tlagitka ,POTVRZENI“ (G) stisknuto tlagitko ,VOLBA
REZIMU* (F), ikony tykajici se zvolenych funkci za¢nou znovu blikat, pozadujic potvrzeni pravé
zvolené funkce. Stisknéte tlagitko ,POTVRZENI“ (G). Ikony se znovu rozsviti.

POZNAMKA: Kdy? je kryt (B) otevieny, a to b&hem pracovni &innosti i s robotem na zakladné,
ikony tykajici se zvolenych funkci blikaji, aby informovaly, Ze je potfebné potvrzeni operace
pred opétovnym zavienim krytu. Pfi zavieni krytu bez stisknuti tlagitka ,,POTVRZENI“ (G) robot
neprovede zadnou operaci az do nového pfikazu ze strany uZivatele.
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5.3.5. ZOBRAZENIi STAVU BLUETOOTH® - TLACITKO BLUETOOTH®

Roboticka sekacka automaticky spravuje pfipojeni Bluetooth® s externimi mobilnimi zafizenimi. Pfipojeni
Bluetooth® je dostupné vzdy, kdyzZ je roboticka sekacka zapnuta. Prostfednictvim Bluetooth® je mozné
najednou pfipojit k mobilnimu zafizeni pouze jedno zafizeni. Po zavfeni aplikace se roboticka sekacka
automaticky odpoji od zafizeni. Tla¢itko ,BLUETOOTH®" (M): pouziva jej vyhradné servisni stfedisko pro
diagnostické ¢innosti.

POZNAMKA: Ohledné parovani zafizeni s robotickou sekac¢kou prostfednictvim Bluetooth® si
prectéte odst. 4.7.3 ,Parovani“ (Pairing).

=
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5.3.6. ZOBRAZENi STAVU ALARMU - IKONA ALARMU
Podsvicena ikona ,ALARM* (N) signalizuje poruchu ¢innosti.

Postup:

1. Stisknutim tlaitka ,STOP“ (A) otevriete kryt (B) a dostanete se k ovladaci konzoli (C).

2. Zkontrolujte stav alarmu pomoci ¢ervené podsvicené ikony (N), ktera muize svitit nebo blikat.

3. Po vyfeseni poruchy stisknéte dvakrat v rychlém sledu tlacitko ,ZAP./VYP.“ (E) kvuli vynulovani
alarmu. Podsvicena ikona (N) zhasne a bude mozné obnovit ¢innost robotické sekacky. Kdyz ikona
(N) nezhasne, vypnéte robotickou sekacku tlacitkem ,ZAP./VYP.“ (E), vyCkejte par sekund a poté
robotickou sekacku znovu zapnéte stejnym tladitkem. Kdyz problém pretrvava, obratte na servisni
stfedisko.

POZNAMKA: Podrobnosti o poruchach Ize zobrazit prostifednictvim aplikace

5. PROVOZ
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5.3.7. ZOBRAZENI NABITi BATERIE - IKONA BATERIE

Podsvicena ikona ,AKUMULATOR* (O) umozriuje zobrazit stav nabiti akumulatoru.

Postup:
1. Stisknutim tlacitka ,STOP“ (A) oteviete kryt (B) a dostanete se k ovladaci konzoli (C).
2. Zkontrolujte stav nabiti akumulatoru pomoci podsvicené ikony (O):
- Modra ikona: akumulator je nabity (Uroven nabiti > 40 %).
- Cervena ikona: akumulator je skoro vybity (Uroveri nabiti 15 - 40 %).
- Blikajici ¢ervena ikona: akumulator je vybity (Uroven nabiti < 15 %).
3. Pokud se roboticka sekacka nabiji, podsvicena ikona (O) blikd modrou barvou.

POZNAMKA: Kdyz po stisknuti ovladaciho prvku ikona akumulatoru (O) provede rychlé blikani
C¢ervenym svétlem, operaci nelze provést a bude tfeba nabit akumulator ruéné (viz odst. 5,5).

iﬁ
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5.3.8. UVEDENi ROBOTICKE SEKACKY DO CINNOSTI

Pro zahajeni ¢innosti robotické sekacky je tfeba provést postup, popsany v odst. 5.3.4 ,VOLBA
NAPLANOVANEHO PROGRAMU / SAMOSTATNEHO PRACOVNIHO CYKLU / NUCENEHO NAVRATU
NA NABIJECi ZAKLADNU - TLACITKO VOLBY REZIMU*

5.4. PROVOZ NABIJECi ZAKLADNY

Nabijeci zakladna je vybavena kontrolkou (N), ktera se rozsviti nasledovné:
e Kontrolka nesviti: nabijeci zakladna je vypnuta nebo robot je v zakladnég;
» Kontrolka pomalu blika: nabijeci zakladna neni nakonfigurovana spravné;
» Kontrolka rychle blika: doSlo k vyskytu poruchy nabijeci zakladny;
e Kontrolka s dvojitym nebo trojitym rychlym blikanim: nabijeci zakladna zaznamenala zkrat na
nabijecich kontaktech (viz kap. 7).

5.5. NABIJECKA AKUMULATORU
Postup ,NABIJENi AKUMULATORU* umozfiuje ruéni nabijeni robotické sekacky.

Pozadavky a povinnosti:
* Nabijeci zakladna pfipojena k elektricke siti.

Postup:
1. Umistéte robotickou sekacku do nabijeci zékladny (R).
Zasurite robotickou sekacku do nabijeci zakladny, dokud konektor (S) nezapadne.
Stisknutim tlagitka ,STOP“ (A) otevrete kryt (B) a dostanete se k ovladaci konzoli (C).
Zapnéte robotickou sekacku tladitkem ,ZAP./VYP.“ (E).
Po nékolika sekundach bude ikona ,AKUMULATOR* (O) blikat modfe; roboticka sekacka se nabiji.
Zavrete kryt (B).
Nechte robotickou sekaCku nabijet nejméné po dobu, uvedenou v odst. 4.5.3.

N Ooh~ODD

POZNAMKA: Nabiti akumulatoru pted zimnim skladovanim musi byt provedeno podle pokynd,
uvedenych v odst. 6.4.

5. PROVOZ



/TIGA

5.6. NASTAVENIi VYSKY SECENI

Postup ,NASTAVENI VYSKY SECENI” popisuije, jak se provadi nastaveni vysky sekacich noz(.
e Délka X travy secené robotickou sekacky nesmi pfekrocit 10 mm.
* Provozni rozsah robotické sekacky je 20-60 mm (vySka sec€eni).
* Pocatec¢ni vySka travy Y proto musi byt maximalné 70 mm.

P¥i prvni instalaci nebo na za¢atku sezény seceni je v pfipadé potfeby nutné upravit zahradu s tradi¢ni
sekackou na travu, aby se po¢atecni vySka travy upravila.

POZNAMKA: KdyZ chcete sekat travu, ktera je vy$si nez 10 mm, nastavte vysku sekani tak, aby byla
sekana 10mm ¢ast travy. Vysku seceni dale snizujte az do rovhomérného posekani zahrady.

Postup:
1. P¥i nastaveni vysky sekani dodrzte postup s privodcem, uvedeny v APLIKACI.

VAROVANI:

PFi nastavovani vysky sekani se nedotykejte sekaciho zafizeni.
UPOZORNENI:

Aby byla zaruéena spravna funkénost systému nastaveni vysky nozi, ujistéte

se, ze se v blizkosti nozli a ochranného méchu motoru nozli nehromadi Zzadné
zbytky travy nebo nedistot.

POZNAMKA: Systém vyskového nastaveni noze vyzaduje podateéni kalibraci a pravidelné
kalibrace, které jsou provadény automaticky. Kalibraci Ize provést také manualné v aplikaci
prostfednictvim specialni nabidky.

5.6.1. AUTOMATICKE NASTAVENI VYSKY SEKANI (JE-LI K DISPOZICI)

Prostfednictvim automatického nastaveni vySky sekani se vySka nozl automaticky zvysi a snizi na
zakladé sily naméfené motorem noz(. V pfipadé nadmérného Usili roboticka sekacka automaticky zvysi
vy$ku seceni.V nasledujicich cyklech sekani se vySka sekani postupné snizi, aby se dosahlo nastavené
hodnoty.

Postup:
1. Aktivujte funkci v sekci ,nastaveni“ v aplikaci.

5. PROVOZ
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6. UDRZBA
6.1. PLANOVANA UDRZBA

VAROVANI: VAROVANI:
A Pouzivejte pouze originalni A Neprovadéjte neopravnéné
nahradni dily. zasahy do nainstalovanych

bezpecnostnich zafizeni,
nevyfrazujte je z ¢innosti ani je
neodstranujte.

Pro lepSi provoz a delSi zivotnost produktu pravidelné Cistéte a vymériujte opotfebované dily.

Zakroky provadéjte s ¢etnosti uvedenou v tabulce.

CETNOST KOMPONENTA | TYP UKONU ODKAZ
Tydné NUz Vycisténi a kontrola ucinnosti (viz odst. 6.2)
nebo noze
PO k’az’dych 50 hodinach V pfipadé ohnuti noze v (viz odst. 6.3)
sekani ) .

dusledku narazu nebo v

pfipadé jeho nadmérného

opotrebeni provedte jeho

vyménu

Nabijeci kontakty | Vy€isténi a odstranéni (viz odst. 6.2)

pripadnych oxidaci
Mési¢né Roboticka sekacka | Provedte vycisténi (viz odst. 6.2)
nebo Nabijeci zakladna | Zkontrolujte opotfebeni nebo (Obratte se na
po kazdych 100 hodinach | a napajeci kabely | pogkozeni a v pfipadé potfeby | autorizované servisni
sekani je vyménite stfedisko)
Na konci sezony Akumulator Dobijte (viz odst. 6.4)
seceni nebo kazdych pred uskladnénim akumulatoru
Sest mésicl, pokud
se roboticka sekaCka
nepouziva
Kazdoro¢né nebo na Roboticka sekacka | Servisni prohlidku nechte (viz odst. 6.1)
konci sezény sec€eni provést v autorizovaném

servisnim stfedisku

Kazdy rok je tfeba provést servisni prohlidku v autorizovaném servisnim stfedisku kv(li udrzovani
robotické sekacky v dobrém provoznim stavu.
Servisni prohlidka zahrnuje fadu kontrol, véetné:
* vnitfniho a vnéjSiho ¢isténi robotické sekacky;
* v8eobecné kontroly stavu robotické sekacky;
* vymény opotfebované soucasti;
* kontroly stavu akumulatoru;
* kontroly utahovacich momentu;
* kontroly a pfipadné vymény narazového a zvedaciho kinematického mechanismu a ochrannych méchu;
* kontroly a pfipadné vymeény pryzovych vinovcu chranicich motor sekacich nozd, aby byla zachovana
ochrana proti vniknuti vody;
* vymény tésnéni skfiné a prostoru akumulatoru pro zachovani ochrany proti vniknuti vody.

POZNAMKA: v rdmci zaruky nebude uznana porucha zptisobena neprovedenim servisni
prohlidky.
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6.2. CISTENi PRODUKTU

VAROVANI: VAROVANI:
A Nebezpecéi porezani rukou. A Nebezpeci odletkli do oéi.

Pozadavky a povinnosti:

* Houba e Suchy hadr
e Jemné mydlo * Rukavice
o Kartad * Bryle
e Voda
POVINNOST POUZIVAT POVINNOST POUZIVAT BRYLE:
@ RUKAVICE: 40 Abyste zabranili nebezpe¢i
Abyste zabranili nebezpeci vniknuti prachu do o¢i,
porezani rukou, pouzivejte pouzivejte ochranné bryle.
ochranné rukavice.
Postup:
1. Stisknuti tladitka ,STOP“ (A) umoznuje zastavit robotickou seka¢ku a otevfit ochranny kryt (B).
2. Vypnéte robotickou sekacku v bezpe¢ném stavu (viz odst.. 2,3).
3. Odmontujte plovouci kryt (D) pro snadné gisténi.
4. \Vydistéte vSechny vnéjsi povrchy robotické sekacky houbi¢kou navihéenou ve vlazné vodé a v ne-

utralnim saponatu.

UPOZORNENI:
Pouziti nadmérného mnozstvi vody mlze zpulsobit vniknuti vody a posSkozeni
elektrickych komponent.

nevyrazujte je z ¢éinnosti ani je neodstranujte.

ZAKAZ:
Nepouzivejte proudy vody pod tlakem.

UPOZORNENI:
Neprovadéjte neopravnéné zasahy do nainstalovanych bezpeénostnich zafizeni,
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ZAKAZ:
Aby nedoslo k trvalému poskozeni elektrickych a elektronickych komponent,
neponofujte robotickou sekacku, a to ani ¢astecné, do vody.

ZAKAZ:
Neumyvejte vnitini ¢asti robotické sekacky, aby nedoslo k poskozeni
elektrickych a elektronickych komponent.

ZAKAZ:
Nepouzivejte rozpoustédla nebo benzin, aby nedoslo k poskozeni lakovanych
povrchi a plastovych komponent.

Odstrante blato a necistoty z hnacich kol (F).

Ocistéte dolni ¢ast (E) robotické sekacky (oblast sekaciho noze, pfedni a zadni kola). Pomoci vhodné-
ho kartace odstrarite vodni kamen nebo necistoty, které by mohly robotické sekacky branit v fadném
provozu. Dokoncete €isténi navihCenou houbickou.

Zkontrolujte, zda jsou pryzové méchy spravné pfichyceny, a poté znovu nasadte plovouci kryt (D) a
ujistéte se, ze je spravné prichycen o drzaky.

Vycistéte konektor nabijeni akumulatoru (G).

Ocistéte nabijeci zékladnu (H) a kontaktni konektor (I) od nahromadénych nedistot.
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6.3. VYMENA SEKACICH NOZU

VAROVANI:
Nebezpeci porezani rukou.

Pozadavky a povinnosti:
e Bezpednostni kli¢ o Kili¢
e Sekaci noze * Rukavice

POVINNOST POUZIVAT RUKAVICE:
Abyste zabranili nebezpeci porezani rukou, pouzivejte ochranné rukavice.

Postup:

1. Stisknuti tlaCitka ,STOP* (A) umozriuje zastavit robotickou sekacku a otevfit ochranny kryt (B).
2. Vypnéte robotickou sekacku v bezpe¢ném stavu (viz odst.. 2,3).

Otocte robotickou sekacku spodni stranou vzharu, pfiemz dejte pozor, abyste neposkodili plovoucikryt.
VySroubuijte zajistovaci Srouby (E).

Vyménte sekaci noze (D).

Utahnéte zajiStovaci Srouby (E).

o0k w

A300, A500, A750, A3000, A5000,
A1000, A1500 A7500, A10000
(TYP SRSA01) (TYP SRBAO1)
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6.4. ZIMNi UDRZBA AKUMULATORU A USKLADNENI

Postup:
1. Akumulator nabijte podle pravodce v aplikaci, ktery je pfistupny na strance ,Nastaveni®.
2. Vycistéte robotickou sekacku (viz odst. 6,2).
3. Robotickou sekacku skladujte ve vodorovné poloze na suchém misté, chranéném pfed mrazem, a
ujistéte se, ze je vypnuta.
4. Odpojte nabijeci zakladnu a satelitni referencni stanici od elektrické sité.

POZNAMKA: Privodce zaznamena dokoné&eni nabiti akumulatoru do cloudu. Dokoné&eni je
potvrzeno aktualizaci data nabiti pfed zimnim uskladnénim.

POZNAMKA: Registrace nabijeni pomoci postupu v aplikaci je nutn pro zachovani platnosti
zaruky na akumulator.

POZNAMKA: Akumulator je nutné nabijet kazdych 6 mésictl a v kazdém pfipadé pred zimnim
uskladnénim.

POZNAMKA: Pokud chcete nabijeci zakladnu a/nebo satelitni referenéni stanici na zimu odlozit
z mista instalace, musite zajistit, aby jejich poloha pfi opétovné montazi zlistala presné stejna.
Pri pfemisténi satelitni referencni stanice je tfeba prostfednictvim aplikace znovu naprogramovat
virtualni ohraniceni, trasy pro pfesun a prostory, kterym je tfeba se vyhnout.

6.5. VYMENA AKUMULATORU
Vyménu akumulatoru smi provadét pouze PERSONAL TECHNICKE PODPORY SPOLECNOSTI STIGA.
Pokud je nutné akumulator vymeénit, obratte se na servisni stfedisko nebo prodejce.
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7. RESENi PROBLEMU

A\

VAROVANI:
Zastavte robotickou sekacku a uvedte ji do bezpeéného stavu (viz odst. 2,3).

/TIGA

NiZe je uveden seznam moznych poruch, které se mohou vyskytnout béhem provozu.

ZAVADA

PRICINY

RESENI

Abnormalni vibrace.
Roboticka sekacka je
hluéna.

Poskozeny sekaci kotou¢ nebo
noze

Vyménte poskozené soucasti (viz odst. 6,3).

Sekaci zafizeni je zanesené
zbytky (pasky, Snurky, plastoveé
ulomky apod.).

Vypnéte robotickou sekacku v bezpeé¢ném
stavu (viz odst. 2,3). Odjistéte sekaci nuz.

P¥i uvedeni robotické sekacky
do provozu se neCekané
vyskytly pfekazky (spadlé vétve,
zapomenuté predméty apod.).

Vypnéte robotickou sekacku v bezpeé¢ném
stavu (viz odst. 2,3). Odstrante prekazky

a restartujte robotickou sekacku (viz

odst. 5.3.9).

Porucha elektromotoru.

Vymeérite motor a obratte se na nejblizsi
autorizované servisni stredisko.

P¥ili$ vysoka trava.

Zvyste vysku sekani (viz odst. 5,6).

Provedte pfedbézné sekani plochy béznou
sekackou (viz odst. 5,6).

Roboticka sekacka se
spravné neumisti do
nabijeci stanice.

Pokles terénu v blizkosti nabijeci
zakladny.

Presunte nabijeci zakladnu do spravné
polohy (viz odst. 4.5.1).

Problémy s anténou nabijeci
zakladny.

KdyZz problém pretrvava, obratte na servisni
stfedisko.

Nabijeci zékladna nebyla
kalibrovana spravné nebo je
v blizkosti nabijeci zakladny
pfitomno elektromagneticke
ruseni.

Po odstranéni zdroje ruSeni provedte
kalibraci nabijeci zakladny prostrednictvim
aplikace. (viz odst. 4.7.6).

Roboticka sekacka
pracuje v nespravném
¢asovém rozvrhu.

Chybné nastaveny ¢asovy rozvrh.

Znovu nastavte ¢as pracovni ¢innosti (viz
odst. 4.7).

Pracovni plocha neni
zcela posekana.

Nedostatecny ¢asovy rozvrh.

Prodluzte ¢as pracovni ¢innosti (viz
odst. 4.7.12).
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Pracovni plocha neni
zcela posekana.

Nedostate¢ny ¢asovy rozvrh.

Prodluzte ¢as pracovni ¢innosti (viz
odst. 4.7.12).

Sekaci zafizeni s inkrustacemi a/
nebo se zbytky.

Vypnéte robotickou sekacku v
bezpe&ném stavu (viz odst. 2,3). Odistéte
sekaci zafizeni.

Otocné sekaci noze jsou
zanesené inkrustacemi nebo
zbytky.

Vypnéte robotickou sekacku v
bezpecném stavu (viz odst. 2,3). Vyménte
sekaci noze.

Prili§ velka pracovni plocha
vzhledem ke kapacité robotické
sekacky.

ZmenSete pracovni plochu (viz Technické
parametry - odst. 1,2).

Blizi se konec zivotnosti
akumulatoru.

Vyménte akumulatory za originalni
nahradni dily (viz odst. 6.4).

Nabiti akumulatort neni
kompletné.

Ocistéte a odstranite pfipadnou oxidaci z
kontaktnich bodU (viz odst. 6,2). Nabijte
akumulatory.

Kontrolka nabijeci
zakladny se nerozsuviti,
je-li robot mimo nabijeci
zakladnu.

V nabijeci zéakladné chybi
napajeci napéti nebo doslo k
poru$e na nabijeci zakladné.

Zkontrolujte spravné pfipojeni do
elektrické zasuvky napajeciho zdroje.
Ovérite neporusenost kabelu pro pfipojeni
napajeciho zdroje.

Kontrolka nabijeci
zakladny se rozsviti a
za¢ne pomalu blikat.

Nabijeci zékladna nebyla
konfigurovana spravné.

Provedte konfiguraci nabijeci zaklady
prostfednictvim aplikace. (viz odst. 4.7.5).

Kontrolka nabijeci
zakladny se rozsviti a
zacne rychle blikat.

Doslo k vyskytu poruchy nabijeci
zakladny.

Odpoijte nabijeci zakladnu od elektrické
sité a po par

minutach ji znovu pfipojte. Kdyz problém
pretrvava, obratte na servisni stfedisko.

Kontrolka nabijeci
zakladny se rozsviti s
dvojitym nebo trojitym
zablikanim.

Nabijeci zakladna zjistila zkrat na
nabijecich kontaktech.

Odpojte nabijeci zakladnu od elektrické
sité, odstrante pfipadné zkraty a oCistéte
nabijeci kontakty zakladny a roboticke
sekacky. Znovu pfipojte nabijeci zakladnu
k elektrickeé siti.V pfipadé pretrvavani
problému se obratte na servisni stfedisko.

Na klavesnici sviti ikona
Vystraha.

Oznacuje stav poruchy/poskozeni.

Vice informaci muzete najit v aplikaci
nebo se obratte na servisni stfedisko.

Roboticka sekacka
se doc¢asné zastavi v
pracovnim prostoru.

Signal GPS je slaby.

Kdyz problém pfetrvava, obratte na
autorizovaného prodejce.
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8. PREPRAVA, USKLADNENI A LIKVIDACE

8.1. PREPRAVA
Postup:

POZNAMKA: Pro piepravu na velké vzdalenosti se doporuéuje pouzit plivodni obal.

Stisknuti tlaCitka ,,STOP“ (A) umoznuje zastavit robotickou sekacku a otevfit ochranny kryt (B).
Vypnéte robotickou sekacku v bezpe¢ném stavu (viz odst.. 2,3).

Vydistéte robotickou sekacku podle pokyntl v odst. 6.2 ,CISTENI VYROBKU*.

Zvednéte robotickou sekacku za rukojet (D) a pfemistéte ji, pfi¢emz jej uchovejte daleko od téla.
Premistéte robotickou sekac¢ku zpét do pavodniho obalu.

o~

-

®

8.2. USKLADNENI

Roboticka sekacka musi byt uskladnéna ve vodorovné poloze na suchém misté a mimo dosah mrazu, po
ocisténi a po zimnim nabiti akumulatoru (viz kap. 6). BEhem dlouhych obdobi necinnosti odpojte nabijeci
zakladnu a satelitni referen¢ni stanici od elektrické sité.

8.3. LIKVIDACE

UPOZORNENI:
K odstranéni akumulatoru se obratte na autorizované servisni stredisko.

Postup:

1. Obal produktu zlikvidujte udrzitelnym zplisobem ve vhodnych sbérnych nadobach nebo jej odevzdejte
do pfislusnych stfedisek autorizovanych pro sbér.

2. Robotickou sekacku zlikvidujte v souladu s mistnimi pfedpisy.

3. Obratte se na specialni stfediska pro recyklaci a likvidaci, protoze roboticka sekacka je klasifikovana
jako odpad OEEZ (Odpadni elektricka a elektronicka zafizeni).

4. Staré nebo vypotfebované akumulatory zlikvidujte udrzitelnym zpisobem ve sbérnych nadobach nebo
je odevzdeijte do pfislusnych stfedisek autorizovanych pro sbér.

8. PREPRAVA, USKLADNENI A LIKVIDACE
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9. PRISLUSENSTVI

C. artiklu

Popis

Specifikace

1127-0009-01

Sekaci noze

12 ks

1127-0011-01

Kryt nabijeci zakladny - pro
platformu TYP: SRSAO1

Slouzi na pfidavnou ochranu pfed destém a
slune¢nim zafenim

1127-0010-01

Prodluzovaci kabel pro
napajeci zdroj

Kabel pro prodlouzeni pfipojeni mezi
napajecim zdrojem a nabijeci zakladnou. Lze
vyuzit i pro satelitni referencni stanici.- L=5m

1127-0024-01

Kryt nabijeci zakladny - pro
platformu TYP: SRBAO1

Slouzi na pfidavnou ochranu pfed destém a
sluneénim zarenim.

1127-0020-01

ProdluZovaci kabel pro
napajeci zdroj

Kabel pro prodlouzeni pfipojeni mezi
napajecim zdrojem a nabijeci zakladnou. Lze
jej pouzit také pro satelitni referenéni stanici - L
=15m

1127-0008-01

Upevnovaci Srouby pro
nabijeci zakladnu

8 ks

1127-0023-01

Sada kol s vysokou pfilnavosti
- pro platformu TYP: SRSAOQ1

Pro lepsi trakci na kluzkém nebo nerovném
terénu.

1127-0021-01

Trolley (SADA pro instalaci
robotické sekacky)

Pro zkraceni doby instalace v pfipadé velkych
zahrad.

1127-0026-01

Sada kotouc¢e na ochranu
pfed tfenim noze - pro
platformu TYPE: SRBAO1

Snizuje tfeni travy o sekaci kotoug, ¢imz
zvySuje u€innost

9. PRISLUSENSTVI
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10. ZARUKA
10.1. ZARUCNi PODMINKY

Zaru¢ni podminky jsou ur€eny vyhradné pro spottebitele, tj. neprofesionalni uzivatele.

Zaruka se vztahuje na vSechny vady materialQ a vyroby, které byly potvrzeny béhem zaruéniho obdobi
vasim Prodejcem nebo Specializovanym stfediskem.

Aplikace zaruky je omezena na opravu nebo vyménu komponentu, ktery je povazovan za vadny.
Doporucuje se svéfit stroj jednou ro¢né autorizované servisni dilné za uelem provedeni udrzby, servisu a
kontroly bezpecénostnich zafizeni.

Aplikace zaruky je podminéna pravidelnou udrzbou stroje.

Zaruka se nevztahuje na Skody zpusobené:

e Chybégjicim seznamenim s priivodni dokumentaci (Navody).

* Profesionalnim pouZzitim.

¢ Nepozornosti, nedbalosti.

e Externi pfiCinou (blesk, narazy, pfitomnost cizich téles uvnitf stroje) nebo nehodou.

e Pouzitim a montazi, které jsou nevhodné, nejsou dovolené vyrobcem.

* Nedostate¢nou udrzbou.

e Zmeénou stroje.

e Pouzitim neoriginalnich nahradnich dill (pfizpusobitelné dily).

e Pouzitim pfisluSenstvi, které nebylo dodano nebo schvaleno vyrobcem (napf. fezaci zafizeni).

Zaruka se dale nevztahuje na:

« Udrzbarské zakroky (popsané v navodu k pouziti).

e Bézné opotiebeni spotfebniho materidlu, jako jsou Srouby a kola.

e Bézné opotiebeni.

e Zhor$eni stavu stroje estetického charakteru, zplsobené jeho pouzitim.

* Drzaky sekacich zafizeni.

* PoSkozeni zpusobené instalaci, ktera neni v souladu s navodem k pouziti.

« Skody zplisobené nespravnym naprogramovanim virtualniho ohraniéeni, tras pro presun a
prostorq, kterym je tfeba se vyhnout

* Poskozeni zplsobené vniknutim vody v dusledku pouziti vysokotlakého myciho zafizeni nebo
ponofeni do vody, napfiklad kaluze tvofené po silném desti.

* Poskozeni zplisobené nespravnym uskladnénim nebo pouzitim akumulatoru.

« Skody zptisobené pouzitim neoriginalnich akumulatora.

¢ Veskeré dalsi naklady, které mohou byt spojeny se zaruéni opravou, jako je presun stroje k
uzivateli, pfeprava stroje k prodejci, pronajem zafizeni nebo pfivolani externich firem na veSkeré
prace spojené s udrzbou zahrady béhem odstavky stroje.

UzZivatel je chranén vlastnimi narodnimi zakony. Prava uzivatele vyplyvajici z vlastnich narodnich zakont
nejsou touto zarukou nijak omezena.

11. OCHRANNE ZNAMKY A LICENCE

Slovni znamka a logo Bluetooth® jsou registrované ochranné znamky spole¢nosti Bluetooth SIG, inc. a
jakékoli pouziti téchto znamek spole¢nosti STIGA je podminéno licenci.
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12. ES PROHLASENI O SHODE

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)
(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato I, parte A)

1. La Societa: ST. S.p.A. —Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) — Italy
2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina:
Robot rasaerba

a) Tipo/Modello Base: SRSA01
c) Numero di Serie: 22A°*°sRMO000001 + 99L°sRMO999999
d) Motore: a batteria

3. E conforme alle specifiche delle direttive:
e MD: 2006/42/EC
e EMCD: 2014/30/EU
* RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU
e RED:2014/53/EU

4. Riferimento alle norme armonizzate e/o a norme tecniche:

EN 60335-1:2012/ AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN 61000-3-2:2014
A1:2019/ A2:2019/ A14:2019 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN 61000-3-3:2013 / A1:2019

EN 55014-1:2017 / A11:2020
EN IEC 55014-1:2021
EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997

ETSI EN 300 328 V2.2.2
ETSI EN 301 489-1 (V1.9.2)

ETSI EN 301 489-1V2.2.3 EN IEC 55014-2:2021
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 EN 62233:2008
ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 EN 62311:2008

ETSI EN 301 489-52 V1.1.2
ETSI EN 301 908-1 V15.1.1
ETSI EN 301 908-13 V13.1.1
ETSIEN 303413 V1.1.1

i) Ampiezza di taglio: 18 cm
n) Persona autorizzata a costituire il Fascicolo ST.S.p.A.
Tecnico: Via del Lavoro, 6

31033 Castelfranco Veneto (TV) - ltalia

CEO Stiga Group
Sean Robinson

S/

o) Castelfranco Veneto, 07/02/2024

C€

171514261/2
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)
(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato Il, parte A)

1. La Societa: ST. S.p.A. - Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italy
2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina:
Robot rasaerba

a) Tipo/Modello Base: SRBAO1
c) Numero di Serie: 22A°*°sRMO000001 + 99L°sRMO999999
d) Motore: a batteria

3. E conforme alle specifiche delle direttive:
e MD: 2006/42/EC
e EMCD: 2014/30/EU
* RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU
* RED:2014/53/EU

4. Riferimento alle norme armonizzate e/o a norme tecniche:
EN 60335-1:2012/ AC:2014 / A11:2014 / A13:2017

/A1:2019/ A2:2019 / A14:2019 EN 61000-3-2:2014

EN 50636-2-107:2015/ A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
ETSI EN 300 328 V2.2.2 EN 61000-3-3:2013/ A1:2019
ETSI EN 301 489-1 (V1.9.2) EN 55014-1:2017 / A11:2020

EN IEC 55014-1:2021

ETSI EN 301 489-1Vv2.2.3
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997
o EN IEC 55014-2:2021

ETSIEN 301 489-19 V2.1.1 EN 62233:2008
ETSIEN 301 489-52 V1.1.2 EN 62311-2008
ETSIEN 301 908-1 V15.1.1

ETSIEN 301 908-13 V13.1.1

ETSIEN 303 413 V1.1.1

i) Ampiezza di taglio: 26cm
n) Persona autorizzata a costituire il Fascicolo ST.S.p.A.
Tecnico: Via del Lavoro, 6

31033 Castelfranco Veneto (TV) - ltalia

CEO Stiga Group

Sean Robinson

Swner ol

0) Castelfranco Veneto, 07/02/2024

q3

171514262/2
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CS (Preklad plivodniho navodu k pouzivani)

ES - Prohlaseni o shodé

(Smérnice o Strojnich zarizenich
2006/42/ES, Priloha Il, ¢ast A)

1. Spole€nost

2. Prohlasuje na vlastni odpovédnost, ze
stroj: Roboticka sekacka

a) Typ / Zakladni model

c) Vyrobni Cislo

d) Motor: akumulator

3. Je ve shodé s nafizenimi smérnic:
4. Odkazy na Harmonizované normy
a/nebo technické normy

i) Sitka fezani
n) Osoba autorizovana pro vytvoreni

Technického spisu:
o) Misto a Datum

12. ES PROHLASENI O SHODE
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13. NAPAJENI

M W Navod OWA-60E-30STG

0. Modely: OWA-60E-30STG
Nazev vzoru certifikatu: OWA-60E-30

W 1ve7 @ som] CB I C€

for power body ECo1551:2.10

1. Vlastnosti:
-+ Vstup pro univerzalni napajeci napéti 100-240 V~
- Spinany napdjeci zdroj
- IP 67 (pouze télo akumulatoru)
+ Vykonové jednotky tfidy Il, bez funkéniho uzemnéni
+ Maximalni teplota okoli je 50 °C (Tmra).

Bezpecnost IEC/EN 61558-1, -2, -16
IEC/EN 60335-1

2. Elektrické vyhodnoceni, jak je uvedeno nize:

Vstup (~) Vystup (=)
Model vV~ A Hz V= A
OWA-60E-30STG 100-240 1,2 50/60 +29,2 2A

3. Blokové schéma
PWM fkmit: 25-67 kHz

FILTR EMI NAPAJENI USMERNOVACE o +V
o LA SPINANI A . o v
USMERNOVACE FILTR i
— OBVOD
TP o .
° oLP RIZENI Hffﬁ ] DETEKCE .
PWM
- ¥
>{ ‘,fﬁ OPV
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4.1

4.2

4.3
4.4

4.5

4.6
4.7

4.8

4. DULEZITE BEZPECNOSTNi POKYNY

Instalaci provadéjte pouze do kryté elektrické zasuvky, vybavené obalem odolnym
proti povétrnostnim vlivim se zasunutou nebo vyjmutou upeviovaci zastrékou.

Nepouzivejte s elektrickymi zasuvkami, které jsou odolné proti povétrnostnim
vliviim pouze tehdy, kdyz je zasuvka zakryta (neni zasunuta upevnovaci zastréka a
kryt zasuvky je zavreny).

Elektricka zasuvka musi byt snadno pfistupna.

Pri instalaci zarizeni na sténu nebo strop doporuc¢ujeme pouzit k upevnéni Srouby
M 3x8. Pevna poloha, jak je uvedeno nize:

Sroub
f e
:{M}ﬁflt §
: ol [ —
¥

P
Sroub

Toto zafizeni neni uréeno pro pouziti osobami (véetné déti) se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo bez zkuSenosti a znalosti, pokud
na né nedohlizi nebo je nepoucila o pouzivani zarizeni osoba odpovédna za jejich
bezpecénost.

Déti si se zarizenim nesmi hrat, a proto musi zlstat pod dozorem.

Napajeci kabel se nesmi ménit. Kdyz je kabel poSkozen, zarfizeni je tfeba vyradit.

== : Ochrana zivotniho prostredi. Tento symbol umistény na vyrobku oznacuje, ze
se jedna o zarizeni, jehoz likvidace podléha smérnici o odpadnich elektrickych a
elektronickych zafizenich (OEEZ). S timto zafizenim se v zadném pfipadé nesmi
zachazet jako s domovnim odpadem a musi byt zlikvidovano zplisobem
specifickym pro tuto kategorii odpadu. Systémy recyklace a vyuziti jsou k dispozici
ve vasem okoli (likvidace odpadu) a u distributori. Odevzdanim vyfazeného
zarizeni do recyklaéniho strediska prispéjete k ochrané zivotniho prostredi a
zabranite poskozeni svého zdravi.

13. NAPAJENI
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M W Navod OWA-120E-30STG

0. Modely: OWA-120E-30STG
Nazev vzoru certifikatu: OWA-120E-30

Vi IP67 @ boexea] CB H[C€

for power body ) —— ECo1555-1.2-16

1. Vlastnosti:
+ Vstup pro univerzalni napajeci napéti 200-240 V~
- Spinany napdjeci zdroj
+ IP 67 (pouze télo akumulatoru)
+ Vykonoveé jednotky tfidy Il, bez funkéniho uzemnéni
+ Maximalni teplota okoli je 40 °C (Tmra).

Bezpecnost IEC/EN 61558-1, -2, -16
IEC/EN 60335-1

2. Elektrické vyhodnoceni, jak je uvedeno nize:

OWA-120E-30STG 200-240 0,8 50/60 +29,2 4A

3. Blokové schéma

PFC fkmit: 50-120 kHz
PWM fkmit: 60-130 kHz

FILTR EMI USMEREOVACE o
o A - SPINANI
USMERNOVACE FILTR o)

=

CS 13. NAPAJENI 75
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4.1

4.2

4.3
44

4.5

4.6
4.7

4.8

4. DULEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY

Instalaci provadéjte pouze do kryté elektrické zasuvky, vybavené obalem odolnym
proti povétrnostnim vliviim se zasunutou nebo vyjmutou upevnovaci zastrckou.

Nepouzivejte s elektrickymi zasuvkami, které jsou odolné proti povétrnostnim
vlivim pouze tehdy, kdyz je zasuvka zakryta (neni zasunuta upevinovaci zastrcka a
kryt zasuvky je zavieny).

Elektricka zasuvka musi byt snadno pristupna.

Pri instalaci zafizeni na sténu nebo strop doporuc¢ujeme pouzit k upevnéni Srouby
M 3x8. Pevna poloha, jak je uvedeno nize:
Sroub
! i
—
Y

Toto zafizeni neni uréeno pro pouziti osobami (v€éetné déti) se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo bez zkusSenosti a znalosti, pokud
na né nedohlizi nebo je nepoucila o pouzivani zarizeni osoba odpovédna za jejich
bezpecnost.

Déti si se zafizenim nesmi hrat, a proto musi ztistat pod dozorem.

Napajeci kabel se nesmi ménit. Kdyz je kabel poskozen, zafizeni je tfeba vyradit.

== : Ochrana zivotniho prostredi. Tento symbol umistény na vyrobku oznacuje, ze
se jedna o zarizeni, jehoz likvidace podléha smérnici o odpadnich elektrickych a
elektronickych zafizenich (OEEZ). S timto zafizenim se v zadném pfipadé nesmi
zachazet jako s domovnim odpadem a musi byt zlikvidovano zpiisobem
specifickym pro tuto kategorii odpadu. Systémy recyklace a vyuziti jsou k dispozici
ve vasem okoli (likvidace odpadu) a u distributord. Odevzdanim vyrazeného
zarizeni do recyklaéniho strediska prispéjete k ochrané zivotniho prostredi a
zabranite poskozeni svého zdravi.

13. NAPAJENI
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