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1. MODELIAI IR TECHNINIAI DUOMENYS
1.1. MODELIAI

Sis vadovas taikomas $iems modeliams:

G 300, G 600, G 1200 (TYPE: SRSWO01)

G 3600 (TYPE: SRBWO1)

PASTABA: Siame vadove pateiktos instrukcijos taikomos laidu nukreipiamiems pjovimo roboty
modeliams. Jei nenurodyta, paveikslai atitinka platformg SRSWO01.

1. MODELIAI IR TECHNINIAI DUOMENYS
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1.2. TECHNINIAI DUOMENYS
SPECIFIKACIJOS STIGA G 300 | STIGA G 600 | STIGA G 1200 STIGA G 3600

Matmenys (I X A X P) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]
Zolés pjovimo roboto svoris 7,9 +/-0,1 [kg] | 8,2 +/-0,1 [kg] 13,5 +/-0,1 [kg]
Pjovimo aukstis (min.- 20-60 [mm] 20-65 [mm]
maks.)
Peiliuko skersmuo 180 [mm] 260 [mm]
Pjovimo greitis 2850+/-50 [aps./min.] 2400+/-50 [aps./min.]
Judéjimo greitis 22 [m/min.] 24 [m/min.]
Maksimalus Slaitas 45% 50%
Maksimalus $laitas iSilgai 20%

perimetro

Pjovimo sistemos tipas

4 sukiojami pjovimo peiliukai

6 sukiojami pjovimo peiliukai

Pjovimo jtaiso kodas

322104105/0

Pamatuotas garso galios
lygis

57 [dB] (A)

56 [dB] (A)

Triuk8mo emisijos paklaida,
KWA

1,47 [dB] (A)

0,56 [dB] (A)

Garantuotas garso galios
lygis

59 [dB] (A)

57 [dB] (A)

Operatoriaus ausiai
tenkantis garso slégio lygis

46,3 [dB] (A)

45,2 [dB] (A)

Zolés pjovimo roboto IP
klasifikacija

IPX5

Jkrovimo stoties IP
klasifikacija

IPX1

Maitinimo bloko IP
klasifikacija

IP67

Zolés pjovimo roboto
darbiné aplinkos
temperatira [°C]

0-50

|krovimo stoties darbiné
aplinkos temperatira [°C]

-10-50

Maitinimo bloko darbiné
aplinkos temperatura [°C]

-10-50

Darbo naSumas

300[m2] | 600[m2] |  1200[m2]

3600 [m2]

Energijos tiekimas

Jéjimas: 100-240 Vac, 1,2 A; ISéjimas: 30 VDC, 2 A
Naudokite viena i$ toliau pateikty originaliy kody arba
vélesnius atnaujinimus (kreipkités j jgaliotgjj ,STIGA®

atstova)
118204158/0 (ES)
118204161/0 (JK)
118204163/0 (CH)

|éjimas: 200-240 Vac, 0,8 A; ISéjimas:

30VDC,4 A
Naudokite vieng i$ toliau pateikty
originaliy kody arba veélesnius
atnaujinimus (kreipkites j jgaliotajj
SSTIGA" atstovg)
118204159/0 (ES)
118204162/0 (JK)
118204164/0 (CH)
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SPECIFIKACIJOS

STIGA G 300 | STIGA G 600 | STIGA G 1200 | STIGA G 3600

Leidziami 30 VDC
prailginimo kabeliai

Naudokite vieng i$ toliau pateikty originaliy kody arba vélesnius atnaujinimus (kreipkites |
jgaliotajj ,STIGA" atstova)
Kodas: 1127-0010-01, ilgis 5 m
Kodas: 1127-0020-01, ilgis 15 m

Akumuliatoriaus modelis 25,2-25,9V; 25,2-259V,; 25,2-259V,; 252V -2x5Ah

2 Ah 2,5 Ah 5 Ah
Jkrovimo trukmé 60 [min.] 80 [min.] 150 [min.] 150 [min.]
Darbo laikas 60 [min.] 90 [min.] 150 [min.] 270 [min.]
RysSys Bluetooth® Bluetooth®, 4G, GNSS
Navigacijos pagalba - GNSS

Galios klaseé
RD moduliai

~Bluetooth LE“ iSéjimo galia — 9 dBm

2G GSM/E-GSM -4 klasé — 33 dBm

2G DCS/PCS -1 klasé — 30 dBm
2G GSM/E-GSM - E2 klasé — 27 dBm
/ 2G DCS/PCS - E2 klasé — 26 dBm
4G -3 klasé - 23 dBm

Daznio diapazonas -
Bluetooth ©

~Bluetooth LE" — daznio diapazonas 2400-2483,5 MHz

Daznio diapazonas - 2G

GSM 850 MHz
/ E-GSM 900 MHz
DCS 1800 MHz
PCS 1900 MHz

Daznio diapazonas - 4G

1 dazniy juosta (2100 MHz)
2 dazniy juosta (1900 MHz)
3 dazniy juosta (1800 MHz)
4 dazniy juosta (2100 MHz)
5 dazniy juosta (850 MHz)
7 dazniy juosta (2600 MHz)
8 dazniy juosta (900 MHz)
12 dazniy juosta (700 MHz)
13 dazniy juosta (750 MHz)
/ 17 dazniy juosta (700 MHz)
18 dazniy juosta (850 MHz)
19 dazniy juosta (850 MHz)
20 dazniy juosta (800 MHz)
26 dazniy juosta (850 MHz)
28 dazniy juosta (800 MHz)
2000 MHz)
2500 MHz)
1900 MHz)
2300 MHz)
2500 MHz)
2100 MHz)

34 dazniy juosta
38 dazniy juosta
39 dazniy juosta
40 dazniy juosta
41 dazniy juosta
66 dazniy juosta

Py

Perimetrinis laidas ir
jkrovimo bazés antena

Darbiné dazniy juosta 500-50000 (Hz)

Didziausia radijo spinduliuotés galia < 70 pA/m esant 10 m

2. MODELIAI IR TECHNINIAI DUOMENYS
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2. SAUGA
2.1. INFORMACIJA APIE SAUGA

Projektuojant jrangg, ypatingas démesys buvo skirtas aspektams, galintiems kelti rizikg asmeny saugumui
ir sveikatai. Sios informacijos paskirtis — iSmokyti naudotojus iSvengti bet kokios rizikos, vengiant elgesio,
kuris neatitinka pateikty reikalavimy.

PAVOJUS:
Prie$ naudojant zolés pjovimo robota, reikia iSmanyti visg Siame dokumente pateikta
informacija.

PAVOJUS:
Sis vejos pjovimo robotas néra skirtas naudoti vaikams arba fizine, jutiming arba
protine negalia turintiems arba patirties ir ziniy neturintiems asmenims.

ELEKTROS PAVOJUS:
Pries$ atlikdami bet kokius reguliavimo arba priezitros darbus, atjunkite elektros
tiekima ir suaktyvinkite apsauginj prietaisa.

ELEKTROS PAVOJUS:

Nenaudokite Zzolés pjovimo roboto tuomet, kai transformatoriaus maitinimo laidas
yra pazeistas. Jei laidas bus pazeistas, galima prisiliesti prie daliy, kuriomis teka
jtampa. Laidas turi buti pakeistas gamintojo, jo aptarnavimo tarnybos arba tinkamos
kvalifikacijos asmens, kad buty iSvengta bet kokios rizikos.

ELEKTROS PAVOJUS:

A Naudokite tik gamintojo tiekiamg akumuliatoriaus jkroviklj ir maitinimo blokg.
Naudojant netinkama akumuliatoriaus jkroviklj ir maitinimo bloka, gali nutrenkti
elektra ir (arba) jis gali perkaisti.

ISPEJIMAS:

Jei i§ akumuliatoriaus iStekéjo skystis, susije komponentai turi buti nuplauti vandeniu
/ neutralizuojancia priemone.

Venkite bet kokio saly¢io su akumuliatoriaus skysciu.

Skysciui patekus j akis, kreipkités j gydytoja.

ISPEJIMAS:

Zolés pjovimo roboto veikimo metu jsitikinkite, kad darbo zonoje néra asmeny, ypaé
vaiky ir (arba) naminiy gyvuny. PrieSingu atveju, uzprogramuokite zolés pjovimo
robota veikti tomis valandomis, kai toje zonoje néra asmeny.

ISPEJIMAS:
Darbo zona turi buti aptverta nepraeinamu uztvaru.
Pritaikykite uztvarus arba stebékite zolés pjovimo robota jam veikiant.

|SPEJIMAS:
Naudokite tik originalias atsargines detales.

2. SAUGA
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ISPEJIMAS:
Nekeiskite, neperdirbkite, neapeikite ir nepasalinkite sumontuoty saugos jtaisy.

DEMESIO:

Patikrinkite, ar ant zolés néra zaisly, jrankiy, Saky, drabuziy arba kity objekty, kurie
gali sugadinti jranga.

DRAUDIMAS:

Nesédékite ant zolés pjovimo roboto.

DRAUDIMAS:
Niekada nekelkite zolés pjovimo roboto, kad patikrintuméte peilj arba jo neneskite
tuomet, kai jis jjungtas. Nekiskite ranky ir pédy po jranga.

DRAUDIMAS:
Nenaudokite zolés pjovimo roboto tuomet, kai veikia laistymo jranga.

DRAUDIMAS:
Neplaukite zolés pjovimo roboto auksto slégio vandens srovémis ir nemerkite jo
dalies arba jo viso j vandenj.

DRAUDIMAS:
Nenaudokite Zzolés pjovimo roboto, jei visos jo dalys néra visiSkai sveikos. Jei yra
pazeidimy, pakeiskite susijusias dalis.

DRAUDIMAS:
Grieztai draudziamas roboto naudojimas ir jkrovimas sprogioje ir degioje aplinkoje.

|PAREIGOJIMAS:

Reguliariais intervalais vizualiai patikrinkite zolés pjovimo robota, kad jsitikintuméte,
ar pjovimo peiliukai ir mechanizmas néra susidévéje arba pazeisti. |sitikinkite, kad
Zolés pjovimo robotas yra geros darbinés buklés.

|PAREIGOJIMAS:

Atidziai perskaitykite visg vadova, ypa¢ visg su sauga susijusig informacijg ir
jsitikinkite, kad jj visg supratote. Kruopsc¢iai laikykités su veikimu, priezitra ir remontu
susijusiy instrukcijy.

|PAREIGOJIMAS:
Prieziuros ir remonto darbus atliekantys operatoriai privalo visiSkai iSmanyti zolés
pjovimo roboto specialias savybes ir jo saugos taisykles.

PRIVALOMOS PIRSTINES:
Naudokite gamintojo numatytas asmeninés apsaugos priemones ypac, kai reikia
dirbti su mechanizmu, muvékite apsaugines pirstines.

2. SAUGA
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2.2.

SAUGOS INSTRUKCIJOS

|JPAREIGOJIMAS:
Prie$s naudodami atidziai perskaitykite ir saugokite, kad galétuméte perziuréti ateityje.

2.2.1.

SAUGIOS DARBO PRAKTIKOS

Mokymas

a.

Atidziai perskaitykite instrukcijas, iSmanykite valdiklius ir tinkama jrenginio naudojima.

b. Niekadajrenginio naudotineleiskite vaikams, asmenims, turintiems fizing, jutimine arba psichine negalig
arba neturintiems patirties ir Ziniy ir asmenims, kurie nesusipazino su Siomis instrukcijomis. Vietiniai
reglamentai gali riboti operatoriaus amziy.

c. Operatorius arba naudotojas turi buti laikomas atsakingu uz nelaimingus atsitikimus arba pavojus,
susijusius su treciais asmenimis arba trec€iyjy asmeny jrenginiais.

ParuosSimas

a. |sitikinkite, kad automatiné perimetrinio aptvérimo sistema yra sumontuota tinkamai, kaip pateikta
nurodymuose.

b. PeriodiSkai tikrinkite zong, kurioje jrenginys naudojamas ir pasalinkite akmenis, pagalius, laidus ir bet
kokj kitg veikimui trukdyti galintj pasalinj objekta.

c. PeriodiSkai vizualiai patikrinkite peiliukus, peiliuky varztus ir pjovimo mazga, kad patikrintumeéte, ar
néra susidévéje arba pazeisti. Pakeiskite susidévéjusius arba pazeistus peilius ir varztus poromis, kad
iSlaikytumeéte jrenginio pusiausvyra.

d. Perspejamieji zenklai turi bati iSdéstyti aplink jrenginio darbo zona, jei jis naudojamas vieSose arba
visuomenei atvirose zonose. Zenkluose turi biti pateiktas toks tekstas: ,,Démesio! Automatiné Zolia-
pjové! Laikykités atstumo nuo jrenginio! Priziarekite vaikus!®.

2.2.2. VEIKIMAS
Bendra informacija

a. Niekada nenaudokite jrenginio, kai apsaugai sugede arba apsauginiy prietaisy, pavyzdziui, apsaugy
néra.

b. NekiSkite ranky arba pédy netoli besisukanciy detaliy arba po jomis. Visada laikykités atokiau nuo
iSmetimo angos.

c. Nelieskite judanciy jrenginio daliy tol, kol jos visiSkai sustos.

d. Jrenginiui veikiant visada mavékite tvirtus batus ir ilgas kelnes.

e. |renginio nekelkite arba negabenkite, kai veikia variklis.

f.  ISimkite jrenginio iSjungimo jtaisa:

- pries pasalindami kamsatj;

- Prie$ tikrindami jrenginj, jj valydami ar su juo dirbdami;

- Pataikius j pasalinj daiktg, patikrinkite, ar jrenginys nepazeistas;

- Jei jrenginys pradeda nejprastai vibruoti, pries vél jj paleisdami patikrinkite, ar nepadaryta
pazeidimy.

g. Nepalikite veikian€io jrenginio be priezitros, kai Salia yra naminiy gyvuny, vaiky arba kity asmeny.

Prieziura ir saugojimas

a.

®Pao0vo

Kad jrenginys saugiai veikty, gerai priverzkite verzles, sraigtus ir varztus.

Daznai tikrinkite, ar Zolés pjovimo robotas nesusidévéjo arba jo buklé nepablogéjo.

Saugumui uztikrinti, reikia pakeisti susidevejusias arba pazeistas dalis.

Isitikinkite, kad peiliukai keiciami tik tinkamomis atsarginémis dalimis.

|sitikinkite, kad akumuliatoriai jkraunami naudojant tinkamg akumuliatoriy jkroviklj, rekomenduojamg
gamintojo. Netinkamas naudojimas gali sukelti elektros smugius, perkaitimg arba korozinio skyscio
iSsiliejima i$ akumuliatoriaus.

2. SAUGA
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f.  Jei yra elektrolito nuotékiy, nuplaukite vandeniu / neutralizuojanéia priemone ir kreipkités j gydytoja,
jei pateko j akis ir t. t.
g. Jrenginio prieziuros darbai turi bati atliekami vadovaujantis gamintojo instrukcijomis.

Liekamoji rizika
- Nors gaminys atitinka visus saugos reikalavimus, dél netinkamo montavimo ir (arba) nenumatyty situacijy
gali kilti papildomy pavojy.
Todeél butina uztikrinti, kad gaminio veikimo zonoje nebuty daikty, Zmoniy ir gyvuny, ir informuoti apie ga-
limus pavojus visus asmenis, kurie net ir retkarCiais gali patekti j darbo zong.
- Kilus perkunijai su zaiby pavojumi ir, apskritai, laukiant blogy oro salygy, rekomenduojama nenaudoti
gaminio ir atjungti perimetrinj laidg nuo jkrovimo bazés bei visus periferinius jrenginius nuo maitinimo Salti-
nio. Norédami naudoti gaminj, vél prijunkite perimetrinj laidg ir periferinius jrenginius prie maitinimo Saltinio
pagal vadove pateiktus nurodymus.

Akumuliatorius / akumuliatoriaus jkroviklis

DEMESIO:

A Jei bus iSmontuoti, veikiami vandens, ugnies arba aukstos temperaturos, arba
trumpo jungimo atveju, li¢io jony akumuliatoriai gali sprogti arba sukelti gaisrus.
Su akumuliatoriumi elkités atsargiai, jo neiSmontuokite ir venkite bet kokios
rusies netinkamo elektros arba mechaninio svyravimo. Saugokite akumuliatoriy
nuo tiesioginés saulés Sviesos.

PASTABA: Rekomenduojama naudoti iSskirtinai tik gamintojo tiekiamus originalius gaminius.
Neoriginalus arba netinkami gaminiai gali sugadinti zolés pjovimo robotg arba sukelti pavojy
asmenims, gyvunams arba daiktams.

a. Akumuliatorius turi bGti sumontuotas ir (arba) iSimtas i§ zolés pjovimo roboto tik pardavimo atstovo
arba aptarnavimo centre.

b. Laikykite nenaudojamag akumuliatoriy saugioje vietoje, toliau nuo karscio Saltiniy arba objekty, galin€iy
sukelti trumpg jungimg (kaisciy, varzty, jvairiy metaliniy objekty).

c. Naudokite akumuliatoriy jkroviklj toli nuo pavirsiy arba degiy medziagy ir jei jnanoma, sausose vietose.

d. Gabenkite akumuliatoriy arba akumuliatoriy jkroviklj originalioje pakuotéje.

PASTABA: Zolés pjovimo roboto akumuliatorius yra greitai gendantis elementas, todél laikui
bégant jo jkrovimo talpa mazéja, todél mazéja roboto vejapjovés veikimo nuotolis, o jo veikimas
nesumazeja.

Aplinkos apsauga

PASTABA: Naudojant jrenginj, aplinkos apsauga turi bati svarbus ir prioritetinis aspektas,
pilietinés visuomenés ir aplinkos, kurioje gyvename naudai.

a. Salinkite pakuotes arba susidévéjusias dalis, kaip numatyta naudojimo $alies vietiniuose standartuose.
b. Elektros jranga (zolés pjovimo robotg, akumuliatoriy, maitinimo blokus ir t.t.) Salinkite vadovaudamiesi
Europos direktyva 2012/19/ES ir pagal nacionalinius standartus. Dél iSsamesnés informacijos apie
Salinima, kreipkités j jstaiga, atsakingg uz buitiniy atlieky Salinimg arba j gaminio pardavimo atstova.
c. Gaminius ir pakuotes rekomenduojama rinkti rasiuojant.

2. SAUGA
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2.3. ZOLESPJOVIMO ROBOTO SUSTABDYMAS IR ISJUNGIMAS SAUGIOMIS SALYGOMIS

|PAREIGOJIMAS:
Pries bet kokius valymo, gabenimo ir prieziuros darbus, visada iSjunkite zolés
pjovimo robotg saugiomis sglygomis.
Reikalavimai ir jpareigojimai:
e Apsauginis raktas.

Procedura:

1. Paspauskite mygtuka ,STOP“ (A), kad sustabdytuméte zolés pjovimo robotg saugiomis salygomis ir
atidarykite apsauginj dangtj (B).

2. Spauskite iSjungimo mygtuka (E) kelias sekundes ir palaukite, kol uzges to paties mygtuko Sviesos
diodas.

3. TikiSsijungus Sviesos diodui (E), iStraukite apsauginj raktg (C), kad iSjungtuméte Zolés pjovimo robotg
saugiomis sglygomis.

4. Uzdarykite apsauginj dangtj (B).

2. SAUGA
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3. |VADAS

3.1. BENDRAS |VADAS
3.1.1. VADOVO PASKIRTIS

Sis vadovas yra neatskiriama jrangos dalis ir jo paskirtis — suteikti informacijos apie jrangos naudojima.
Sivadova saugokite visg jrangos naudojimo laikg, kad prireikus visada galétuméte jj perziureti.

Sis vadovas skirtas jrangos naudotojui, kuris privalo atidziai perskaityti jame pateiktg informacijg ir grieztai
jos laikytis, kad uztikrinty asmeny sauguma ir iSvengty pazeidimy.

Informacija parengta originalia gamintojo kalba (italiSkai) ir iSversta j bet kokias kitas kalbas dél teisiniy ir
(arba) komerciniy poreikiy.

Siekiant iSskirti svarbiausig tekstg, buvo naudoti toliau pateikti simboliai.

PAVOJUS \ |[SPEJIMAS \ DEMESIO:
Trikampyje geltonu fonu ir juodu krastu pateiktos piktogramos nurodo pavojy \
ispéjima \ démesio.

DRAUDIMAS:
Perbrauktame apskritime baltu fonu ir raudonu krastu pateiktos piktogramos nurodo
draudima.

|PAREIGOJIMAS:
Apskritime zydru fonu pateiktos piktogramos nurodo jpareigojima.

® Q0D

PASTABA: Sia forma pateikti tekstai nurodo ypaé svarbig informacijg, kurios negalima
nepaisyti.

3.1.2. INSTRUKCIJOS, KAIP SKAITYTI ISMANIUOJU TELEFONU
Kad naudotojo vadovg buty patogiau skaityti, rekomenduojama iSmanuyjj telefong laikyti horizontalioje
padétyje, kaip parodyta paveiksle.

=m0 | o

1.2 Panoramica del prodotto
1.2.1 Descrizione generale

Il robot rasaerba (1) & progettato e costru
erba I gio

1.2 Panoramica del prodotto
perimetrale (2). 1.2.1 Descrizione generale

1 (

x Irobot
~ i il limit filo

" @ perimetrale (2).
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3.2. GAMINIO APZVALGA

3.2.1. BENDRAS APRASYMAS

Zolés pjovimo robotas (A) yra suprojektuotas ir pagamintas automatiniam sody Zolés pjovimui bet
kokiomis dienos ir nakties valandomis.

Pagal skirtingy pjaunamy pavirsiy charakteristikas, zolés pjovimo robotas gali bati suprogramuotas darbui
daugiau nei vienoje perimetriniu laidu aptvertoje zonoje.

Darbo metu Zolés pjovimo robotas atlieka perimetriniu laidu (B) apribotos zonos pjovima.

Kai zolés pjovimo robotas aptinka perimetrinj laidg (B) arba aptinka kliatj (C), jis atsitiktiniu budu pakeicia
trajektorijg.

Atsitiktinio veikimo principo pagrindu, Zolés pjovimo robotas atlieka automatinj pjovimg ir uzbaigia
apribotos vejos pjovima.

Platforma TYPE: SRBWO1 turi 3G/4G modulj su SIM kortele ir GNSS modulj, kurie leidzia nuotoliniu budu
valdyti Zolés pjovimo robota ir atlikti navigacijos pagalbos funkcijas.

PASTABA: Platformai TYPE: SRBWO1, norint atlikti zolés pjovimo roboto nustatymus ir naudoti
nuotolinio valdymo funkcija, reikia, kad jrengimo vietoje buty mobiliojo tinklo rySys. Svetainéje
stiga.com arba naudodamiesi programéle APP, i anksto patikrinkite, ar mobiliojo rysio tinklo
apréptis yra pakankama. Tinklo rysio tiekéjas gali bet kada pasikeisti pagal komercinius
susitarimus.

Bet koks kitoks naudojimas gali buti pavojingas ir sudaryti nuostolius asmenims ir/arba daiktams.
Netinkamu naudojimu laikomi Sie atvejai (tai pavyzdys, bet sgradas néra baigtinis): Zmoniy, vaiky arba
gyvuny gabenimas jrenginiu; vaziavimas jrenginiu; jrenginio naudojimas kroviniams traukti arba stumti;
jrenginio naudojimas ne zolés tipo augalams pjauti.

®
@
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3.2.2. PAGRINDINES SUDEDAMOSIOS DALYS
(A) Zolés pjovimo robotas
(B) |krovimo bazé
(C) ljungimo rinkinys
(D) Akumuliatorius (-iai) (zolés pjovimo roboto
viduje)
(E) lkrovimo bazés maitinimo blokas

/TIGA

(C1) Instrukcijy vadovas

(C2) |krovimo bazés tvirtinimo varztai
(C3) Déklas su peiliais ir tvirtinimo varztai
(C4) lkrovimo bazeés jungtys

(C5) ,App Lock" etiketé

(C6) Perimetrinio laido jungtis

(C7) Apsauginis raktas

3.|VADAS
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3.3.

* Montavimo rinkinys (pasirenkama ,,G 600“, ,,G 1200“ ir ,,G 3600)
(F) Perimetrinis laidas

(G) Perimetrinio laido tvirtinimo kais€iai

(H) Perimetrinio laido jungtis

(I |krovimo bazeés jungikliai

Zr.9 sk. Priedai“

M &

ISPAKAVIMAS

Toliau patiekiami visi zingsniai, kaip tinkamai iSpakuoti:

o0~

Atidarykite Zolés pjovimo robotg;

IStraukite ,,Paleidimo rinkinio® déze;
IStraukite virSuting laikymo kartonine déze;
IStraukite Zolés pjovimo robotg;

IStraukite jkrovimo baze.

DEMESIO:

PrieS naudodami, batinai nuo Zolés pjovimo roboto nuimkite visg pakavimo
medziag3.

DEMESIO:

Kad iSvengtuméte suzalojimy ar zalos, bukite atsargus iSpakuodami zolés
pjovimo robotg, stenkités neprisiliesti prie pjovimo peiliuky arba kity pavojingy
daliy.

12
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3.4. SIMBOLIAI IR PLOKSTELES

Toliau pateikiami visi ant zolés pjovimo roboto esantys simboliai:

DEMESIO:
Pries paleisdami gaminj veikti, perskaitykite naudotojo instrukcijas.

DEMESIO:
Objekty iskritimo ir atsitrenkimo j kling pavojus.
Laikykités saugaus atstumo nuo jrenginio jam veikiant.

DEMESIO:
Nekiskite ranky ar pédy j pjovimo jtaiso ertmés vidy.
ISimkite iSjungimo jtaisg pries atlikdami darbus jrenginyje arba pries jj keldami.

DEMESIO:
Nekiskite ranky ar pédy j pjovimo jtaiso ertmés vidy.
Nelipkite j jrenginj.

DRAUDIMAS:
|renginiui valyti arba plauti nenaudokite auksto slégio valytuvy.

DRAUDIMAS:

|sitikinkite, kad jrenginiui veikiant darbo zonoje néra asmeny (ypac¢ vaiky, vyresniy
arba nejgaliy asmeny) ir naminiy gyvuny.

Kai jrenginys veikia, vaikus, naminius gyvunus ir kitus asmenis laikykite saugiu
atstumu.

3.|VADAS
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Simboliai modelio etiketése:

lll izoliacijos klasés prietaisas, maitinamas akumuliatoriumi (zolés pjovimo robotas)
@ arba per specialy maitinimo bloka (jkrovimo bazé ir nuorodiné stotis).

DT Naudokite originaly maitinimo $altinj, kurio specifikacijos nurodytos vardinéje
ploksteléje.

==m=| Nuolatinés srovés maitinimo Saltinio simbolis.

IPXX Apsaugos nuo kietyjy daleliy ir vandens patekimo laipsnis.

Elektros ir nuorodinés jrangos atliekos, kurios turi buti pristatytos j atitinkamas
perdirbimo ir Salinimo jmones.

Garantuotas garso galios lygis

DEMESIO:
Pries paleisdami gaminj veikti, perskaitykite naudotojo instrukcijas.

L 4 Nesalinkite akumuliatoriaus kaip jprasty buitiniy atlieky.
y Salinkite akumuliatoriy specialiuose jgaliotuose surinkimo centruose.

Nemeskite akumuliatoriaus j ugnj ir saugokite nuo karscio Saltiniy.

Akumuliatoriaus nemerkite j vandenj ir nelaikykite jo drégméje.

3.|VADAS
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3.5. BENDROS VADOVO SKAITYMO INSTRUKCIJOS

Toliau aprasoma, kokiy Sio dokumento rengimo kriterijy buvo laikomasi.

Temos pavadinimas (A).

Reikalavimai ir jrenginiai proceddurai atlikti (B).
Proceduros aprasymas (C).

Procedurg apibudinanc¢ios nuotraukos (D).
Skyriaus apie programéle pavadinimas (E).
Narsymo programéléje procedura (F).

o0k W~

/TIGA
— /TIGRA
23, DI PERIL Le immagini riportate per questa sezione sono puramente indicative.

Requisiti  attrezzatura:

@ Consolle i comando Dalla pagina (A) & possibile raggiungere le seguenti sezion:
* Chiave di sicurezza .

Verificare che la cover flottante (A) sia montata in maniera corretta. La mancanza della cover non pe- .
mette del Robot, + Profilazione utente

|z @onn

t0"STOP"

°_9%p
?_P

2.SICUREZZA 3.INSTALLAZIONE
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4. MONTAVIMAS
4.1. BENDRA INFORMACIJA APIE MONTAVIMA

ISPEJIMAS:
Nekeiskite, neperdirbkite, neapeikite ir nepasalinkite sumontuoty saugos jtaisy.

PASTABA: Dél iSsamesniy paaiskinimy apie gaminio montavima kreipkités j ,STIGA" pardavimo
atstova.

4.2. MONTAVIMO KOMPONENTAI

A) |krovimo bazé

B) Maitinimo blokas

C) Perimetrinis laidas (esantis montavimo rinkinyje)

D) Perimetrinio laido tvirtinimo kaiS¢iai (esantys montavimo rinkinyje)
E) |krovimo bazés tvirtinimo varztai

F) Perimetrinio laido jungtis (esanti montavimo rinkinyje)

G) Jungikliai jkrovimo bazei (yra montavimo rinkinyje)

(
(
(
(
(
(
(

Zr.9 sk. ,Priedai“
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4.3. MONTAVIMO REIKALAVIMY PATIKRA
Toliau pateikiama, kaip tikrinti taikomus reikalavimus ir paruosti sodg prie$ pradedant montuoti.

4.3.1. SODO PATIKRA:

* Patikrinkite visg vietg, kad tinkamai jvertintuméte sodo bukle, kliatis ir, kuriy zony nejtraukti.
» Patikrinkite, ar reikiama nupjauti pieva yra lygi ir be duobiy, akmeny arba kitokiy kliaéiy ir, jei reikia,
atlikite tinkamus paruoSimo darbus.

PASTABA: ISlyginkite Zeme taip, kad po lietaus nesusidaryty purvo balos.

PASTABA: Pirma kartg sumontavus, pradinis Zolés aukstis turi atitikti Zolés pjovimo roboto
darbinj intervalg: 20-60 mm. Jei reikia, paruoskite sodg naudodami jprastg Zoliapjove.

4.3.2. PATIKROS MONTUOJANT JKROVIMO BAZE, IR MAITINIMO BLOKA

ELEKTROS PAVOJUS: ELEKTROS PAVOJUS:
A Norint prijungti elektrg butina, kad A Nejunkite maitinimo bloko prie

Salia montavimo zonos buty jrengtas elektros lizdo, jei kiStukas arba

elektros lizdas. Pasirupinkite, kad laidas yra pazeisti.

prijungimas prie maitinimo tinklo Nejunkite ir nelieskite pazeisto
atitikty Salies, kurioje naudojama, laido pirmiausia jo neisjunge i$
susijusius jstatymy reikalavimus. elektros tinklo.

Jei laidas bus pazeistas, galima
prisiliesti prie daliy, kuriomis teka
jtampa.

ELEKTROS PAVOJUS:
A Tiekiama grandiné turi buti
apsaugota skirtumine rele (RCD),

kurios suaktyvinimo srové ne
didesné nei 30 mA.

Procedura:
1. Paruoskite vejos kraste lygig zong, kurioje baty galima pastatyti jkrovimo baze (A), geriausiai,
didziausioje sodo dalyje ir Salia elektros lizdo.
2. |sitikinkite, kad yra pakankamai vietos montuoti jkrovimo pagrindg statmename perimetrinio laido
ruoze (B), kad bazés atstumas nuo bet kokiy posukiy buty bent X=200 cm; Zemé turi buti visiSkai lygi
ir kompaktiska, kad buty iSvengta jkrovimo bazés platformos deformacijos.

4. MONTAVIMAS
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DEMESIO:

A Maitinimo laidas (C), maitinimo blokas, ilgintuvas ir bet kuris kitas gaminiui
nepriklausantis elektros laidas turi likti pjovimo zonos iSoréje, kad buty toliau
nuo pavojingy judanc€iy daliy ir buti iSvengta zalos laidams, galintiems susiliesti
su dalimis, kuriomis teka jtampa.

3 sitikinkite, kad jkrovimo bazei (D) montuoti pasirinkta zona yra bent 400 cm atstumu nuo bet kokio
antro zolés pjovimo roboto jkrovimo bazés (E).

ol

% e ®
A

DEMESIO:
A Jei dvi jkrovimo bazés bus per arti viena kitos, gali kilti trukdziy (zr. 4.7.14

skirsn.).

4  Paruoskite maitinimo bloko (B) montavimo zona taip, kad ji buty apsaugota nuo saulés spinduliuotés
ir jokios atmosferos sglygos nepermerkty jo vandeniu.

PASTABA: Geriausia ir rekomenduoja montuoti maitinimo blokg (B) uzdarame skyriuje,
apsaugotame nuo blogy oro salygy, kurio padétys nebuty lengvai pasiekiamos pa$aliniams
asmenims, pavyzdZiui, vaikams (X > 160 cm).

4. MONTAVIMAS
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4.3.3. PAGRINDINES PATIKROS MONTUOJANT PERIMETRIN] LAIDA

1. Patikrinkite, ar didZiausias darbo zonos $laitas néra mazesnis arba lygus 45 % arba 50 % (E),
atsizvelgiant j modelj (zr. 1.2 skirsn. TECHNINIAI DUOMENYS) ir laikykités apacioje esanciuose
paveiksluose pateikty taisykliy:

a) jei nuolydis yra <20 %, perimetrinis laidas gali buti tiesiamas ant jo, kaip pavaizduota paveiksle;

b) jei nuolydis yra >20 % ir < 45 % (50 %), montuojant reikia atsizvelgti j nuolydzio zong, iSlaikant
paveiksle nurodytg atstuma;

c) jei nuolydis yra >20 % ir nuolydzio zona nepriklauso pjaunamam sodui, reikia iSlaikyti paveiksle
nurodytg atstuma;

d) jei nuolydis yra > 45 % (50 %), reikia nejtraukti nuolydzio zonos, iSlaikant paveiksle nurodytg
atstuma.

LT 4. MONTAVIMAS 19
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~ DEMESIO:
A Robotas gali pjauti pavirSius, kuriy maksimalus Slaitas 45 % arba 50 %,
atsizvelgiant j modelj.
Jei nebus laikomasi instrukcijy, robotas gali paslysti ir iSvaziuoti iS darbo zonos

~ DEMESIO:
Zonos su didesniais nuolydziais, nei yra leistina, negali buti pjaunamos. Taigi,
perimetrinj laida klokite pries Slaitg ir Sios vejos zonos nepjaukite.

2. Patikrinkite visg darbo pavirSiy: jvertinkite visas klittis ir zonas, kuriy nereikia jtraukti j darbo zong (F),
kurios turi buti atvertos perimetriniu laidu (G).

4. MONTAVIMAS



4.4. PERIMETRINIO LAIDO TIESIMO KRITERIJAI

4.4.1. PERIMETRINIO LAIDO POZICIONAVIMAS

Procedura:

/TIGA

Priklausomai nuo modelio, perimetrinj kabelj iSdéstykite maziausiais atstumais, nurodytais toliau

pateiktoje lenteléje.

MINIMALUS ATSTUMAI

KONSTRUKCIJOS
ELEMENTAS

MINIMALUS LAIDO MONTAVIMO ATSTUMAS
KONSTRUKCINIO ELEMENTO ATZVILGIU

TYPE

SRSWO01

SRBWO1

MODELIS

G 300, G 600, G 1200

G 3600

Jei grindinys arba vaziuojamoiji dalis (A) yra tame
paciame lygyje, kaip ir pieva, jrenkite perimetrinj
laidg (B) maziausiai X1 lygiu atstumu

X1=5cm

Jei yra klidtis, pavyzdziui, griovys (D), siena arba
tvorelé (E), jrenkite perimetrinj laidg (F) bent X3
lygiu atstumu

X3=35cm

X38=45cm

Esant lygiam gélynui, metaliniam Suliniui, duSo
pavirSiui arba elektros kabeliams (C), gyvatvorei
(G) arba augalui su iSsikiSusiomis Saknimis (H),
perimetrinj kabelj (C), (F) nutieskite ne mazesniu
kaip X2, X4 atstumu

X2, X4=30cm

X2, X4=40cm

Tuomet, jei yra neapsaugotas baseinas arba gilus
tvenkinys (1), vieSieji keliai (L), perimetrinj laidg
(F) klokite bent X5 lygiu atstumu.

X5=90cm

X5=100cm

Jei yra baseinas (M) arba kelias (N) Slaito
pabaigoje (O), klokite perimetrinj laidg (P) bent
X6 lygiu atstumu

X6=150cm
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DEMESIO:
Jei nuolydis didesnis nei 45 % arba 50 % (priklauso nuo modelio), nuolydzio
zona turi buti nejtraukta j pjovimo zona (zr. 4.3 skirsn.).

|SPEJIMAS:
Darbo zona ir paprastai zonos, kuriose zolés pjovimo robotas gali narsyti,
turi bati aptvertos nepereinamu uztvaru
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4.4.2. KLIOCIY APTVERIMAS

Procedura:
Nustatykite klidties ribas, kaip aprasSyta toliau pateiktoje lenteléje, atsizvelgdami j maziausig atstumg
tarp dviejy skirtingy nuo modelio priklausangéiy perimetrinio kabelio atkarpy (Q).

KLIOCIY APTVERIMO TIPAI

PEREJIMAS X TARP DVIEJY SKIRTINGY PERIMETRINIO LAIDO DALIY

SRSWO01 SRBWO1 TYPE

G 300, G 600, G 1200 G 3600 MODELIS

Klitis (S) gali buti aptverta priekinio ir atgalinio laido dalis vieng

X =7O X =90
>=70cm (Q) >=90cm (Q) ant kito jy nesukryZiuojant (Q), (R).

Kliatis gali buti aptverta dvi judéjimo j priekj ir grizimo laido dalis
X< 70cm (T) X< 90cm (T) atitolinant vieng nuo kitos maziausiai Y= 30 cm (T).
Jei klititis pakankamai stipri, jg galima palikti neapsaugota (U).

Paprastai rekomenduojama aptverti klidtis, bet jei vis tiek yra lokalizuoty klitciy, atspariy sutrenkimams,
pavyzdziui, medziy be iSsikiSusiy Sakny (V) arba pagaliy (Z), jy galima neaptverti.

%* —.
@\i é@ -
*
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4.4.3. PRAEJIMAI TARP SKIRTINGY SODO ZONY
Procedura:

Koridoriy atveju, atstumas tarp dviejy skirtingy perimetrinio kabelio atkarpy turi buti bent jau lygus toliau
pateiktoje lenteléje nurodytam atstumui, kuris skiriasi priklausomai nuo modelio.

PRAEJIMAI TARP SKIRTINGY SODO ZONUY

KORIDORIAUS PLOTIS Z

SRSWO01 SRBWO1 TYPE
G 300, G 600, G 1200 G 3600 MODELIS
Zona (A P Sai ioki 5 0l&S DioVi
75270 cm 75290 cm (A) gali bati automatiskai pasiekiama zolés pjovimo
robotu.
Zona (A) negali buti pasiekiama zolés pjovimo robotu ir laikoma

Z<70cm Z<90cm . “

,Uzdara zona“.

o
- K

i I
In

®,

PASTABA: Norédami uzprogramuoti Zolés pjovimo robotg pagal sodo konfiguracijg su ,Uzdara
zona“, zr. procedurg 4.7.5 skirsn. ,Closed Area“.
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4.5. KOMPONENTY MONTAVIMAS

I\

ELEKTROS PAVOJUS:
Naudokite tik gamintojo
tiekiamg akumuliatoriaus
jkroviklj ir maitinimo bloka.
Naudojant netinkamai, gali
nutrenkti elektra ir (arba) gali
perkaisti.

ISPEJIMAS:

Tiekiama grandiné turi buti
apsaugota skirtumine rele
(RCD), kurios suaktyvinimo
srové ne didesné nei 30 mA.

I\

ELEKTROS PAVOJUS:
Norint prijungti elekira
butina, kad Salia montavimo
zonos buty jrengtas elektros
lizdas. Pasirupinkite, kad
prijungimas prie maitinimo
tinklo atitikty Salies, kurioje

naudojama, susijusius jstatymy

reikalavimus.

ELEKTROS PAVOJUS:
Prijunkite elektros tiekima tik
baige visus montavimo darbus.
Jei reikia, montavimo metu
iSjunkite pagrindinj elektros
tiekima.

4.5.1. PERIMETRINIO LAIDO MONTAVIMAS
BENDRAS PERIMETRINIO STIGA KABELIAI, SUDERINAMI SU MONTAVIMU
KABELIO ILGIS
Kodas 1127-0000-01 150 mrité, @ 2,7 mm
Kodas 1127-0001-01 300 mrite, @ 2,7 mm
<400 m Kodas 1127-0002-01 500 mrrité, @ 3,4 mm

Kodas 1127-0003-01

1000 mrité, @ 3,4 mm

>=400 m iki ne daugiau kaip 1000 m

Kodas 1127-0002-01
Kodas 1127-0003-01

500 mrite, @ 3,4 mm
1000 mrité, @ 3,4 mm

POZICIONAVIMAS SU KAISCIAIS

A\

ISPEJIMAS:
Ranky jsipjovimo pavojus.

A\

ISPEJIMAS:
Dulkiy patekimo j akis pavojus.

Reikalavimai ir jpareigojimai:
» Zema zolé i$ilgai viso marsruto
* Perimetrinis laidas

Tvirtinimo kaisciai

e Jungtys perimetriniam laidui
* Replés

Plaktukas
Pirstinés
Akiniai
Elektriko zirklés

O

PRIVALOMOS PIRSTINES:

Dévékite apsaugines pirstines,

kad iSvengtuméte pavojaus
jsipjauti rankas.

PRIVALOMI AKINIAI:

Dévékite apsauginius akinius,
kad iSvengtuméte dulkiy
patekimo j akis pavojaus.
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1. Pozicionuokite perimetrinj laidg (A) pradédami nuo jkrovimo bazés montavimo zonos.
2. Pozicionuokite laidg iSilgai viso mar$ruto, pritvirtindami jj specialiais kaisciais (B), vienas nuo kito
nutolusiais mazdaug 100 cm ir laikydamiesi montavimo reikalavimy (zr. 4.3 skirsn. ir 4.4 skirsn.).
3. Palikite 2 m laido galg, kad veéliau galétuméte jj nupjauti galutiniame prijungimo etape.
PASTABA: Netiesiuose ruozuose atkreipkite démesj, kad laidas (A) nesusisukty. Pozicionuokite
laida taip, kad suformuotuméte mazdaug 20 cm spindulio vienodus posukius

PASTABA: Montavimui naudotas perimetrinis laidas turi buti maziausiai 40 m ilgio. Jei laido ilgis
mazesnis, reikia sumontuoti mazy atstumu varzg. (Zr. 4.5.4. skirsn. ir 9 sk. ,Priedai").

DEMESIO:
|sitikinkite, kad laidas lie€iasi su zeme iSilgai viso savo marsruto, kad zolés
pjovimo robotas negaléty jo sugadinti.

POZICIONAVIMAS PO ZEME
(GALI IRENGTI TIK |GALIOTAS PARDAVIMO ATSTOVAS)

Pasitikint ,STIGA" pardavimo atstovu, perimetrinis laidas taip pat gali bati sumontuotas naudojant specialy
po Zeme klojama laidg, nenaudojant kais¢iy.
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4.5.2. PERIMETRINIO LAIDO SUJUNGIMAS.

ISPEJIMAS: ISPEJIMAS:
A Ranky jsipjovimo pavojus. A Dulkiy patekimo j akis pavojus.

Reikalavimai ir jpareigojimai:

e Jungtis perimetriniam laidui e Pirstinés
* Elektriko zirklés e Akiniai
* Replés
PRIVALOMOS PIRSTINES: PRIVALOMI AKINIALI:
@ Dévékite apsaugines pirstines, (iU Dévékite apsauginius akinius,
kad iSvengtuméte pavojaus kad iSvengtuméte dulkiy
jsipjauti rankas. patekimo j akis pavojaus.

Montuojant laidg arba jei nety€ia suluzo, gali prireikti atlikti sujungimus.

Procedira:
1. Atjunkite jkrovimo baze nuo elektros maitinimo.
2. ISklokite perimetrinj laidg, kaip nurodyta padétyje (A).
3. |statykite laidy galus j jungtj, kaip nurodyta padétyje (B).
4.

Iki galo nuspauskite mygtuka virSutinéje jungties puséje naudodami porg repliy, kaip nurodyta
padetyje (C).

5. Perimetrinis laidas yra tinkamai sumontuotas prie jungties (D).

DRAUDIMAS:
Nenaudokite izoliacinés juostelés arba kitokio tipo jung€iy (kabeliy kilpy, gnybty
ir t. t.). Zemés drégnumas sukelia oksidacija ir atjungia perimetrinj laida.
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ISPEJIMAS:
Ranky jsipjovimo pavojus.

ISPEJIMAS:
Dulkiy patekimo j
akis pavojus.

A\

A\
I\

ELEKTROS PAVOJUS:

Prijunkite elektros tiekima tik baige visus
montavimo darbus. Jei reikia, montavimo
metu iSjunkite pagrindinj elektros tiekima.

Reikalavimai i

r jpareigojimai:

PlokS¢ia zemé

e |krovimo bazé

Maitinimo blokas

Atsuktuvas

Elektriko zirklés

Akiniai

KompaktiSka zeme
Perimetrinis laidas
Tvirtinimo kaisciai
Plaktukas

Pirstinés

O

PRIVALOMOS PIRSTINES:
Dévékite apsaugines pirstines,
kad iSvengtuméte pavojaus
jsipjauti rankas.

PRIVALOMI AKINIAI:

Dévékite apsauginius akinius,
kad iSvengtuméte dulkiy
patekimo j akis pavojaus.

Jkrovimo baze turi buti sumontuota vienoje asyje su perimetriniu laidu taip, kad robotas galéty jj pasiekti

judédamas ant perimetrinio laido pagal laikrodzio rodykle.

Procedura:

1. Patikrinkite montavimo reikalavimus, kaip nurodyta 4.3 pav.

2. Jeireikia paruosti zeme taip, kad jkrovimo bazés pavirSius (A) buty viename lygyje su pieva (B),
Zemé turi buti visiSkai lygi ir kompaktiska taip, kad jkrovimo bazés platforma nesideformuoty.

3. Nuimkite

dangtj (C).

° Gig

8@1

X
O

4. MONTAVIMAS




/TIGA

4. Pastatykite jkrovimo baze vienoje asSyje su perimetriniu laidu (D2) taip, kad robotas galéty jj pasiekti
judédamas ant perimetrinio laido pagal laikrodzio rodykle.
5. |statykite du laido galus j specialius praéjimus (E2).

6. Ikitikslaus dydzio nupjaukite laidy galus.
7. Prie laido pritvirtinkite automatiskai prasiduriancius jungiklius (F), (G), (H).

<) o

®

8. Prijunkite jungiklius prie gnybty (l).

9. Pritvirtinkite jkrovimo baze (L) prie grindy tvirtinimo varztais (M).

10. Vél uzdeékite dangtj (C).

11. Prijunkite maitinimo bloko jungtj prie jkrovimo bazés ir prijunkite maitinimo kiStuka prie elektros lizdo.

12. Patikrinkite, ar tuomet, kai zolés pjovimo robotas néra jkrovimo bazéje, lemputé jkrovimo bazéje (N)
dega nuolat (Zr. 5.4 skirsn.).
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DEMESIO:

A Maitinimo laidas, maitinimo blokas, ilgintuvas ir bet kuris kitas gaminiui
nepriklausantis elektros laidas turi likti pjovimo zonos iSoréje, kad buty toliau
nuo pavojingy judanciy daliy ir buti iSvengta zalos laidams, galintiems susiliesti
su dalimis, kuriomis teka jtampa.

PASTABA: Jei reikia, jkrovimo baze maitinantj laidg galima prailginti naudojant prailginimo laidus.
Leidziama naudoti daugiausiai du 5 metry ilgintuvus arba 15 metry ilgintuva. (Zr. 9 sk. ,Priedai®).

4.5.4. MAZY ATSTUMU VARZO MONTAVIMAS

Reikalavimai ir jpareigojimai:
Zolés pjovimo roboto montavimui naudotas perimetrinis laidas turi bati bent 40 metry ilgio. Jei laidas yra
mazesnio ilgio, kartu su perimentriniu laidu reikia sumontuoti varzg (zr. 9 sk. ,Priedai“).

Procedura:
Tinkamai sureguliave ir pritvirting jkrovimo baze (zr. 4.5.3 skirsn.), atlikite tokius veiksmus:
1. Nuimkite dangtj (C).
Iki tikslaus dydzio nupjaukite laidy galus.
Prie laido pritvirtinkite automatikai prasidurianéius jungiklius (F), (G), (H). (Zr. 4.5.3 skirsn.).
Prijunkite varzg (O) prie jkrovimo bazés gnybto (1).
Prijunkite atitinkama perimetrinj laidg prie varzo (O).
Prijunkite kitg perimetrinj laida tiesiai prie kito jkrovimo bazés gnybto.

o0k wd
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4.6. ZOLES PJOVIMO ROBOTO JKROVIMAS SUMONTAVUS
Reikalavimai ir jpareigojimai:
e |krovimo bazé.

Procedura:
1. |kraukite Zolés pjovimo robotg (Zr. 5.5 skirsn.).

PASTABA: Pirma kartg kraunamos baterijos turi buti jkraunamos bent 2 valandas.
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4.7. GAMINIO NUSTATYMAI

Reikalavimai ir jpareigojimai:

Kad zolés pjovimo robotas veikty automatiskai, reikalingi jvairis nustatymai, kuriuos galima atlikti ,,ijOS*
arba ,,Android“ mobiliajame jrenginyje (iSmaniajame telefone) su jdiegta ,STIGA.GO" programéle.

.I0S" skirtg programeéle galima atsisiysti i$ ,,iOS App Store“. ,Android“ skirtg programéle galima atsisiysti i$
,Google Play Store”.

Programéléje galima nustatyti toliau pateiktas funkcijas. Lenteléje patikrinkite savo modelio funkcijas:
* Zolés pjovimo robotg paleisti, sustabdyti arba priversti grjzti j jkrovimo baze.
e Pasirinkti darbo rezimg uzdaroje zonoje, kurios Zolés pjovimo robotas automatiskai nepasiekia.
¢ Pasirinkti rezimg ,Suplanuotas darbas / vienas pjovimo ciklas®.
e Uzprogramuoti darbo laikus savaités dienomis.
¢ Nustatyti darbo pradzios vietas, kad sodo apréptis buty vienoda.
* Nustatyti savaités dienas, kada reikia pjauti krastg.
e Suaktyvinti mazy energijos sgnaudy ,,Eko” rezima.
e Suaktyvinti ir nustatyti lietaus jutiklio jautruma.
 Leisti skirtingus naudotojus naudoti Zolés pjovimo robotg programéle.
e Pasirinkti arba kreiptis j savo paskirtg pardavimo atstova.

GAMINIO NUSTATYMY RODYKLE

4.7.1. PIRMINIS PRISIJUNGIMAS ......ccoeeeerrrereresesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssnes 34
4.7.2. REGISTRACIJA (,,SIGN UP“).....oeceueeerrarreersrnssesessssssssesssssssssssssssssssssssssesensssssssessassssssssessssssnsassassssssensessassensessassensenssssens 34
4.7.3. SUSIEJIMAS (,,PAIRING®) .....ceerrurecreerrarscsertrassesessesssssesssssssssssssssssssessssssssesssssssensassssssnsassssssnsssssssassensessassessensassssensassens 34
4.7.4. NUOTOLINIS PRISIJUNGIMAS IR SIM KORTELES AKTYVAVIMAS (PRIKLAUSO NUO MODELIO).....c.ccovreeeennnens 34
4.7.5. GAMINIO PUSLAPIS (,,DEVICE PAGE") .....ceceureeeerurerersraseserssasassessssssssesesssassessassasssssessasssssassassssesssasssssssasasassesssssasasns 34
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4.7.9. PJOVIMO SESIJOS (, MOWING SESSIONS )...ccecvrrrrererersrsssssrsrssssssssssssssasssssssssssasasssssssssasssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssses 35
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4.7.1. PIRMAS PRISIJUNGIMAS
Pirma karta prijungus prie programelés, galima:

1. Atidaryti puslapius su informacija apie ,STIGA® pardavimo atstovus ir gaminius;
2. Atlikti pirma registracija;
3. Prisijungti kaip jau uzsiregistravusiam naudotojui.

4.7.2. REGISTRACIJA (,,SIGN UP¥)
Skyriuje ,,Sign Up“ galima uzregistruoti naudotojg ir atidaryti visas programélés funkcijas.

1. Naudotojas gali atidaryti naudodamas savo ,,Google*, ,Facebook® ir ,Apple“ paskyrg arba sukurti
naujg paskyra uzpildydamas reikalingus laukelius.
2. Registracijos procedura reikia patvirtinti laiSku.

4.7.3. SUSIEJIMAS (,,PAIRING*)
Skyriuje ,Pairing“ galima susieti savo mobilyjj jrenginj su Zolés pjovimo robotu naudojant ,Bluetooth® ry§;j.

Paspauskite mygtuka ,pridéti“, kad atidarytuméte ,Bluetooth® susiejimo puslapius.
Vadovaukites pateiktomis gairemis, kad susietumete gamin;.

Baigus susieti, bus parodytas pagrindinis gaminio puslapis.

Paspauskite mygtuka ,,gaminio puslapis®, kad atidarytuméte gaminio puslapj.

Paspauskite mygtuka ,parinktys®, kad atidarytuméte meniu puslapj, kuriame galima pervadinti,
atsieti ir prijungti Zolés pjovimo robotg arba atsisiysti naudojimo vadova.

oo~

PASTABA: jei zolés pjovimo robotas neaptinkamas mobiliuoju jrenginiu, patikrinkite, ar Zolés
pjovimo robotas yra jjungtas ir yra Salia mobiliojo jrenginio. Patikrinkite, ar Zolés pjovimo robotas
jau yra susietas su kitu naudotoju.

4.7.4. NUOTOLINIS PRISIJUNGIMAS IR SIM KORTELES AKTYVAVIMAS (PRIKLAUSO NUO MODELIO)

Zolés pjovimo robote jrengtas 3G/4G rysio modulis su SIM kortele, leidZiantis prisijungti prie ,STIGA®
debesies ir valdyti Zolés pjovimo robotg nuotoliniu badu. UZbaigus prietaiso susiejimag su naudotojo
paskyra, reikia aktyvuoti SIM kortele.

Procedura:
Vykdykite PROGRAMELES (,APP*) vedlio nurodymus.

PASTABA: Gaminyje esanti SIM kortelé yra firminé. Produktas gali prisijungti prie ,STIGA®
debesies tik naudodamas pridedamg SIM kortele. Nenaudokite kity SIM korteliy.

4.7.5. GAMINIO PUSLAPIS (,,DEVICE PAGE®)

Skyriuje ,,Device Page”“ galima patikrinti Zolés pjovimo roboto busena, jj paleisti dirbti arba priversti Zolés
pjovimo robotg grjzti j jkrovimo baze.

Paspauskite mygtuka ,start“, kad paleistuméte Zolés pjovimo robotg.

Paspauskite mygtuka ,stop®, kad sustabdytumeéte zolés pjovimo robota.

Paspauskite mygtuka ,,grizimas j baze“, kad jjungtumeéte Zolés pjovimo roboto grjzimg j baze.
Paspauskite mygtuka ,,uzdara zona“, kad jjungtuméte Zolés pjovimo robotg dirbti Zolés pjovimo
robotu automatiskai nepasiekiamoje vietoje. (Zr. 4.7.5 skirsn.).

el S
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4.7.6. UZDARA ZONA (,,CLOSED AREA*)

PASTABA: Patikrinkite, ar i funkcija veikia programéléje ,STIGA.GO*.

Skyriuje ,,Closed Area“ galima paleisti Zolés pjovimo robotg uzdaroje zonoje, paprastai esancioje ne darbo
zonoje, nes nepasiekiama, bet vistiek aptverta perimetriniu laidu. (Zr. 4.4.3 skirsn.).

1. Paspauskite specialy mygtuka, kad jjungtuméte rezimg ,Uzdara zona“.
2. Pastatykite Zolés pjovimo robotg uzdaroje zonoje ir vadovaukités pateiktomis gairémis.

PASTABA: Naudotojas gali pasirinkti, ar paleisti veikti zolés pjovimo robotg visg akumuliatoriaus
veikimo laikg arba mazesnj rankiniu budu nustatytg laika.

4.7.7. NUSTATYMAI (,SETTINGS*)

Skyriuje ,Settings” (nustatymai) galima atidaryti Zolés pjovimo roboto nustatymy langa.

1. Paspauskite mygtuka ,nustatymai“, kad jjungtuméte rezimg ,Settings*.
2. Pasirinkite funkcijg, kurig norite nustatyti.

4.7.8. VIENAS /UZPROGRAMUOTAS SUPLANUOTAS PJOVIMAS (,,SPOT CUT / SCHEDULED*)

Su rinkikliu ,Spot Cut / Scheduled” galima suaktyvinti arba iSjungti suplanuotg darbo programa.
Nustatomy dieny per savaite skai€ius pasiulomas programéle, atsizvelgiant j sodo matmenis.

1. Jeinustatyta j ,,Scheduled®, Zolés pjovimo robotas veikia pagal suplanuotg darbo programa.
2. Jeinustatyta j ,,Spot Cut“, Zolés pjovimo robotas veikia vadovaudamasis vienu darbo ciklu.

4.7.9. PJOVIMO SESIJOS (,MOWING SESSIONS*)

Skyriuje ,Mowing sessions” galima nustatyti Zolés pjovimo roboto darbo valandas ir dienas.
Nustatomy dieny per savaite skai€ius pasitlomas programéle, atsizvelgiant j sodo matmenis.

1. Paspauskite rinkiklj ,vienas / uzprogramuotas pjovimas*, kad atidarytumeéte darbo laiko nustatymo
meniu ir pasirinktuméte savaités diena.

Paspauskite mygtuka ,pridéti pjovimo laikg“, kad pridétuméte naujg darbo programa.

Jveskite darbo dienos ir pabaigos laikus bei patvirtinkite.

Naudotojas gali pritaikyti tg patj darbo laikg kelioms savaités dienoms.

Darbo laikas bus rodomas toje savaités dienoje, kurioje bus nustatytas. Paspaudus kiekvieng darbo
laikg, galima jj nukopijuoti arba panaikinti.

ok

PASTABA: Zolés pjovimo roboto vidinis laikrodis automatikai sinchronizuojamas su
mobiliajame jrenginyje esanciu laiku kiekvieng karta, kai robotas prijungiamas prie programeélés
,Bluetooth® rysiu.

4.7.10. ,,GO-TO CUT POINTS*

PASTABA: patikrinkite, ar Si funkcija veikia programéléje ,STIGA.GO*.

Skyriuje ,Go-To Cut Points* galima nustatyti vieng ar kelias Zolés pjovimo roboto darbo pradzios vietas
taip, kad buty geriau aprépiamos skirtingos sodo zonos (zr. 4.4 skirsn.). Nustatomy darbo pradzios viety
skaicius priklauso nuo zolés pjovimo roboto modelio.

Darbo pradzios vietos nustatomos su Siais parametrais:
» Darbo pradzios vietos atstumas atsizvelgiant j jkrovimo baze, pamatuotas iSilgai perimetrinio laido.
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» Darbo vietos pasiekimo kryptis (pagal arba prie$ laikrodzio rodykle).
* Bendro kas savaite uzprogramuoto darbo laiko % iSreikStas darbo vietos pasiekimo daznis.

4.7.11. KRASTO PJOVIMAS (,BORDER CUT*)

Skyriuje ,,Border cut“ galima nustatyti sodo krasto pjovimg tam tikrg diena.
1. Pasirinkite dienas, kada reikia pjauti krasta.
2. Paspauskite specialy mygtuka, kad suaktyvintumeéte funkcijg.

PASTABA: Krasto pjovimas gali buti suaktyvintas tik toms savaités dienoms, kai Zolés pjovimo
robotas buvo nustatytas darbui.

4.7.12. ECO MODE

PASTABA: patikrinkite, ar Si funkcija veikia programéléje ,STIGA.GO*.

Su funkcija ,Eco mode*” galima nustatyti mazy energijos sgnaudy rezimg sumazinant procentiniu dydziu
iSreikstg Zolés pjovimo roboto darbo laikg, palyginti su naudotojo atliktu programavimu.

PASTABA: Sig funkcijg rekomenduojama naudoti tais mety laikais, kai Zolé auga légiau.

4.7.13. LIETAUS JUTIKLIS (,,RAIN SENSOR*) (PRIKLAUSO NUO MODELIO)

Su funkcija ,Lietaus jutiklis“ galima suaktyvinti arba iSjungti Zolés pjovimo robote esantj lietaus naudotojus.
Lietaus jutiklj galima nustatyti trims skirtingiems jautrumo lygiams. Didesnj jautrumag
atitinka ilgesnis buvimas bazeje lietaus atveju.

Mazas jautrumas: 4 val;
Vidutinis jautrumas: 8 val;
Vidutinis jautrumas: 12 val.

1. Paspauskite specialy mygtuka, kad suaktyvintuméte funkcijg.
2. Pasirinkite vieng i$ trijy esamy lietaus jutiklio jautrumo lygiy.
4.7.14. KLAVIATUROS BLOKAVIMAS (,,APP LOCK*)

Kad Zolés pjovimo robotu negaléty naudotis vaikai arba leidimo neturintys asmenys, galima uzblokuoti
klaviaturos veikima. Sitaip Zzolés pjovimo robotg galima valdyti tik programéle.

Procediira:
1. Suaktyvinkite arba i$junkite klaviattros blokavimo / ,App Lock® funkcijg programélés meniu
Lnhustatymai®.

PASTABA: kai funkcija aktyvi, klaviatlros blokavimas lieka aktyvus net tada, jei Zolés pjovimo
robotas yra iSjungtas.

4.7.15. INTEGRAVIMAS SUPAGALBOS BAISU PRIEMONEMIS (,,AMAZON ALEXA*) (PRIKLAUSONUO MODELIO)

Integravus su pagalbos balsu priemone, galima sgveikauti su Zolés pjovimo robotu atsizvelgiant j
programéléje veikiancias parinktis. Pavyzdziui, galima:
* Pradéti darbo sesija.
Sustabdyti zolés pjovimo robotg pjaunant Zole ir testi darba.
* Priversti grjzti j Zolés pjovimo roboto jkrovimo baze.
Papras$yti informacijos apie sekantj uzprogramuotos darbo pradzios laika.
Paprasyti informacijos apie zolés pjovimo roboto busena.
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PASTABA: Zolés pjovimo roboto integravimas su balso asistentu atliekamas ne per ,Stiga. GO*
programéle, bet turi bati nustatytas per pacig balso asistento programéle.

4.7.16. APSAUGOS NUO VAGYSTES |TAISAS (PRIKLAUSOMAI NUO MODELIO)

Su Sia funkcija galima gauti jspéjamajj pranesima, kai Zolés pjovimo robotas yra toli nuo darbo zonos. Jei
funkcija aktyvi, Zolés pjovimo robotas nuolat stebi savo atstumag nuo perimetro. Kai Zolés pjovimo robotas
atitraukiamas nuo perimetro:

* robotas siuncia praneSimg naudotojo mobiliajam jrenginiui per programéle ,Stiga GO*.

e programéléje galima perziuréti realig roboto padétj ir sekti jo judesiu.

» Zolés pjovimo roboto negalima paleisti veikti tol, kol jis yra uz savo perimetro riby.

PASTABA: signalizacijos funkcija lieka aktyvi net tada, jei zolés pjovimo robotas yra
iSjungtas. Siuo atveju, praneSimas apie vagyste ir zolés pjovimo roboto padétis siunciami
tuomet, kai robotas jjungiamas.

Procedura:
1. Programélés meniu ,nustatymai“ suaktyvinkite funkcijg. |sitikinkite, kad mobiliajame jrenginyje buvo
suaktyvinti praneSimai programélei ,Stiga. GO
2. Programeélés ,Stiga.GO" Soninéje juostoje jjunkite praneSimg apie ,apsaugag nuo vagysciy“.

4.7.17. PERIMETRINIO SIGNALO KEITIMAS

Funkcija ,kanalo keitimas* leidzia pakeisti perimetriniu kabeliu perduodamo signalo kanalg. Tai batina, jei
pastebite trukdZius tarp dviejy ar daugiau kaimyniniy jrenginiy

PASTABA: Perimetrinis kanalas turi biti keiCiamas tuomet, kai Zolés pjovimo robotas yra
jkrovimo bazés viduje.

Procediira:

1. Prijunkite zolés pjovimo robotg prie jkrovimo bazés.

2. Vadovaudamiesi programeléje (,APP®) pateikta procedura su vedliu, pasirinkite vieng i§ 3 galimy
kanaly.

3. Jei Zolées pjovimo robotas ir toliau veikia netinkamai dél trukdziy su kitais netoliese esanciais
jrenginiais, pasirinkite kitg kanala.

4.7.18. NAVIGACIJA LYGIAGRECIAI SU LAIDU (,,RUN BESIDE WIRE“) (PRIKLAUSOMAI NUO MODELIO)

Su funkcija ,Run beside wire“ galima nustatyti narSymo atstumag palyginti su perimetriniu laidu grjztant j
baze arba pasiekiant darbo pradzios vietas.

Zolés pjovimo robotas judés kintamu atstumu nuo laido: atsizvelgiant j nustatytg dydj ir $itaip bus galima
sumazinti raty Zymes ant vejos bei sumazinti grjzimo j jkrovimo baze trukme.

Galima nustatyti tris skirtingus atstumo intervalus. Atstumas nuo vielos Siek tiek keiCiamas per kiekvieng
darbo ciklg, kad ant vejos susidaryty maziau zymiy.

PASTABA: Jei sode yra koridoriy ar siaury viety (zr. 4.4.3 skirsn.), jjunge funkcijg ,Run
beside wire“, patikrinkite, ar Zolés pjovimo robotas gali pasiekti visas pjovimo vietas, ar
teisingai jomis vaziuoja ir grjzta j jkrovimo baze i$ bet kurios sodo vietos. Jei Zolés pjovimo
robotui sunku pasiekti tam tikras pjovimo vietas per ,,go-to-cut” taskus arba grjZzti j jkrovimo
baze, reikia sumazinti nustatytg atstuma arba iSjungti funkcijg ,,Run beside wire®. .
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PASTABA: Nustatomas atstumas priklauso nuo sode esanciy kliu¢iy, ypac jei jos yra arti
perimetro

Procedura:
1. Suaktyvinkite arba iSjunkite funkcijg ,Run Beside Wire“ programélés meniu ,nustatymai*.
2. Pasirinkite norimg atstuma i$ 3 galimy.

4.7.19. PROGRAMINES JRANGOS ATNAUJINIMAS (,,FIRMWARE UPDATE*)

Jei yra, apie gaminio PA] atnaujinimus praneSama gaminio perziuros puslapyje ,Garazas".

Sitlomi atnaujinimai atliekami Sia seka: zolés pjovimo robotas, jkrovimo bazé.

Atnaujinant reikia turéti telefong Salia atnaujinamo jrenginio.

Kiekvieng prietaisg atnaujinti uztrunka nuo 10 iki 20 minuciy.

Naudotojas taip pat privalo pasiekti gaminio perzitros puslapyje ,Garazas” esantj meniu, kad patikrinty, ar
néra atnaujinimy ir jjungty PA] atnaujinima.

4.7.20. PROFILIS / NAUDOTOJU VALDYMAS / PAGEIDAUJAMO PARDAVIMO ATSTOVO PASIRINKIMAS / PRA-
NESIMAI

Skyriuje ,,Profilis“ galima pakeisti paskyros duomenis ir pakeisti slaptazod,;.

Pirma registracija atlikes pagrindinis naudotojas gali pakviesti ir valdyti kitus Zolés pjovimo roboto
naudotojus.

Naudotojas raginamas atsisiysti programeéle j savo mobily jrenginj ir privalo uzsiregistruoti.
Skyriuje ,Dealer” galima pasirinkti atitinkamag pagalbos centra.

Skyriuje ,PraneSimai“ galima perziureti pranesSimus / informacija.
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VEIKIMAS
Reikalavimai ir jpareigojimai:

e Sumontuota vadovaujantis « Zolés pjovimo roboto programavimas

instrukcijomis (zr. 4. skirsn.) vadovaujantis instrukcijomis (zr. 4.7 skirsn.
apie automatinj veikimag)

e Maitinama jkrovimo bazé e Pradinis zolés aukstis Zolés pjovimo roboto
veikimo intervale: 20-60 mm

e Akumuliatorius jkrautas (Zr. 5.5 pav.) * Tinkamai nustatytas pjovimo aukstis

5.1.

(2r. 5.6 skirsn.).
APSAUGOS SISTEMY PALEIDZIANT ZOLES PJOVIMO ROBOTA PATIKRA

Reikalavimai ir jpareigojimai:

¢ Apsauginis raktas.

Procedura:

1.

2.
3.

Patikrinkite, ar slankusis dangtis (A) yra sumontuotas teisingai. Jei dangtis nebus uzdétas, Zolés pjo-
vimo robotas negalés veikii.

Patikrinkite, ar apsauginis raktas (E) jstatytas. Jei jis iStrauktas, Zolés pjovimo robotas nepasileidzia.
Patikrinkite, ar stabdymo mygtukas ,STOP“ (B) néra aktyvus. Jei nuspaudziamas, sustabdo Zolés
pjovimo robotg ir atidaro valdymo skydelio (D) apsauginj dangt;j (C).

Patikrinkite, ar zolés pjovimo robotas tinkamai padétas ant Zzemés. Jei nuolydis per didelis (> 45 % arba >
50 %) arbayra pakilimy, nuolydzio jutikliai (nuolydzio matuoklis) sustabdo Zzolés pjovimo roboto veikima.
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5.2. ZOLES PJOVIMO ROBOTO RANKINIS VEIKIMAS

Zolés pjovimo robotas gali biti naudojamas neatliekant programavimo, aprasyto 4.7 pav. Siame rezime
Zolés pjovimo robotas atlieka darbo cikla, grjzta j jkrovimo baze ir lieka iki sekancio rankinio paleidimo.

Procedura:

Palikite Zolés pjovimo robotg jkrovimo bazéje arba montavimo perimetro viduje.

Paspauskite mygtuka ,,STOP* (A), kad atidarytuméte dangtj (B) ir pasiektuméte valdymo skydelj (C).
5 sekundes spauskite mygtukg ,,ON/OFF* (E), kad iSjungtuméte Zolés pjovimo robotg.

Spauskite mygtuka ,,REZIMO PASIRINKIMAS* (F), kol mirksés tik viena piktograma (L).
Paspauskite mygtuka ,,PATVIRTINTI“ (G). Piktograma (L) pradeda degti nuolat, kad patvirtinty
veiksma.

Uzdarykite dangtj (B).

7. Zolés pjovimo robotas pradés dirbti.

aoprp0DO A

o

o © ©

PASTABA. Sis rezimas gali negarantuoti tinkamos sodo aprépties tiek pagal reikalinga laika,
tiek pjovimo rezultato vienoduma, ypac tada, jei sodo forma nevienoda. Kad buty pasiektas

maksimalus zolés pjovimo roboto efektyvumas, rekomenduojama vadovautis programavimu
(2r. 4.7 skirsn.).

PASTABA: jei nuspaudus mygtukg ,,PATVIRTINTI* (G), nuspaudziamas mygtukas ,,REZIMO
PASIRINKIMAS“(F), su pasirinktomis funkcijomis susijusios piktogramos pradés i§ naujo
mirkseéti ir pradys patvirtinti kg tik pasirinktg funkcijg. Paspauskite mygtuka ,,PATVIRTINTI (G).
Piktogramos vél pradés degti nuolat.

PASTABA: jei dangtis (B) atidaromas, tiek darbo metu, tiek robotui esant jkrovimo bazéje, su
pasirinktomis funkcijomis susijusios piktogramos mirksi nurodydamos, kad reikia pirmiausia
patvirtinti veiksma ir tik tada uzdaryti dangtj. Jei dangtis uzdaromas nepaspaudus mygtuko
»PATVIRTINTI“ (G), robotas neatlieka jokio veiksmo iki naujos haudotojo komandos.
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5.3. ZOLES PJOVIMO ROBOTE ESANCIY KOMANDY APRASYMAS

Komandy, indikatoriy ir jy funkcijos sgrasas:
e Mygtukas ,,STOP“ (A): skirtas saugiai sustabdyti Zzolés pjovimo robota.
* ,APSAUGINIS RAKTAS* (D): skirtas saugiai iSjungti Zolés pjovimo robotag.
* Mygtukas ,,ON/OFF*“ (E): skirtas jjungti ir iSjungti Zolés pjovimo robotg bei atstatyti pavojaus
signalus.
 Mygtukas ,,REZIMO PASIRINKIMAS* (F): skirtas pasirinkti Zolés pjovimo roboto darbo rezimg ir
jjungti grjzima j jkrovimo baze.
e Mygtukas ,,PATVIRTINTI“(G): skirtas patvirtinti nustatytg darbo rezima.
« Sviedianti piktograma ,,SUPLANUOTA PROGRAMA* (I): skirta perzitréti suplanuotos programos
nustatyma.
« Sviegianti piktograma ,,VIENAS DARBO CIKLAS* (L): skirta perzitréti vieno darbo ciklo
nustatyma.
« Sviedianti piktograma ,,GR|ZIMAS | BAZE“ (H): skirta perzitréti priverstino grjzimo j Zolés
pjovimo roboto jkrovimo baze nustatyma.
e Mygtuka ,BLUETOOTH®" (M) naudoja tik aptarnavimo centras diagnostikos veiksmams.
« Sviegianti piktograma ,PAVOJAUS SIGNALAS* (N): skirta perzitréti pavojaus signalo biisenas.
« Sviedianti piktograma ,AKUMULIATORIUS* (O): skirta perzitréti akumuliatoriaus jkrovima.

5.3.1. SAUGUS SUSTABDYMAS -, STOP“ MYGTUKAS

Mygtukas ,STOP“ (A) yra komanda, kuri sustabdo Zolés pjovimo robotg saugiomis sglygomis, kad ir kokia
baty jo veikimo busena.

Procedura:
1. Paspauskite mygtukg ,,STOP* (A) robotui judant arba tuomet, kai jis jau sustojes.
2. Nuspaudus mygtukg ,STOP* (A), Zolés pjovimo robotas sustoja ir atsidaro dangtis (B), todél galima
pasiekti kitas roboto komandas.

5. VEIKIMAS



/TIGA

5.3.2. SAUGUS ISJUNGIMAS - APSAUGINIS RAKTAS

IStraukus apsauginj raktg (D), galima saugiai iSjungti Zolés pjovimo robota.

|PAREIGOJIMAS:
0 Pries$ kiekviena pjovimo aukséio reguliavimg, valdyma, gabenima ir prieziura
visada iStraukite apsauginj rakta

Procedira:
1. Paspauskite mygtukg ,STOP“ (A), kad atidarytuméte dangtj (B) ir pasiektuméte valdymo skydelj (C).
2. ISjunkite Zolés pjovimo robotg saugiomis salygomis (zr. 2.3 skirsn.).
3. Atlike prieziuros darbus, jkiSkite apsauginj raktg, kad galétuméte jjungti Zolés pjovimo robota.

5.3.3. JJUNGIMAS IR ISJUNGIMAS - ,,ON/OFF“ MYGTUKAS
Mygtukas ,,ON/OFF“ (E): skirtas rankiniu budu jjungti ir i§jungti Zolés pjovimo robotg.

Procedura:
1. Paspauskite mygtukg ,STOP*“ (A), kad atidarytuméte dangtj (B) ir pasiektuméte valdymo skydelj (C).
2. 5sekundes spauskite mygtukg ,,ON/OFF* (E), kad jjungtuméte arba iSjungtuméte Zolés pjovimo robotg.

PASTABA: Norint jjungti Zolés pjovimo robotg, reikia, kad apsauginis raktas (D) buty jstatytas.

PASTABA: Jei yra aktyviy pavojaus signaly, dukart nuspaudus mygtuka ,,ON/OFF“, pavojaus
signalai nustatomi iS naujo.
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5.3.4. SUPLANUOTOS PROGRAMOS /VIENO DARBO CIKLO PASIRINKIMAS / PRIVERSTINIS GR|-
ZIMAS | JKROVIMO BAZE - REZIMO PASIRINKIMO MYGTUKAS

Mygtukas ,,REZIMO PASIRINKIMAS* |eidZia suaktyvinti arba i§jungti su programéle nustatytg darbo
programavimg ir pasirinkti priverstinj grizima j jkrovimo baze. Zolés pjovimo robotas elgiasi pagal galimus
toliau apradytus pasirinkimus.

KLAVIATUROS PASIRINKIMO IR ROTOBOTO VEIKIMAS

SUPLANUOTA PROGRAMA

Zolés pjovimo robotas dirba sekdamas programéléje
nustatytu programavimu.

GRIJZIMAS | BAZE + SUPLANUOTA PROGRAMA .

h

‘f[.
1
Zolés pjovimo robotas grizta j jkrovimo baze.

Zolés pjovimo robotas tesia darbg nuo sekancio nustatyto
jsijungimo laiko.

VIENAS DARBO CIKLAS + SUPLANUOTA PROGRAMA

3 U 4, -(’
Zolés pjovimo robotas jvykdo vieng priverstinj darbo ciklg ir ﬁ Eé il
pabaigoje grjzta j jkrovimo baze.

Zolés pjovimo robotas tesia darbg nuo sekanéio nustatyto

jsijungimo laiko.

VIENAS DARBO CIKLAS

3 U U -f
Zolés pjovimo robotas jvykdo vieng priverstinj darbo ciklg ir ﬁ m ol
grizta j jkrovimo baze.

Zolés pjovimo robotas lieka bazéje, kol naudotojas atlieka @
veiksmus rankiniu budu.

GRIZIMAS | BAZE + VIENAS DARBO CIKLAS

Zolés pjovimo robotas grizta j jkrovimo baze.
Zolés pjovimo robotas lieka bazéje, kol naudotojas atlieka
veiksmus rankiniu budu.
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Procedura:
1. Paspauskite mygtukg ,,STOP* (A), kad atidarytuméte dangtj (B) ir pasiektuméte valdymo skydelj (C).
2. Spauskite mygtuka ,,REZIMO PASIRINKIMAS* (F), kol pradés mirkséti su norimomis suaktyvinti funk-
cijomis susijusios piktogramos. Su pasirinktomis funkcijomis susijusios piktogramos mirksi.
3. Paspauskite mygtuka ,,PATVIRTINTI® (G). Su pasirinktomis funkcijomis susijusios funkcijos pradeda
degti nuolat, kad patvirtinty veiksma.
Uzdarykite dangtj (B).
5. Zolés pjovimo robotas pradés dirbti pagal nustatytg rezima.

»

PASTABA: jei nuspaudus mygtukg ,,PATVIRTINTI* (G), nuspaudziamas mygtukas ,,REZIMO
PASIRINKIMAS*“(F), su pasirinktomis funkcijomis susijusios piktogramos pradés i$ naujo
mirkseéti ir pra8ys patvirtinti kg tik pasirinktg funkcijg. Paspauskite mygtuka ,,PATVIRTINTI“ (G).
Piktogramos vél pradés degti nuolat.

PASTABA: jei dangtis (B) atidaromas, tiek darbo metu, tiek robotui esant jkrovimo bazéje, su
pasirinktomis funkcijomis susijusios piktogramos mirksi nurodydamos, kad reikia pirmiausia
patvirtinti veiksma ir tik tada uzdaryti dangtj. Jei dangtis uzdaromas nepaspaudus mygtuko
,»PATVIRTINTI“ (G), robotas neatlieka jokio veiksmo iki naujos naudotojo komandos.

PASTABA: Jei roboto akumuliatorius iSsekes, akumuliatoriaus piktograma mirksi raudona spalva
nurodydama, kad negalima atlikti pasirinkto veiksmo.

PASTABA: Zolés pjovimo robotas jsijungia tik uzdarius dangtj (B).

PASTABA: Zolés pjovimo robotas pasiekia jkrovimo baze, kai pjovimo jtaisas ijungtas.

PASTABA: Zolés pjovimo robotas gali bati naudojamas rezime ,,VIENAS DARBO CIKLAS*

taip pat ir neatlikus darbo valandy programavimo su programéle. Sis rezimas gali negarantuoti
tinkamos sodo aprépties tiek pagal reikalinga laika, tiek pjovimo rezultato vienoduma, ypac tada,
jei sodo forma nevienoda. Kad buty pasiektas maksimalus Zolés pjovimo roboto efektyvumas,
rekomenduojama vadovautis programavimu (zr. 4.7 skirsn.).
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5.3.5. ,BLUETOOTH®“ BUSENOS PERZIURA - ,BLUETOOTH®* MYGTUKAS

Zolés pjovimo robotas automatiskai valdo ,Bluetooth®“ rysj su ioriniais mobiliaisiais jrenginiais.
,Bluetooth® rySys pasiekiamas bet kuriuo metu, kai Zolés pjovimo robotas jjungiamas. Vienu metu per
~Bluetooth® ry§j prie zolés pjovimo roboto galima prijungti tik vieng mobilyjj jrengin;. Zolés pjovimo
robotas automatiskai atsijungia nuo jrenginio i§jungus programeéle. Mygtuka ,BLUETOOH®“ (M) naudoja
tik aptarnavimo centras diagnostikos veiklai.

PASTABA: Norédami susieti jrenginj su Zolés pjovimo robotu naudodami ,,Bluetooth® Zr.( 4.7.3
skirsn. ,Pairing”).

5.3.6. PAVOJAUS SIGNALO BUSENUY PERZIURA - PAVOJAUS SIGNALO PIKTOGRAMA
Sviegianti piktograma ,PAVOJAUS SIGNALAS* (N) nurodo veikimo sutrikima.

Procedura:

1. Paspauskite mygtukg ,STOP*“ (A), kad atidarytuméte dangtj (B) ir pasiektuméte valdymo skydelj (C).

2. Pavojaus signalo buseng patikrinkite Sviec¢iancia raudona piktograma (N), kuri gali degti nuolat arba
mirkséti.

3. Pasaline sutrikimg, dukart greitai i$ eilés paspauskite mygtuka ,,ON/OFF* (E), kad atstatytuméte pa-
vojaus signalg. Sviegianti piktograma (N) i$sijungia ir galima Zolés pjovimo robotg paleisti i naujo. Jei
piktograma (N) neiSsijungia, iSjunkite zolés pjovimo robotg mygtuku ,ON/OFF“ (E), palaukite kelias
sekundes ir vél jjunkite Zolés pjovimo robotg mygtuku ,ON/OFF* (E). Jei problema iSlieka, kreipkités |
aptarnavimo centrg.

PASTABA: Duomenys apie sutrikimus rodomi programéléje.

5. VEIKIMAS
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5.3.7. AKUMULIATORIAUS |JKROVOS PERZIURA - AKUMULIATORIAUS PIKTOGRAMA

Sviegianti piktograma ,AKUMULIATORIUS* (O) leidzia perzitréti akumuliatoriaus jkrovimo biisena.
Procedura:
1. Paspauskite mygtukg ,STOP“ (A), kad atidarytumeéte dangtj (B) ir pasiektuméte valdymo skydelj (C).
2. Sviediangia piktograma (O) patikrinkite akumuliatoriaus jkrovimo biisena:
- Mélyna piktograma: akumuliatorius jkrautas (jkrovos lygis > 40 %).
- Raudona piktograma: akumuliatorius senka (jkrovos lygis 15-40 %).
- Raudona mirksinti piktograma: akumuliatorius iSsekes (jkrovos lygis < 15 %).
3. Jei Zolés pjovimo robotas yra jkrovimo etape, Sviecianti piktograma (O) mirksi mélyna spalva.

PASTABA: jei nuspaudus valdiklj, akumuliatoriaus piktograma (O) greitai mirksi raudona spalva, veiksmo
negalima atlikti ir bus reikalinga jkrauti akumuliatoriy rankiniu budu (zr. 5.5 skirsn.).

5.3.8. ZOLES PJOVIMO ROBOTO PALEIDIMAS

Norint paleisti Zolés pjovimo robotg, reikia atlikti procedurag, aprasytg 5.3.4 skirsn. ,SUPLANUOTOS
PROGRAMOS / VIENO DARBO CIKLO PASIRINKIMAS / PRIVERSTINIS GR]ZIMAS | [KROVIMO BAZE -
REZIMO PASIRINKIMO MYGTUKAS*.

5. VEIKIMAS



5.4.

/TIGA

JKROVIMO BAZES VEIKIMAS

Jkrovimo bazeé turi Svie€iancig lempute (N), kuri uzsidega, kaip pateikta toliau:

5.5.

* Lempute iSjungta: jkrovimo bazei netiekiamas maitinimas arba robotas yra bazéje;

* Lempute dega nuolat: perimetrinis laidas yra tinkamai prijungtas prie jkrovimo bazés ir perimetrinis
signalas yra tinkamai perduodamas;

e | étai mirksinti lemputé: perimetrinis laidas neprijungtas arba yra nutriikes (perimetrinio laido
sveikumas netikrinamas nuolat ir tai atliekama kas 30 sekundziy robotui iSvaziavus i jkrovimo bazés
arba tuomet, kai bazei tiekiamas maitinimas);

» Greitai mirksinti lemputé: perimetrinis laidas yra per trumpas (zr. 4.5.4 skirsn.) arba jkrovimo
bazeje yra gedimas;

e Du ar tris kartus greitai mirksinti lempute: jkrovimo bazé jkrovos kontaktuose aptiko trumpg
jungima. (Zr. 7 skirsn.).

AKUMULIATORIAUS |KROVIMAS

Su procedura ,AKUMULIATORIAUS |JKROVIMAS*“ galima jkrauti Zolés pjovimo robotg rankiniu budu.
Reikalavimai ir jpareigojimai:

* Prie elektros tinklo prijungta jkrovimo baze.

Procedura:

1.

2
3.
4.
5

o

7.

Padékite zolés pjovimo robotg ant jkrovimo bazés (R).

Stumkite Zolés pjovimo robotg ant jkrovimo bazés tol, kol jkrovimo jungtis (S) uZsifiksuos.
Paspauskite mygtukg ,STOP“ (A), kad atidarytuméte dangtj (B) ir pasiektuméte valdymo skydel;j (C).
Jjunkite Zolés pjovimo robotg mygtuku ,ON/OFF“ (E).

Po keliy sekundziy, Sviecianti piktograma,,AKUMULIATORIUS* (O) mirksi mélyna spalva, Zolés pjovimo
robotas yra jkraunamas.

Uzdarykite dangtj (B).

Palikite zolés pjovimo robotg jkrauti bent laikg, nurodytg 4.6 pav.

PASTABA: Akumuliatoriy jkrauti prie$ sandéliuojant ziema reikia taip, kaip nurodyta 6.4 pav.
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5.6. PJOVIMO AUKSCIO REGULIAVIMAS
Procedira ,PJOVIMO AUKSCIO REGULIAVIMAS* apra$o, kaip reguliuoti pjovimo peiliuky aukstj.

« Zolés pjovimo roboto nupjautos Zolés ilgis X neturi viréyti 10 mm.
* Zolés pjovimo roboto veikimo intervalas yra 20-60 mm (pjovimo aukstis).
* Pradinis zolés aukstis Y turi buti daugiausiai 70 mm.

Jei reikia, pirma kartg sumontavus arba pjovimo sezono pradzioje paruoSkite soda jprasta zoliapjove, kad
zolés pradinis aukstis bty tinkamo dydzio.

PASTABA: Jei pageidaujama Zole nupjauti daugiau nei 10 mm, nustatykite pjovimo aukstj, kad
nupjautos zolés dalis buty 10 mm. Dar labiau sumazinkite pjovimo aukstj po to, kai sodas bus vienodai
nupjautas.

x

Procedura (TYPE: SRSWO01 - MODELIS G 300, G 600, G 1200). RANKINIS REGULIAVIMAS:
1. Paspauskite mygtukg ,STOP“ (A), kad atidarytumeéte dangtj (B) ir pasiektuméte valdymo skydelj (C).
2. |§junkite zolés pjovimo robotg saugiomis sglygomis (zr. 2.3 skirsn.).
3. Sukite aukscio reguliatoriy (P), kad pasirinktuméte pageidaujama pjovimo aukstj ir nupjautos Zolés
dalis nebuty aukstesné nei 1 cm.
4. |statykite apsauginj raktg (D).

PASTABA: Ant rankenélés yra graduota skalé nuo 1 iki 10 (Q), skirta naudoti kaip nuoroda.
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Procedura (TYPE SRBWO1 - MODELIS G 3600). ELEKTRINIS REGULIAVIMAS
1. Norédami sureguliuoti pjovimo aukstj, vadovaukités PROGRAMELEJE pateikta procedura su vedliu.

PASTABA: ASmeny aukscio reguliavimo sistemai reikia atlikti pradinj kalibravimg ir periodinius
kalibravimus, kurie atliekami automatiskai. Kalibravima taip pat galima atlikti rankiniu budu i$ specialaus
programéles meniu.

ISPEJIMAS:
nelieskite pjovimo jrenginio tuomet, kai reguliuojamas pjovimo aukstis.

DEMESIO:

Kad garantuotuméte tinkama peiliy aukséio reguliavimo sistemos veikima,
jsitikinkite, kad netoli peiliuky arba peiliuko variklio apsauginio krieptuvo
nesikaupia zolés likuéiy ar neSvarumuy.

6. VEIKIMAS
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6. PRIEZIURA
6.1.

PLANINE PRIEZIURA

A\

ISPEJIMAS:
Naudokite tik originalias
atsargines detales.

ISPEJIMAS:

A\

Nekeiskite, neperdirbkite,
neapeikite ir nepasalinkite
sumontuoty saugos jtaisy.

Kad geriau veikty ir tarnauty ilgiau, batinai gaminj reguliariai valykite ir pakeiskite susidévejusias dalis.

Atlikite veiksmus lenteléje nurodytu daznumu.

kas 100 pjovimo valandy

robotas

DAZNIS KOMPONENTAS | VEIKSMO TIPAS NUMERIS
Kas savaite Peilis Nuvalykite ir patikrinkite peilio | (Zr. 6.2 pav.)
kas 50 pjovimo valandy efektyvuma.
Jeigu peilis yra sulenktas (Zr.6.3 pav.)
del susitrenkimo arba jei yra
susidéveéjes, jj pakeiskite.
Jkrovimo kontaktai | Nuvalykite ir pasalinkite galimas | (Zr. 6.2 pav.)
oksidacijas.
Kas ménesj Zolés pjovimo I$valykite. (Zr.6.2 pav.)

Jkrovimo baze ir
maitinimo laidai

Patikrinkite susidévéjima ir
buklés pablogejima, jei reikia,
pakeiskite.

(Kreipkités j jgaliotajj
aptarnavimo centrg)

pasibaigus pjovimo
sezonui

robotas

jgaliotame aptarnavimo centre.

Pasibaigus pjovimo Akumuliatorius |kraukite akumuliatoriy (Zr.6.4 pav.)
sezonui arba kas pries$ sandéliuodami.

pusmetj, jei Zolés pjovimo

robotas nenaudojamas

Kas metus arba Zolés pjovimo Techninj aptarnavima atlikite (Zr.6.1 pav.)

Reikia kas metus atlikti technine prieziurg jgaliotame aptarnavimo centre, kad zolés pjovimo robotas islikty

geros veikimo buklés.

Techninio aptarnavimo metu atliekamos jvairios patikros, jskaitant Sias:
* Zolés pjovimo roboto vidaus ir iSorés valymas;
* bendra zolés pjovimo roboto busenos patikra;

e susidévéjusiy daliy pakeitimas;

e akumuliatoriaus busenos patikra;

e verzimo momenty patikra;

 sutrenkimo ir kélimo mechanizmy ir jy apsauginiy pustuveliy patikra ir (jei reikia) pakeitimas;

* peilio variklio apsauginés gumos krieptuvo patikra ir, jei reikia, pakeitimas norint iSlaikyti specialig
apsauga nuo vandens pateikimo;

* korpuso uzdarymo tarpikliy ir akumuliatoriy skyriaus pakeitimas norint iSlaikyti specialig apsauga
nuo vandens patekimo.

PASTABA: bet kokiems gedimams todél, kad nebuvo atlikta metiné techniné patikra, nebus
taikoma garantija.
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6.2. PRODUKTO VALYMAS

|SPEJIMAS: |SPEJIMAS:
A Ranky jsipjovimo pavojus. A Dulkiy patekimo j akis pavojus.

Reikalavimai ir jpareigojimai:

e Kempiné e Sausa Sluosteé
* Neutralus muilas * Pirstinés
 Sepetys * Akiniai
e Vanduo
PRIVALOMOS PIRSTINES: PRIVALOMI AKINIALI:
@ Dévékite apsaugines pirstines, iU Dévékite apsauginius akinius,
kad iSvengtuméte pavojaus kad iSvengtuméte dulkiy
jsipjauti rankas. patekimo j akis pavojaus.
Procedura:
1. Paspauskite mygtuka,STOP“(A), kad sustabdytumete zolés pjovimo robotg ir atidarykite apsauginjdangtj (B).
2. ISjunkite Zolés pjovimo robotg saugiomis salygomis (zr. 2.3 skirsn.).
3. Nuimkite stumdomag dangtj (D), kad baty lengviau atlikti valymo operacijas.
4. Nuvalykite visus Zolés pjovimo roboto iSorinius pavirSius drungname vandenyje sudrékinta kempine ir

neutraliu muilu.

DEMESIO:

Jei bus naudojama per daug vandens, jis gali prasiskverbti ir sugadinti
elektrinius komponentus.

DRAUDIMAS:
Nenaudokite suslégto vandens sroviy.

DEMESIO:
Nekeiskite, neperdirbkite, neapeikite ir nepasalinkite sumontuoty saugos jtaisy.

6. PRIEZIURA
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© N

DRAUDIMAS:
Kad nepataisomai nesugadintuméte elektriniy ir elektroniniy komponenty,
nemerkite dalies arba viso zolés pjovimo roboto j vanden;.

DRAUDIMAS:
Neplaukite vidiniy roboto daliy, kad nesugadintuméte elektroniniy ir elektriniy
komponenty.

DRAUDIMAS:
Nenaudokite tirpikliy arba benzino, kad nesugadintuméte dazyty pavirSiy ir
plastikiniy komponenty.

PasSalinkite purvg ir neSvarumus nuo varanciyjy raty (F).

Nuvalykite Zolés pjovimo roboto apatine dalj (E) (pjovimo peiliy, priekiniy ir galiniy raty zong). Naudokite
tinkama Sepetj, kad pasalintuméte prikibusius neSvarumusir (arba) likucius, galin€ius kliudyti tinkamam
Zolés pjovimo roboto veikimui. Baikite valyti sudrékinta kempine.

Vél uzdékite stumdoma dangtj (D) atkreipdami démes;j, ar jis tinkamai uzkabintas uz atramy.
Nuvalykite akumuliatoriy jkroviklio jungiklj (G).

Nuvalykite jkrovimo baze (H) ir kontaktinj jungiklj (1), kad nebuty susikaupusiy neSvarumy.
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6.3. PJOVIMO PEILIY KEITIMAS

ISPEJIMAS:
Ranky jsipjovimo pavojus.

Reikalavimai ir jpareigojimai:
e Apsauginis raktas * Raktas
e Pjovimo peiliai e Pirstinés

PRIVALOMOS PIRSTINES:
Dévékite apsaugines pirstines, kad iSvengtuméte pavojaus jsipjauti rankas.

Procedura:

1. Paspauskite mygtuka,STOP“(A), kad sustabdytumeéte zolés pjovimorobotgir atidarykite apsauginjdangtj (B).
2. I$junkite Zolés pjovimo robotg saugiomis sglygomis (zr. 2.3 skirsn.).

Apverskite Zolés pjovimo robotg stengdamiesi nepazeisti dengianciosios plokstés slankiojo dangcio.
Atverzkite tvirtinimo varztus (E).
Pakeiskite pjovimo peiliukus (D).
Priverzkite tvirtinimo varztus (E).

o ok w

G 300, G 600, G 1200 G 3600
(TYPE SRSWO01) (TYPE SRBWO01)
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6.4. AKUMULIATORIAUS PRIEZIURA ZIEMA IR SANDELIAVIMAS

Procedura:
1. |kraukite akumuliatoriy vadovaudamiesi programéléje, kuri pasiekiama puslapyje ,Nustatymai“, pa-
teiktomis gairémis.
2. Nuvalykite Zolés pjovimo robotg (Zr. 6.2 skirsn.).
3. Laikykite zolés pjovimo robotg horizontalioje padétyje, sausoje ir nuo $allio apsaugotoje vietoje, jsiti-
kindami, kad yra iSjungtas.
4. Atjunkite jkrovimo baze nuo elektros tinklo.

PASTABA: JvykdZius pateiktas gaires, debesyje uzregistruojamas atliktas akumuliatoriaus
jkrovimas ir jis laikomas baigtu tuomet, jei jkrovimo data prie$ sandéliuojant ziema atnaujinama.

PASTABA: |krovimo registracija su programeéléje pateikta procedura reikalinga tam, kad galioty
akumuliatoriaus garantija.

PASTABA: Akumuliatorius turi bati jkraunamas kas 6 ménesius arba prie$ sandéliuojant ziemos
metu.

6.5. AKUMULIATORIAUS PAKEITIMAS

Uz akumuliatoriaus pakeitimg yra iSskirtinai atsakingas tik ,STIGA* TECHNINIO APTARNAVIMO
PERSONALAS.

Jei prireikty pakeisti akumuliatoriy, kreipkités j aptarnavimo centrg arba j savo pardavimo atstova.
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7. PROBLEMY SPRENDIMAS

A\

ISPEJIMAS:
Sustabdykite zolés pjovimo robotg ir palikite jj saugiomis salygomis (zr. 5.3.2
skirsn.).

/TIGA

Toliau pateikiamas bet kokiy sutrikimy, galiniy pasitaikyti darbo etape, sarasas.

Nejprastas vibravimas.
Zolés pjovimo robotas
kelia triukSma.

GEDIMAS PRIEZASTYS SPRENDIMAI
Pjovimo diskas arba peiliukai Pakeiskite pazeistus komponentus (zr. 6.3
pazeisti. skirsn.).

Pjovimo jtaisas uzblokuotas
liku€iais (juostomis, virvémis,
plastmasés fragmentais ir t.t.).

ISjunkite Zolés pjovimo robotg saugiomis
salygomis (zr. 2.3 skirsn.). Atblokuokite
pjovimo peil;.

Zolés pjovimo roboto paleidimas
jvyko esant nenumatytoms
kliatims (nukritusioms Sakoms,
pamirstiems objektams ir t.t.).

ISjunkite zolés pjovimo robotg saugiomis
sglygomis (zr. 2.3 skirsn.). PaSalinkite
klittis ir paleiskite zolés pjovimo robotg i§
naujo (zr. 5.3.9 skirsn.).

Elektrinio variklio avarija.

Pakeiskite variklj kreipdamiesi
artimiausig jgaliotg aptarnavimo centra.

Per auksta zole.

Padidinkite pjovimo aukstj (zr. 5.6 skirsn.).

Atlikite preliminary pjovimg naudodami
normalig Zoliapjove (2Zr. 5.6 skirsn.).

Zolés pjovimo robotas
gerai nepasistato j
jkrovimo stotj.

Perimetrinio laido padétis
klaidinga.

Patikrinkite jkrovimo stoties jungtj
(2r. 4.5.3 skirsn.).

DirvozZemio jgriuvos prie jkrovimo
bazés.

Atstatykite tinkama jkrovimo bazés padet;.
(Zr.4.5.3 skirsn.).

Zolés pjovimo robotas
veikia nejprastai aplink
perimetrines klittis.

Netaisyklingai iStiestas
perimetrinis laidas.

IS naujo tinkamai sureguliuokite
perimetrinio laido padétj (pagal laikrodzio
rodykle) (zr. 4.5.1 skirsn.).

Zolés pjovimo robotas
dirba klaidingomis
valandomis.

Darbo laikas nustatytas klaidingai.

IS naujo nustatykite darbo laikg (zr. 4.7.8
skirsn.).

Darbo zona iki galo
nenupjaunama.

Nepakankamos darbo valandos.

Prailginkite darbo laika (zr. 4.7.8 skirsn.).

Pjovimo jtaisas su prikibusiais
nesSvarumais ir (arba) likuciais.

ISjunkite Zolés pjovimo robotg saugiomis
sglygomis (zr. 2.3 skirsn.). ISvalykite
pjovimo jtaisg.

Sukamieji pjovimo peiliai
uzsiblokave prikibusiais
nedvarumais arba likuciais.

ISjunkite zolés pjovimo robotg saugiomis
salygomis (zr. 2.3 skirsn.). Pakeiskite
pjovimo peilius.

Darbo zona yra per didelé
atsizvelgiant j Zolés pjovimo
roboto naSuma.

Sumazinkite darbo zong (zr. ,Techniniai
duomenys* 1.2 skirsn.).

Akumuliatoriai baigia savo
naudojimo cikla.

Pakeiskite akumuliatorius originaliomis
atsarginémis dalimis (zr. 6.5 skirsn.).

Akumuliatoriai nejkraunami iki
galo.

ISvalykite ir paSalinkite bet kokias
oksidacijas nuo salycio viety (zr. 6.2
skirsn.). Jkraukite akumuliatorius.
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GEDIMAS PRIEZASTYS SPRENDIMAI
Sodo dalys néra visiSkai | Klaidingas ,,Cut Point* Tinkamai uzprogramuokite papildomas
nupjautos. nustatymas. ,Cut Point“ (2r. 4.7.9 skirsn.).

Jkrovimo bazeés lemputé
nejsijungia tuomet, kai
robotas yra uz jkrovimo
bazes riby.

Néra maitinimo jtampos arba
jkrovimo bazéje jvyko gedimas.

Patikrinkite taisyklinga prijungima prie
maitinimo sroveés lizdo. Patikrinkite, ar
maitinimo bloko jungiamasis laidas yra
sveikas.

Jkrovimo bazeés lemputé
jsijungia ir 1étai mirksi.

Perimetrinis laidas néra prijungtas
arba yra nutrukes.

Patikrinkite, kaip sumontuota ir pataisykite
1Gzima (Zr. 4.5.2 skirsn.).

|krovimo bazeés lemputé
jsijungia ir greitai mirksi.

Perimetrinis laidas yra per
trumpas arba jkrovimo bazéje yra
gedimas.

Patikrinkite, ar perimetrinio laido ilgis
yra didesnis nei nurodyta 4.5.1 skirsn.
Jei reikia, sumontuokite varzg (zr. 4.5.4
skirsn.). Jei problema iSlieka, kreipkités |
aptarnavimo centra.

Jkrovimo bazes lemputé
jsijungia ir du ar tris
kartus greitai mirksi.

Jkrovimo bazé jkrovos
kontaktuose aptiko trumpag
jungima.

Atjunkite jkrovimo baze nuo elektros
tinklo, pasalinkite bet kokius trumpus
jungimus ir iSvalykite bazés bei roboto
jkrovimo kontaktus. Vél prijunkite jkrovimo
baze prie elektros tinklo. Jei problema
iSlieka, kreipkités j aptarnavimo centra.

|krovimo bazeés lemputé
jsijungia ir du ar tris
kartus greitai mirksi.

Jkrovimo bazé jkrovos
kontaktuose aptiko trumpa
jungima.

Atjunkite jkrovimo baze nuo elektros
tinklo, pasalinkite bet kokius trumpus
jungimus ir iSvalykite bazés bei roboto
jkrovimo kontaktus. Vél prijunkite jkrovimo
baze prie elektros tinklo. Jei problema
iSlieka, kreipkités j aptarnavimo centra.

Klaviattroje dega
jspéjamoji piktograma.

Nurodo sutrikimo / gedimo
salygas.

ISsamesnés informacijos iesSkokite
programéléje arba kreipkités |
aptarnavimo centra.

7. PROBLEMY SPRENDIMAS
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8. GABENIMAS, SANDELIAVIMAS IR SALINIMAS
8.1. GABENIMAS
Procedura:
PASTABA: Sidloma naudoti gabenimui ilgus atstumus skirtg pakuote.
1. Paspauskite mygtuka ,STOP“ (A), kad sustabdytuméte Zolés pjovimo robotg ir atidarykite apsauginj
dangtj (B).
2. |junkite Zolés pjovimo robotg saugiomis sglygomis (Zr. 2.3 skirsn.).
3. Valykite Zolés pjovimo robota, kaip nurodyta 6.2 skirsn. ,GAMINIO VALYMAS*.
4. Kelkite zolés pjovimo robotg uz specialios rankenos (D) ir gabenkite jj stengdamiesi iSlaikyti pjovimo
peilj toli nuo kuno.
5. Vél jdékite Zzolés pjovimo robotg | pradine pakuote.
4 \/_%\
g J
8.2. LAIKYMAS
Zolés pjovimo robotas turi biti laikomas horizontalioje padétyje, sausoje vietoje, apsaugotoje nuo ledo, po
to, kai bus iSvalytas ir akumuliatorius jkrautas ziemai (zr. 6 skirsn.). llgais neveikimo laikotarpiais atjunkite

jkrovimo baze nuo elektros tinklo.

8.3. SALINIMAS
DEMESIO:
A Norédami iSimti akumuliatoriy iS zolés pjovimo roboto, kreipkités j jgaliota
aptarnavimo centra.
Procedira:

1.

2.
3.

Salinkite gaminio pakuote tvariai, j tam skirtas surinkimo talpyklas arba specialiuose jgaliotuose su-
rinkimo centruose.

Salinkite Zolés pjovimo robotg vadovaudamiesi vietiniy jstatymy taisykliy reikalavimais.

Kadangi zolés pjovimo robotas yra EEA| (elektros ir elektroninés jrangos atliekoms) priskiriamos atlie-
kos, kreipkités j specialias institucijas dél perdirbimo ir Salinimo.

Salinkite senus arba panaudotus akumuliatorius tvariai, j tam skirtas surinkimo talpyklas arba specia-
liuose jgaliotuose surinkimo centruose.

8. GABENIMAS, SANDELIAVIMAS IR SALINIMAS
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PRIEDAI

Artikulo Nr.

Aprasymas

Specifikacijos

1127-0009-01

Pjovimo peiliai

12 vnt.

1127-0011-01

Jkrovimo pagrindo dangtelis
- skirtas platformai TYPE:
SRSWO01

Papildomai apsaugai nuo lietaus ir saulés
spinduliy

1127-0024-01

|Jkrovimo pagrindo dangtelis
- skirtas platformai TYPE:
SRBWO01

Papildomai apsaugai nuo lietaus ir saulés
spinduliy.

1127-0010-01

Prailginimo laidas maitinimo
blokui

Jungties tarp maitinimo bloko ir jkrovimo
bazes prailginimo laidas -L=5m

1127-0020-01

Prailginimo laidas maitinimo
blokui

Jungties tarp maitinimo bloko ir jkrovimo
bazeés prailginimo laidas - L=15m

1127-0012-01

Mazas montavimo RINKINYS

Perimetrinis laidas @ 2,7 mm - L =150 m
+ 200 tvirtinimo viniy + 5 laido jungtys + 5
jkrovimo bazés laido jungtys

1127-0013-01

Vidutinis montavimo RINKINYS

Perimetrinis laidas @ 2,7 mm-L =300 m
+ 400 tvirtinimo viniy + 5 laido jungtys + 5
jkrovimo bazés laido jungtys

1127-0000-01

150 m laido rité

Perimetrinis laidas @ 2,7 mm - L=150 m

1127-0001-01

300 m laido rite

Perimetrinis laidas @ 2,7 mm - L=300 m

1127-0002-01

500 m laido rité

Perimetrinis laidas @ 3,4 mm - L=500 m

1127-0003-01

1000 m laido rité

Perimetrinis laidas @ 3,4 mm - L=1000 m

1127-0006-01

Tvirtinimo vinys (100 vnt.)

Vinys perimetriniam laidui tvirtinti - 100 vnt.

1127-0008-01

|Jkrovimo bazeés tvirtinimo varztai

8 vnt.

1127-0004-01

Laido jungtys

Jungtys perimetriniam laidui taisyti - 5 vnt.

1127-0005-01

|krovimo bazés laido jungtys

Jungtys perimetriniam laidui prie jkrovimo
bazés jungti - 5 vnt.

122063053/0

Mazy atstumy varzas

Varzas montavimui su trumpesniu nei 40 m
perimentriniu laidu

1127-0023-01

Didelio sukibimo raty rinkinys
- skirtas platformai TYPE:
SRSWO01

Geresnei traukai
slidziame ar nelygiame pavirSiuje.

1127-0026-01

ASmeny frikcinio disko rinkinys
— skirtas platformai TYPE:
SRBWO01

Sumazina zolés trintj j pjovimo diskg ir
padidina efektyvuma

9. PRIEDAI
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10. GARANTIJA
10.1. GARANTIJOS TAIKYMO SALYGOS

Garantinés salygos yra skirtos tik naudotojams, tai yra neprofesionaliems operatoriams.

Garantija padengia visus medziagy ir gamybos defektus, kuriuos garantiniu periodu patvirtina jusy
jrenginio pardavejas arba specializuotas techninio aptarnavimo centras.

Garantijos pritaikymas apsiriboja remonto darbais arba brokuotos sudedamosios dalies pakeitimu.
Patariama vieng kartg per metus jrenginj patikéti jgaliotoms techninio aptarnavimo dirbtuvéms techninés
priezidros, aptarnavimo ir saugos jtaisy patikrinimo darby atlikimui.

Garantijos taikymas priklauso nuo jrenginio taisyklingos techninés priezitros.

Garantija nepadengia nuostoliy atsiradusiy dél:

* Nepakankamo susipazinimo su pateiktais dokumentais (instrukcijy vadovais).

¢ Profesionalaus naudojimo.

* Neatsargumo, aplaidumo.

e |Soriniy priezasciy (zaibo, smugiy, pasaliniy objekty jrenginio viduje) arba nelaimingy atsitikimy.
¢ Netinkamo, gamintojo neleistino naudojimo ir montavimo.

¢ Nepakankamos techninés prieziuros.

* |renginio pakeitimy.

* Neoriginaliy atsarginiy daliy (pritaikomy detaliy) naudojimo.

e Gamintojo nepatvirtinty ir netiekiamy priedy (pvz., pjovimo jtaisy) naudojimo.

Be to garantija nepadengia:

e Prieziuros operacijy (aprasyty instrukcijy vadove).

* |prasto eksploataciniy medziaguy, tokiy, kaip pjovimo jtaisai ir ratai, susidévejimo.

e |prastinio susidéveéjimo.

e Estetinio jrenginio susidévéjimo del eksploatacijos.

e Pjovimo jtaiso atramy.

« Zalos, padarytos sumontavus ne pagal naudotojo vadova.

¢ Bet kokios perimetrinio laido korozijos arba pazeidimo.

« Zalos, padarytos dél vandens patekimo naudojant aukstos srovés plovimo jtaisg arba permirkus
vandeniu, pavyzdziui, kai dél intensyvaus lietaus susidaro vandens balos.

* Zalos, padarytos dél netinkamo akumuliatoriaus laikymo arba netinkamo naudojimo.

« Zalos, padarytos, nes naudojami neoriginaliis akumuliatoriai.

e Visy papildomy su garantiniu remontu susijusiy islaidy, pavyzdZziui, vaziavimo pas naudotojg,
jrenginio gabenimo pas pardavimo atstovg, jrangos nuomos arba papildomy bendroviy iSkvietimo
visiems sodo prieziuros darbams atlikti tuomet, kai jrenginys neveikia.

Naudotojg gina nacionaliniai teisés aktai. Si garantija jokiais blidais neapriboja naudotojo teisiy, kurias
numato nacionaliniai teisés aktai.

11. REGISTRUOTI PREKIY ZENKLAI IR LICENCIJOS

,Bluetooth® Zodinis Zenklas ir logotipai yra registruotieji prekiy zenklai, priklausantys bendrovei ,Bluetooth
SIG, inc., ir ,STIGA" Siuos Zzenklus naudoja tik pagal licencija.

10. GARANTIJA
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12. EB ATITIKTIES DEKLARACIJA

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)
(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato Il, parte A)

1. La Societa: ST. S.p.A. — Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) — ltaly
2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina:

Robot rasaerba

a) Tipo/Modello Base: SRSWO01
c) Numero di Serie: 22A*sRMO000001 =+ 99LeeRM0O999999
d) Motore: a batteria

3. E conforme alle specifiche delle direttive:
e MD: 2006/42/EC
e EMCD: 2014/30/EU
e RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU
e RED:2014/53/EU

4. Riferimento alle norme armonizzate e/0 a norme tecniche:

EN 60335-1:2012 / AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN 61000-3-2:2014

A1:2019/ A2:2019 / A14:2019 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN 61000-3-3:2013 / A1:2019
ETSI EN 300 328 \V2.2.2 EN 55014-1:2017 / A11:2020
ETSI EN 301 489-1 (V1.9.2) EN IEC 55014-1:2021

EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997
EN IEC 55014-2:2021

EN 62233:2008

EN 62311:2008

ETSIEN 301 489-1V2.2.3
ETSIEN 301 489-17 V3.2.4
ETSI EN 301 489-19 V2.1.1
ETSI EN 301 489-52 V1.1.2
ETSI EN 301 908-1 V15.1.1
ETSIEN 301 908-13 V13.1.1
ETSIEN 303 413 V1.1.1

i) Ampi i taglio:
i) Ampiezza di taglio 18 cm

n) Persona autorizzata a costituire il Fascicolo

Via del Lavoro, 6
31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italia

o) Castelfranco Veneto, 10/02/2024 CEO Stiga Group

Sean Robinson

Swse iyl
C€

171514280/2

12. EB ATITIKTIES DEKLARACIJA
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (lIstruzioni Originali)
(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato Il, parte A)

1. La Societa: ST. S.p.A. —Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) — Italy
2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina:
Robot rasaerba

a) Tipo/Modello Base: SRBWO1
c) Numero di Serie: 23A*eRMO000001 + 99LesRM0999999
d) Motore: a batteria

3. E conforme alle specifiche delle direttive:
e MD: 2006/42/EC
e EMCD: 2014/30/EU
* RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU
e RED: 2014/53/EU

4. Riferimento alle norme armonizzate e/o a norme tecniche::

EN 60335-1:2012 / AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN 61000-3-2:2014
A1:2019/ A2:2019 / A14:2019 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN 61000-3-3:2013 / A1:2019

EN 55014-1:2017 / A11:2020
EN IEC 55014-1:2021
EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997

ETSIEN 300 328 V2.2.2
ETSI EN 301 489-1 (V1.9.2)

TSI EN 901 49517 Va4 EN IEG 55014-2:2021
) e EN 62233:2008
ETSI EN 301 489-19V2.1.1 EN 62311:2008

ETSIEN 301 489-52 V1.1.2

ETSI EN 301 908-1 V15.1.1

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1
ETSIEN 303413 V1.1.1

i) Ampiezza di taglio: 26 cm

n) Persona autorizzata a costituire il Fascicolo

Tecnico: ST.S.pA.

Via del Lavoro, 6
31033 Castelfranco Veneto (TV) - ltalia

CEO Stiga Group

Sean Robinson

S kol

o) Castelfranco Veneto, 10/02/2024

Ce

12. EB ATITIKTIES DEKLARACIJA

171514286/0
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LT (Originaliy instrukcijy vertimas)

EB atitikties deklaracija

(Masiny direktyva 2006/42/CE, Priedas II,
dalis A)

1. Bendrové

2. Prisiima atsakomybe, kad jrenginys:
Zolés pjovimo robotas

a) Tipas / Bazinis Modelis

¢) Serijos numeris

d) Variklis: baterija

3. Atitinka direktyvose pateiktas
specifikacijas:

4. Nuoroda j suderintas Normas ir (arba)
techninius normas

i) Pjovimo plotis

n) Autorizuotas asmuo sudaryti Technine
Dokumentacija:
o) Vieta ir Data

12. EB ATITIKTIES DEKLARACIJA
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13. BAROSANAS APGADE

MW

Ekspluatacijas rokasgramata OWA-60E-30STG

0. Modeli: OWA-60E-30STG
Sertificéta modela nosaukums: OWA-60E-30

v IP67 @

(for power body)

soeea] CB [ C€

IEC61558-1,-2-16

1. Raksturlielumi:

+ Universala mainstravas ieeja 100-240VAC

+ Komutacijas baroSanas bloks

- IP67 (tikai akumulatora korpuss)

- T klases baro$anas bloks, bez funkcionala zeméjuma

+ Maksimala apkartéjas vides temperatra ir 50°C (Tmra).

Drosiba IEC/EN61558-1,-2-16

IEC/EN60335-1

2. Elektriskais novértéjums, ka noradits turpmak:

leeja (mainstrava) Izeja (Idzstrava)
Modelis Vac A Hz Vdc A
OWA-60E-30STG 100-240 1,2 50/60 +29,2 2A
3. Blokshéma
PWM fosc : 25~67KHz
EMI FILTRS BAROSANAS TAISNGRIEZI Y,
P o— & KOMUTACIJA &
TAISNGRIEZI FILTRS o -V
J KEDES
O.TP. OLP. VADIBA H ﬁz NOTEIKSANA
PWM
Hﬁz OVP.

13. BAROSANAS APGADE
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4.1

4.2

4.3
4.4

4.5

4.6
4.7

4.8

4. SVARIGI DROSIBAS NORADIJUMI

Savienojiet tikai ar segtu kontaktligzdu, kas aprikota ar apvalku, kas aizsarga pret
laikapstakliem, ar ievietotu vai iznemtu fiksacijas aizbazni.

Neizmantojiet ar elektriskam kontaktligzdam, kas ir izturigas pret laikapstakliem
tikai tad, ja kontaktligzda ir parklata (kontaktdaksa nav ievietota un kontaktligzdas
vacins ir aizverts).

Kontaktligzdai jabut viegli pieejamai.

Ja ierice tiek uzstadita pie sienas vai griestiem, tas stiprinasanai ieteicams
izmantot M3x8 skruves. Fikséta pozicija, ka paradits turpmak:

Skrave

f

i ~
o T
Pa if

Skrive

Siierice nav paredzéta lieto$anai personam (tostarp bérniem) ar ierobezotam
fiziskam, manu organu vai garigam spéjam, vai kuriem triikst pieredzes vai
zinasanu, iznemot gadijumus, ja vinus neuzrauga vai noradijumus par ierices
lietoSanu sniedza par vinu drosibu un gala produktu atbildiga persona.

Bérni ir japieskata, lai izvairitos no ta, ka vini spéléjas ar ierici.
Barosanas kabeli nedrikst mainit. Ja vads ir bojats, ierice ir jautilize.

== : Vides aizsardziba. Sis simbols, kas piestiprinats $im izstradajumam, norada,
ka ta ir ierice, kuras utilizacija javeic atbilstosi Elektrisko un elektronisko iekartu
atkritumu (EEIA) direktivas prasibam. Ar So ierici nekada gadijuma nedrikst rikoties
ka ar sadzives atkritumiem, un ta ir jautilizé atbilstosi metodei, kas paredzéta sai
atkritumu kategorijai. Parstrades un utilizacijas centri ir pieejamas jlasu regiona
(atkritumu utilizacija) un pie izplatitajiem. Nododot nolietoto ierici utilizacijas
centra, jus veicinasiet vides aizsardzibu un noveérsisiet kaitéjumu savai veselibai.

13. BAROSANAS APGADE
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MW Ekspluatacijas rokasgramata OWA-120E-30STG

0. Modeli: OWA-120E-30STG
Sertificéta modela nosaukums: OWA-120E-30

Vi IP67 [@ boexea] CB H[ q3

for power body ) ] A

1. Raksturlielumi:
+ Universala mainstravas ieeja 200~240VAC
- Komutacijas baro$anas bloks
- IP67 (tikai akumulatora korpuss)
I klases baro$anas bloks, bez funkcionala zeméjuma
- Maksimala apkartéjas vides temperatdra ir 40°C (Tmra).

Dro&iba IEC/EN61558-1,-2-16
IEC/EN60335-1

2. Elektriskais novéerteéjums, ka noradits turpmak:

leeja (mainstrava) Izeja (I1dzstrava)
Modelis Vac A Hz Vdc A
OWA-120E-30STG 200-240 0,8 50/60 +29,2 4A

3. Blokshéma

PFC fosc : 50~120KHz
PWM fosc : 60~130KHz

P Emi ZLTRS KEDE BAROé/_\NAS TAISNgRIEZI 0 +V
TAISNGRIEZI PCF KOMUTACNA FILTRS oV
OLP.
T - » KEDES
VADIBA H/gﬁ "] NOTEIKSANA [
PWM UN PFC
§ H 5%1 O.V.P.

13. BAROSANAS APGADE
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4.1

4.2

4.3
44

4.5

4.6
4.7

4.8

4. SVARIGI DROSIBAS NORADIJUMI

Savienojiet tikai ar segtu kontaktligzdu, kas aprikota ar apvalku, kas aizsarga pret
laikapstakliem, ar ievietotu vai iznemtu fiksacijas aizbazni.

Neizmantojiet ar elektriskam kontaktligzdam, kas ir izturigas pret laikapstakliem
tikai tad, ja kontaktligzda ir parklata (kontaktdaksa nav ievietota un kontaktligzdas
vacins ir aizveérts).

Kontaktligzdai jabut viegli pieejamai.

Ja ierice tiek uzstadita pie sienas vai griestiem, tas stiprinasanai ieteicams
izmantot M3x8 skriives. Fikséta pozicija, ka paradits turpmak:

Skrive
e

T T

[
z

]| —

L2

Skrave

Siierice nav paredzéta lieto$anai personam (tostarp bérniem) ar ierobezotam
fiziskam, manu organu vai garigam spéjam, vai kuriem triikst pieredzes vai
zinasanu, iznemot gadijumus, ja vinus neuzrauga vai noradijumus par ierices
lietoSanu sniedza par vinu drosibu un gala produktu atbildiga persona.

Bérni ir japieskata, lai izvairitos no ta, ka vini spéléjas ar ierici.

Barosanas kabeli nedrikst mainit. Ja vads ir bojats, ierice ir jautilizé.

== : Vides aizsardziba. Sis simbols, kas piestiprinats Sim izstradajumam, norada,
ka ta ir ierice, kuras utilizacija javeic atbilstosi Elektrisko un elektronisko iekartu
atkritumu (EEIA) direktivas prasibam. Ar So ierici nekada gadijuma nedrikst rikoties
ka ar sadzives atkritumiem, un ta ir jautilizé atbilstosi metodei, kas paredzéta Sai
atkritumu kategorijai. Parstrades un utilizacijas centri ir pieejamas jasu regiona
(atkritumu utilizacija) un pie izplatitajiem. Nododot nolietoto ierici utilizacijas
centra, jus veicinasiet vides aizsardzibu un novérsisiet kaitéjumu savai veselibai.

13. BAROSANAS APGADE
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STIGA S.p.A.

Via del lavoro, 6

31033 Castelfranco Veneto (TV)
Italy

STIGA S.p.A.

171501849/P4



