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1. MODELE $I DATE TEHNICE
1.1. MODELE

Acest manual se refera la urmatoarele modele:

G 300, G 600, G 1200 (TIP: SRSWO01)

G 3600 (TIP: SRBWO1)

OBSERVATIE: Instructiunile din acest manual se aplica la modelele de roboti de tuns iarba cu
cablu. Figurile, daca nu sunt specificate, se refera la platforma SRSWO01.

1. MODELE $I DATE TEHNICE
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1.2. DATE TEHNICE
SPECIFICATII STIGA G 300 | STIGA G 600 | STIGA G 1200 STIGA G 3600
Dimensiuni (BxHxD) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]
Greutatea robotului de tuns 7,9 +/-0,1 [kq] 8,2 +/-0,1 [kq] 13,5 +/-0,1 [kg]
iarba
inaltimea de téiere (Min- 20-60 [mm] 20-65 [mm]
Max)
Diametrul lamei 180 [mm] 260 [mm]
Viteza de taiere 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]
Viteza de miscare 22 [m/min] 24 [m/min]
Panta maxima 45% 50%
Panta maxima de-a lungul 20%

perimetrului

Tipul de sistem de taiere

4 lame de taiere pivotante

6 lame de taiere pivotante

Codul dispozitivului de
taiere

322104105/0

Nivel de putere acustica
detectat

57 [dB] (A)

56 [dB] (A)

Incertitudinea emisiilor de
zgomot, KWA

1,47 [dB] (A)

0,56 [dB] (A)

Nivel de putere acustica
garantat

59 [dB] (A)

57 [dB] (A)

Nivel de presiune acustica
la urechea operatorului

46,3 [dB] (A)

45,2 [dB] (A)

Clasificare IP a robotului de
tuns iarba

Clasificare IP a statiei de
fncarcare

Clasificare IP alimentatorului

Temperatura ambianta
pentru functionarea
robotului de tuns iarba [°C]

Temperatura ambianta
pentru functionarea statiei
de incarcare [°C]

-10 + 50

Temperatura ambianta
pentru functionarea
alimentatorului [°C]

-10 + 50

Capacitate de lucru 300[mg | 600[m1 |  1200[m? 3600 [m?]

Input: 100-240 Vca, 1,2 A; lesire: 30V c.c.,2 A
Utilizati unul dintre codurile originale de mai jos sau

Input: 200-240 Vca, 0,8 A; lesire: 30 V
c.c.,4A

actualizarile ulterioare (consultati un distribuitor Utilizati unul dintre codurile originale

autorizat STIGA) de mai jos sau actualizarile ulterioare
. 118204158/0 (UE) (consultati un distribuitor autorizat
Alimentare 118204161/0 (UK) STIGA)
118204163/0 (CH) 118204159/0 (UE)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)
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SPECIFICATII

STIGA G 300 | STIGA G 600 | STIGA G 1200 |

STIGA G 3600

Cabluri de extensie de 30 V
C.C. permise

Utilizati unul dintre codurile originale de mai jos sau actualizarile ulterioare (consultati un
distribuitor autorizat STIGA)

Cod: 1127-0010-01, Lungime 5 m

Cod: 1127-0020-01, Lungime 15 m

. 25,2-259V; 25,2-259V, 25,2-259V, 25,2V -2x5Ah
Model de baterie
2 Ah 2,5 Ah 5Ah
Timp de incarcare 60 [min] 80 [min] 150 [min] 150 [min]
Timp de lucru 60 [min] 90 [min] 150 [min] 270 [min]
Conectivitate Bluetooth® Bluetooth®, 4G, GNSS
Asistenta la navigatie - GNSS

Clasa de putere
Module RF

Bluetooth LE Putere de iesire - 9 dBm

2G GSM/E-GSM - Clasa 4 - 33 dBm
2G DCS/PCS - Clasa 1-30dBm
2G GSM/E-GSM - Clasa E2 - 27 dBm
2G DCS/PCS - Clasa E2 - 26 dBm
4G - Clasa 3-23 dBm

Gama de frecventa -
Bluetooth ©

Bluetooth LE - Interval de frecventa 2400 - 2483,5 MHz

Gama de frecventa - 2G

GSM 850 MHz
E-GSM 900 MHz
DCS 1800 MHz
PCS 1900 MHz

Gama de frecventa - 4G

Banda 1 (2100 MHz)
Banda 2 (1900 MHz)
Banda 3 (1800 MHz)
Banda 4 (2100 MHz)
Banda 5 (850 MHz)
Banda 7 (2600 MHz)
Banda 8 (900 MHz)
Banda 12 (700 MHz)
Banda 13 (750 MHz)
Banda 17 (700 MHz)
Banda 18 (850 MHz)
Banda 19 (850 MHz)
Banda 20 (800 MHz)
Banda 26 (850 MHz)
Banda 28 (800 MHz)
Banda 34 (2000 MHz)
Banda 38 (2500 MHz)
Banda 39 (1900 MHz)
Banda 40 (2300 MHz)
Banda 41 (2500 MHz)
Banda 66 (2100 MHz)

Py

Cablu perimetral si antena a
bazei de incarcare

Banda de frecventa de functionare 500 - 50000 (Hz)

Putere maxima de emisie radio < 70 pJA/m @ 10m

2. MODELE $I DATE TEHNICE
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2. SIGURANTA
2.1. INFORMATII PRIVIND SIGURANTA

La proiectarea echipamentului, s-a acordat o atentie deosebita aspectelor care pot cauza riscuri pentru
sanatatea si siguranta persoanelor. Scopul acestor informatii este de a sensibiliza utilizatorii cu privire la
necesitatea de a preveni orice risc, evitind comportamentele care nu sunt conforme cu prescriptiile date.

PERICOL:
inainte de a utiliza robotul de tuns iarba, este necesar sa va familiarizati cu toate
informatiile continute in acest document.

PERICOL.:

Acest robot de tuns iarba nu este destinat utilizarii de catre copii si persoane
cu capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse sau cu lipsa de experienta si
cunostinte in domeniu.

PERICOL ELECTRIC:
Inainte de a efectua orice operatiune de reglare sau intretinere, deconectati
alimentarea cu energie electrica si actionati dispozitivul de siguranta.

PERICOL ELECTRIC:

Nu utilizati robotul de tuns iarba cu un cablu de alimentare a transformatorului
deteriorat. Un cablu deteriorat poate duce la contact cu partile aflate sub tensiune.
Cablul trebuie inlocuit de catre producator sau de catre departamentul de service al
acestuia sau de catre o persoana calificata in mod corespunzator, pentru a preveni
orice risc.

PERICOL ELECTRIC:

Utilizati numai incarcatorul de baterii si unitatea de alimentare furnizate de
producator. Utilizarea unei baterii si a unei unitati de alimentare necorespunzatoare
poate provoca socuri electrice si/sau supraincalzire.

AVERTIZARE:

in caz de scurgere a lichidului de baterie, componentele afectate trebuie spalate cu
apa/neutralizator.

Evitati orice contact direct cu lichidul bateriei.

in caz de contact cu ochii, consultati medicul.

AVERTIZARE:

Atunci cand folositi robotul de tuns iarba, asigurati-va ca nu exista persoane, in
special copii sau animale de companie in zona de operare. in caz contrar, programati
functionarea robotului de tuns iarba in timpul orelor in care nu sunt persoane in zona.

AVERTIZARE:

Zona de operare trebuie sa fie limitata de un gard care nu poate fi trecut.
Asigurati un gard adecvat sau supravegheati robotul de tuns iarba in timpul
functionarii.

AVERTIZARE:
Utilizati doar piese de schimb originale.

> B> B BB PP PP
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AVERTIZARE:
Nu modificati, nu manipulati, nu ocoliti $i nu indepartati dispozitivele de siguranta
instalate.

ATENTIE:
Asigurati-va ca pe gazon nu exista jucarii, unelte, crengi, haine sau alte obiecte care
ar putea deteriora echipamentul.

INTERDICTIE:
Nu va asezati deasupra robotului de tuns iarba.

INTERDICTIE:

Nu ridicati niciodata robotul de tuns pentru a inspecta lama sau pentru a o transporta
atunci cand aceasta este in functiune. Nu va puneti mainile sau picioarele sub
echipament.

INTERDICTIE:
Nu utilizati robotul de tuns iarba daca exista aspersoare in functiune.

INTERDICTIE:
Nu spalati masina robotul de tuns iarba cu jeturi de apa de inalta presiune si nu o
scufundati, partial sau complet, in apa.

INTERDICTIE:
Nu utilizati robotul de tuns iarba daca nu este perfect intacta in toate partile sale. In
caz de deteriorare, inlocuiti piesele afectate.

INTERDICTIE:
Este absolut interzisa utilizarea si incarcarea robotului de tuns iarba in medii
explozive si inflamabile.

OBLIGATIE:

Verificati vizual robotul de tuns iarba la intervale regulate pentru a va asigura ca
lamele si mecanismul de taiere nu sunt uzate sau deteriorate. Asigurati-va ca robotul
de tuns iarba este in stare buna de functionare.

OBLIGATIE:

Cititi cu atentie intregul manual, in special toate informatiile referitoare la siguranta,
si asigurati-va ca I-ati inteles complet. Instructiunile de utilizare, intretinere si reparatii
trebuie respectate cu strictete.

OBLIGATIE:

Operatorii care efectueaza lucrari de intretinere si reparatii trebuie sa fie complet
familiarizati cu caracteristicile sale specifice si cu normele de siguranta ale robotului
de tuns iarba.

MANUSI OBLIGATORII:
Folositi echipamentul individual de protectie furnizat de producator;in special atunci
cénd lucrati la mecanismul de taiere folositi manusi de protectie.

2. SIGURANTA
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2.2. INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA

OBLIGATIE:

A se citi cu atentie inainte de utilizare si a se pastra pentru referinte viitoare.
2.2.1. PRACTICI DE LUCRU SIGURE
Formarea

a. Cititi cu atentie instructiunile, familiarizati-va cu comenzile si cu modul de utilizare corecta a masinii.

b. Nu permiteti niciodata copiilor, persoanelor cu capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse, sau
lipsite de experienta si cunostinte, sau persoanelor care nu cunosc aceste instructiuni, sa opereze
masina. Reglementarile locale pot limita varsta operatorului.

c. Operatorul sau utilizatorul este raspunzator pentru accidentele sau pericolele care implica terti sau
echipamente ale tertilor.

Pregatirea

a. Asigurati-va ca sistemul automat de delimitare a perimetrului este instalat corect, asa cum este indicat.

b. Inspectati periodic zona in care se utilizeaza masina si indepartati pietrele, betele, cablurile si orice
alte obiecte straine care ii pot impiedica functionarea.

c. Efectuati periodic o inspectie vizuala a lamelor, a suruburilor lamelor si a unitatii de taiere pentru a ve-
rifica dac& nu sunt uzate sau deteriorate. inlocuiti lamele si suruburile uzate sau deteriorate in perechi,
pentru a mentine echilibrul masinii.

d. Trebuie amplasate semne de avertizare in jurul zonei de lucru a masinii daca aceasta este utilizata in

zone publice sau in zone deschise publicului. Semnele trebuie sa aiba urmatorul text: ,Atentie! Masina
de tuns iarba automata! Pastrati distanta fata de masina! Supravegheati copiii!”

2.2.2. FUNCTIONAREA

Informatii generale

a.

~o oo

g.

Nu folositi masina cu dispozitive de protectie defecte sau cu dispozitive de siguranta lipsa, de exemplu,
fara dispozitive de protectie.
Nu va puneti mainile sau picioarele in apropierea sau sub piesele rotative. Pastrati intotdeauna distanta
fata de zona de descarcare.
Nu atingeti piesele in miscare ale masinii inainte ca acestea sa se fi oprit complet.
Purtati intotdeauna incaltaminte rezistenta si pantaloni lungi atunci cand folositi masina.
Nu ridicati sau transportati niciodata masina in timp ce motorul este in functiune.
Tndepérta’;i dispozitivul de dezactivare de pe unitate:
- inainte de a indeparta un obstacol;
-Inainte de a controla, cur&ta sau interveni asupra masinii;
-1n cazul in care este lovita de un obiect strain, pentru a verifica daca masina este deteriorata;
- Daca masina incepe sa vibreze anormal, verificati sa nu fie deteriorat inainte de a o reporni.
Nu lasati masina sa functioneze nesupravegheata in prezenta animalelor domestice, a copiilor sau a
altor persoane din apropiere.

intretinerea si pastrarea

a.

b
C.
d.
e

Stréngeti bine toate piulitele, buloanele si suruburile pentru o functionare sigura a masinii.

Verificati frecvent robotul de tuns iarba pentru urme de uzura sau deteriorare.

Piesele uzate sau deteriorate trebuie inlocuite din motive de siguranta.

Asigurati-va ca lamele sunt inlocuite numai cu piese de schimb adecvate.

Asigurati-va ca bateriile sunt incarcate folosind incarcatorul corect recomandat de producator. O uti-
lizare necorespunzatoare poate cauza electrocutare, supraincalzire sau scurgerea lichidului coroziv
din baterie.

in caz de scurgere de electrolit, spélati cu apa/agent de neutralizare si solicitati asistenta medicala in
caz de contact cu ochii etc.

2. SIGURANTA
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g. Masina trebuie intretinuta in conformitate cu instructiunile producatorului.

Riscuri reziduale
- Desi produsul respecta toate cerintele de siguranta, pot exista totusi riscuri suplimentare din cauza unei
instalari necorespunzatoare si/sau a unor situatii imprevizibile.
Prin urmare, este necesar ca in zona in care functioneaza produsul sa nu existe lucruri, persoane sau ani-
male si ca toate persoanele care ar putea avea acces, chiar si ocazional, la zona de lucru sa fie informate
cu privire la posibilele pericole.
- In caz de furtuni cu risc de fulgere si, in general, in anticiparea unor conditii meteorologice nefavorabile,
se recomanda sa nu utilizati produsul si sa deconectati cablul perimetral de la baza de incarcare si toate
dispozitivele periferice de la retea. Pentru a utiliza produsul, reconectati cablul perimetral si perifericele la
reteaua electrica in conformitate cu instructiunile din manual.

Bateria/incarcatorul bateriei

ATENTIE:

A Bateriile litiu-ion pot exploda sau provoca incendii daca sunt dezasamblate,
expuse la apa, foc sau temperaturi ridicate sau daca sunt scurtcircuitate.
Manipulati bateria cu grija, nu o dezasamblati si evitati orice solicitari electrice
sau mecanice necorespunzatoare. Evitati sa expuneti bateria la lumina directa a
soarelui.

OBSERVATIE: Se recomanda sa se utilizeze numai si numai produse originale furnizate de
producator. Produsele neoriginale sau nepotrivite pot cauza deteriorarea robotului de tuns iarba
sau pot reprezenta un pericol pentru persoane, animale si bunuri.

a. Bateriatrebuie sa fie instalata si/sau dezinstalata de pe robotul de tuns iarba numai de catre vanzator
sau la un centru de service.

b. Depozitati bateria neutilizata intr-un loc sigur, departe de surse de caldura sau de obiecte care pot
provoca scurtcircuite (cuie, suruburi, obiecte metalice de diferite tipuri).

c. Utilizati incarcatorul bateriei departe de suprafete sau substante inflamabile si in locuri, de preferinta,
uscate.

d. Transportati bateria si incarcatorul de baterii in ambalajul original.

OBSERVATIE: Bateria robotului de tuns iarba este un element perisabil, iar capacitatea de
incarcare scade in timp, reducand autonomia de lucru a robotului de tuns iarba fara a compromite
functionarea acestuia.

Ocrotirea mediului inconjurator

OBSERVATIE: Ocrotirea mediului inconjurator reprezinta un aspect important si prioritar atunci
cand se utilizeaza masina, spre beneficiul unei coabitari civilizate si a mediului in care traim.

a. Eliminatiambalajele si piesele deteriorate in conformitate cu reglementarile locale din tara de utilizare.
b. Eliminati echipamentele electrice (robot de tuns iarba, baterie, alimentatori etc.) conform Directivei
europene 2012/19/UE si in conformitate cu reglementarile nationale. Pentru informatii mai detaliate cu
privire la eliminare, contactati autoritatea competenta in eliminarea deseurilor menajere sau vanzatorul.
c. Serecomanda colectarea separata a produselor si a ambalajelor.

2. SIGURANTA
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2.3. OPRIREA SI INCHIDEREA iN SIGURANTA A ROBOTULUI DE TUNS IARBA

OBLIGATIE:
inchideti intotdeauna robotul de tuns iarba in conditii de sigurant inainte de a
efectua orice operatiune de curatare, transport, intretinere.

Cerinte si obligatii:
* Cheia de siguranta.

Procedura:

1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a opri robotul de tuns iarba in siguranta si deschideti capacul de
protectie (B).

2. Apasati butonul de oprire (E) timp de cateva secunde si asteptati ca LED-ul de pe acelasi buton sa
se stinga.

3. Numai dupa ce LED-ul (E) se stinge, decuplati cheia de siguranta (C) pentru a opri robotul de tuns
iarba in conditii de siguranta.

4. Inchideti capacul de protectie (B).

2. SIGURANTA
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3. INTRODUCERE

3.1. INTRODUCERE GENERALA
3.1.1. SCOPUL MANUALULUI

Acest manual face parte integranta din echipament si este destinat sa furnizeze informatiile necesare
pentru utilizarea acestuia.

Pastrati acest manual pe toata durata de viata a echipamentului, astfel incat sa fie intotdeauna disponibil
in caz de nevoie.

Destinatarul manualului este utilizatorul echipamentului, care este obligat sa citeasca cu atentie
informatiile pe care le contine si sa le aplice cu strictete pentru a proteja siguranta persoanelor si pentru a
evita daunele.

Informatiile sunt redactate in limba originala a producatorului (italiand) si traduse in orice alte limbi pentru
cerintele legale si/sau comerciale.

Pentru a evidentia textele relevante, au fost adoptate urmatoarele simboluri.

PERICOL \ AVERTIZARE \ ATENTIE:
Pictogramele continute intr-un triunghi cu fond galben si linie neagra indica un
pericol \ o avertizare \ nevoia de acordare a atentiei.

INTERDICTIE:
Pictogramele continute intr-un cerc cu bara diagonala, cu fundal alb si o linie rosie,
indica o interdictie.

OBLIGATIE:
Pictogramele continute intr-un cerc cu fond albastru indica o obligatie.

® Q0D

OBSERVATIE: Textele indicate in acest mod indica informatii tehnice de o importanta
deosebita, care nu trebuie neglijate.

3.1.2. INSTRUCTIUNI PENTRU CITIREA DE PE SMARTPHONE
Pentru o mai buna lizibilitate a Manualului de utilizare, va recomandam sa tineti smatphone-ul in pozitie
orizontalda, asa cum se arata in figura.

= 0| o

1.2 Panoramica del prodotto
1.2.1 Descrizione generale

1.2 Panoramica del prodotto
1.2.1 Descrizione generale

1 (

{Irobot °
i il imit filo
@ perimetrale (2). | o
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3.2. PREZENTAREA GENERALA A PRODUSULUI

3.2.1. DESCRIERE GENERALA

Robotul de tuns iarba (A) este proiectat si construit pentru a tunde automat iarba din gradina la orice ora
din zi sau din noapte.

in functie de diferitele caracteristici ale suprafetei care trebuie cosita, robotul de tuns iarba poate fi
programat sa lucreze in mai multe zone delimitate de cablul perimetral.

in timpul lucrului, robotul de tuns iarba coseste zona delimitata de cablul perimetral (B).

Atunci cand robotul de tuns iarba detecteaza cablul perimetral (B) sau intélneste un obstacol (C), acesta
isi schimba traiectoria in mod aleatoriu.

Pe baza principiului de functionare aleatorie, robotul de tuns iarba tunde automat si complet gazonul
delimitat.

Platforma TYPE: SRBWO01 este echipat cu un modul 3G/4G cu cartela SIM si un modul GNSS, care permit
controlul de la distanta al robotului de tuns iarba si functii de asistenta la navigare.

OBSERVATIE: Pentru platforma TYPE: SRBWO01, este necesara prezenta unei conexiuni la
reteaua celulara la locul de instalare pentru a seta setarile robotului de tuns iarba si pentru
controlul de la distanta. Verificati in prealabil daca acoperirea retelei celulare este suficienta
pe stiga.com sau prin intermediul aplicatiei. Furnizorul conexiunii la retea se poate schimba in
orice moment in conformitate cu acordurile comerciale.

Orice alta utilizare este periculoasa si poate cauza vatamarea persoanelor sau deteriorarea lucrurilor.
Utilizarea necorespunzatoare include (cu titlu de exemplu, dar fara a se limita la) urmatoarele: transportul
de persoane, copii sau animale pe masina; transportul propriei persoane cu masina; utilizarea masinii
pentru a trage sau impinge incarcaturi; utilizarea masinii pentru a taia vegetatia care nu este ierboasa.

*
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3.2.2. COMPONENTE PRINCIPALE
A) Robotul de tuns iarba

(
(
(
(
(

B
Cc
D
E

) Baza de incarcare

) Kit de pornire

) Baterie (in interiorul robotului de tuns iarba)
) Alimentator pentru baza de incarcare

/TIGA

(C1) Manual de instructiuni

(C2) Suruburi de fixare a bazei de incarcare
(C3) Blister cu lame si suruburi de fixare
(C4) Conectori pentru baza de incarcare
(C5) Eticheta App Lock

(C6) imbinare pentru cablul perimetral

(C7) Cheia de siguranta

3. INTRODUCERE
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* Kit de instalare (optional pentru G 600, G 1200 si G 3600)
(F) Cablu perimetral

(G) Cuie de fixare a cablului perimetral

(H) Racord pentru cablul perimetral

(I Conectorii bazei de incarcare

A se vedea Cap. 9 ,Accesorii”’

3.3. DEZAMBALAREA

in continuare sunt prezentate toate etapele pentru o despachetare corecta:
Deschideti cutia robotului de tuns iarba;

Scoateti cutia cu ,Kitul pentru incepere”;

Scoateti cartonul de retinere superior;

Scoateti robotul de tuns iarba;

Scoateti baza de incarcare.

o0~

ATENTIE:

~ Asigurati-va ca ati indepartat toate materialele de ambalare de pe robotul de
- tuns iarba inainte de a-l utiliza.

ATENTIE:
Pentru a evita ranirea sau deteriorarea, aveti grija la despachetarea robotului

~ de tuns iarba pentru a evita contactul cu lamele de tiiere sau cu alte elemente
periculoase.

12 3.INTRODUCERE RO
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3.4. SIMBOLURI SI PLACUTE DE IDENTIFICARE

Mai jos sunt prezentate toate simbolurile de pe robotul de tuns iarba:

ATENTIE:
Cititi instructiunile de utilizare inainte de a pune produsul in functiune.

ATENTIE:
Pericol de proiectie de obiecte contra corpului.
Pastrati o distanta de siguranta fata de masina in timpul functionarii.

ATENTIE:

Nu va introduceti mainile sau picioarele in compartimentul dispozitivului de taiere.
Scoateti dispozitivul de dezactivare inainte de a lucra la masina sau inainte de a o
ridica.

ATENTIE:
Nu va introduceti mainile sau picioarele in compartimentul dispozitivului de taiere.
Nu va urcati pe masina.

INTERDICTIE:
Nu folositi aparate de curatare cu presiune ridicata pentru a curata sau spala aparatul.

INTERDICTIE:

Asigurati-va ca in zona de lucru nu se afla persoane (in special copii, persoane in
varsta sau cu handicap) sau animale domestice in timpul functionarii masinii.
Tineti copiii, animalele domestice si alte persoane la o distanta sigura atunci cand
masina este in functiune.

3. INTRODUCERE
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Simboluri prezente pe etichetele model:

D

Aparat cu clasa de izolatie Ill, alimentat cu baterii (Robot de tuns iarba) sau prin
intermediul unui alimentator special (Baza de incarcare si Statie de referinta).

Utilizati alimentatorul original cu specificatiile de pe placuta de identificare.

Simbolul sursei de alimentare de curent continuu.

Gradul de protectie impotriva patrunderii corpurilor solide si a apei.

Deseuri de echipamente electrice si electronice, care trebuie livrate la instalatii
adecvate pentru reciclare si eliminare.

Nivel de putere acustica garantata

. \/
LT \Ei @ e
ATENTIE:

Cititi instructiunile de utilizare inainte de a pune produsul in functiune.

Nu aruncati bateria impreuna cu deseurile menajere normale.
Aruncati bateria la punctele de colectare autorizate.

Nu aruncati bateria in foc si nu o expuneti la surse de caldura.

Nu scufundati bateria in apa si nu o expuneti la umiditate.

3. INTRODUCERE
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3.5. INSTRUCTIUNI GENERALE PENTRU CITIREA MANUALULUI

Criteriile urmate in elaborarea prezentului document sunt descrise mai jos.

Titlul subiectului (A).

Cerinte si echipamente pentru efectuarea procedurii (B).
Descrierea procedurii (C).

Imagini descriptive ale procedurii (D).

Titlul sectiunii din aplicatie (E).

Procedura de navigare prin aplicatie (F).

o0k W~
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23, DI PERIL Le immagini riportate per questa sezione sono puramente indicative.

Requisiti  attrezzatura:

@ Consolle i comando Dalla pagina (A) & possibile raggiungere le seguenti sezion:
* Chiave di sicurezza .

Verificare che la cover flottante (A) sia montata in maniera corretta. La mancanza della cover non pe- .
mette del Robot, + Profilazione utente

|z @onn

t0"STOP"
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2.SICUREZZA 3.INSTALLAZIONE
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4.

4.1.

4.2.

INSTALAREA
INFORMATII GENERALE PENTRU INSTALARE

AVERTIZARE:
Nu madificati, nu manipulati, nu ocoliti si nu indepartati dispozitivele de
siguranta instalate.

OBSERVATIE: Pentru clarificari suplimentare privind instalarea produsului, va rugam sa
contactati un distribuitor STIGA.

COMPONENTE DE INSTALARE

A) Baza de incarcare

) Alimentator

) Cablu perimetral (inclus in kitul de instalare)

) Cuie de fixare a cablului perimetral (incluse in kitul de instalare)
) Suruburi de fixare a bazei de incarcare

F) Racord pentru cablu perimetral (inclus in kitul de instalare)

G) Conectori pentru baza de incarcare (inclusi in kitul de instalare)

(
(B
(C
(D
(E
(
(

A se vedea Cap. 9 ,,Accesorii”
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4.3.

VERIFICAREA CERINTELOR DE INSTALARE
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Mai jos este prezentat modul de verificare a cerintelor necesare si de pregatire a gradinii inainte de a
efectua instalarea.

4.3.1. VERIFICAREA GRADINII:

» Efectuati o inspectie a intregii zone pentru o evaluare corecta a starii gradinii, a obstacolelor si a
zonelor care trebuie excluse.
» Verificati daca gazonul care urmeaza sa fie cosit este uniform, fara gropi, pietre sau alte obstacole
si efectuati lucrarile de refacere corespunzatoare, daca este cazul.

OBSERVATIE: Nivelati terenul pentru a nu se forma balti in urma ploii.

OBSERVATIE: La prima instalare, inaltimea initiala a ierbii trebuie sa se incadreze in intervalul
de functionare a robotului de tuns iarba: 20-60 mm. Daca este necesar, pregatiti gradina folosind
0 masina de tuns iarba conventionala.

4.3.2. VERIFICARI PENTRU INSTALAREA BAZEI DE INCARCARE SI A ALIMENTATORULUI

I\

PERICOL ELECTRIC:

Pentru a realiza conexiunea electrica,
trebuie sa existe o priza electrica

in apropierea zonei de instalare.
Asigurati-va ca racordarea la reteaua
de alimentare cu energie electrica este
conforma cu legile relevante din tara in
care este utilizat.

I\

PERICOL ELECTRIC:

Nu conectati sursa de alimentare
la o prizé dacéa stecherul sau cablul
este deteriorat.

Nu conectati si nu atingeti un
cablu deteriorat inainte ca acesta
sa fie deconectat de la sursa de
alimentare.

Un cablu deteriorat poate duce

la contact cu partile aflate sub
tensiune.

I\

PERICOL ELECTRIC:

Circuitul alimentat trebuie sa fie
protejat de un intrerupator diferential
(RCD) cu un curent de activare care sa
nu depaseasca 30 mA.

Procedura:

1. Pregatiti o zona plana la marginea gazonului pentru pozitionarea bazei de incarcare (A), de
preferinta in cea mai mare portiune a gradinii si in apropierea unei prize electrice.

2. Asigurati-va ca exista suficient spatiu pentru a instala baza de incarcare pe o sectiune dreapta a
cablului perimetral (B), astfel incat distanta bazei fata de orice curba sa fie de cel putin X=200 cm,
terenul trebuie sa fie perfect plan si compact pentru a evita deformarea planului bazei de incarcare.

{Q@@@
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ATENTIE:

A Cablul de alimentare (C), alimentatorul, cablul de prelungire si orice alt cablu
electric care nu apartine produsului trebuie sa ramana in afara zonei de taiere
pentru a le tine departe de piesele in miscare periculoase si pentru a evita
deteriorarea cablurilor care ar putea duce la contactul cu piese aflate sub tensiune.

3. Asigurati-va ca zona aleasa pentru instalarea bazei de incarcare (D) se afla la o distanta de cel putin
400 cm de baza de incarcare (E) a unui posibil alt robot de tuns iarba.

ol

% e ®
A

ATENTIE:

A Apropierea excesiva intre doua baze de incarcare ar putea cauza interferente (A
se vedea sect. 4.7.14).

4. Pregatiti zona de instalare a alimentatorului (B) astfel incat acesta sa fie protejat de radiatiile solare
si sa nu poata fi scufundat in apa in niciun tip de conditii meteorologice.

OBSERVATIE: Este preferabil si recomandat sa instalati alimentatorul (B) intr-un compartiment
inchis, protejat de intemperii, intr-un loc care nu este usor accesibil persoanelor neautorizate,
cum ar fi copiii (X > de 160 cm).

4. INSTALAREA
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PRINCIPALELE VERIFICARI PENTRU INSTALAREA CABLULUI PERIMETRALE

Verificati daca panta maxima a zonei de lucru este mai mica sau egala cu 45% sau 50% (E), in

functie de model (a se vedea Sect. 1.2 DATE TEHNICE) si respectati regulile prezentate in imaginile

de mai jos:

a) 1incazul in care panta este < 20%, cablul perimetral poate fi instalat pe aceasta, asa cum se
arata in figura;

b) in cazul in care panta este >20% si < 45% (50%), instalarea trebuie sa includa zona inclinata,
respectand distanta indicata in figura;

c) 1incazulin care panta este >20% si zona inclinata nu face parte din partea de gradina care
urmeaza sa fie tunsa, trebuie respectata distanta indicata in figura;

d) 1incazul in care panta este >45% (50%), zona inclinata trebuie exclusa prin respectarea
distantei indicate in figura.

RO
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~ ATENTIE:
Robotul poate tunde suprafete cu o panta maxima de 45% sau 50%, in functie de

model.
Daca instructiunile nu sunt respectate, robotul poate aluneca si iesi din zona de

lucru

~ ATENTIE:
Suprafetele cu pante mai mari decét cele admise nu pot fi tunse. Pozitionati
cablul perimetral inaintea pantei, excluzand acea zona de gazon din taiere.

2. \Verificati intreaga zona de lucru: evaluati obstacolele si zonele care trebuie excluse din zona de lucru
(F); acestea vor trebui sa fie delimitate de cablul perimetral (G).

4. INSTALAREA



4.4. CRITERII DE INSTALARE A CABLULUI PERIMETRAL
4.4.1. POZITIONAREA CABLULUI PERIMETRAL

Procedura:

/TIGA

in functie de model, aranjati cablul perimetral la distantele minime indicate in tabelul de mai jos.

DISTANTE MINIME

ELEMENT
STRUCTURAL

DISTANTA MINIMA DE INSTALARE A CABLULUI IN RAPORT
CU ELEMENTUL STRUCTURAL

TIP

SRSWO1

SRBWO1

MODEL

G 300, G 600, G 1200

G 3600

in cazul in care exista un trotuar sau o Alee de
acces (A) la acelasi nivel cu gazonul, amplasati
cablul perimetral (B) la o distanta care sa fie cel
putin egald cu X1

X1=5cm

in cazul unui obstacol, cum ar fi un Sant (D), un
Perete sau un Zid (E), plasati cablul perimetral
(F) la o distanta de cel putin X3

X3=35cm

X38=45cm

in cazul unui pat de flori plan, a unei guride
vizitare metalice, a unei suprafete de dus sau a
unor cabluri electrice (C), a unui gard viu (G) sau
a unei plante cu radacini proeminente (H), plasati
cablul perimetral (C), (F) la o distanta cel putin
egala cu X2, X4

X2, X4=30cm

X2, X4=40cm

In cazul unei piscine sau a unui bazin de
revarsare (l) sau a unor drumuri publice
neprotejate (L), plasati cablul perimetral (F) la o
distanta cel putin egalé cu X5

X5=90cm

X5=100cm

In cazul in care existd o piscind (M) sau un drum
(N) la capatul unei pante (O), plasati cablul
perimetral (P) la o distanta cel putin egala cu X6

X6=150cm

4. INSTALAREA
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ATENTIE:
In cazul in care panta este mai mare de 45% sau 50%, in functie de model, zona
inclinata trebuie exclusa din zona de taiere (a se vedea Sect. 4.3).

AVERTIZARE:
Zona de operare si, in general, zonele in care robotul de tuns iarba poate
naviga trebuie sa fie delimitate de un gard care sa nu poata fi trecut

RO 4.INSTALAREA 23
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4.4.2. DELIMITAREA OBSTACOLELOR

Procedura:
Delimitati obstacolul conform tabelului de mai jos, in functie de trecerea minima intre doua sectiuni
diferite ale cablului perimetral (Q), care variaza in functie de model.

TIPURI DE DELIMITARE A OBSTACOLELOR

TRECERE X INTRE DOUA SECTIUNI DIFERITE ALE CABLULUI PERIMETRAL

SRSWO01 SRBWO1 TIP

G 300, G 600, G 1200 G 3600 MODEL

Obstacolul (S) poate fi delimitat prin suprapunerea sectiunilor

X>=70cm (Q X>=90cm (Q
g @ g @ de cablu de dus si de intors fara a le intersecta (Q), (R).
Obstacolul poate fi delimitat prin spatierea celor doua sectiuni ale
X< 70cm (T) X< 90cm (T) cablului de plecare si de intoarcere cu cel putin Y= 30 cm (T).

Daca obstacolul este suficient de puternic, acesta poate fi Iasat
neprotejat (U).

in general, este recomandabil s& se delimiteze obstacolele, dar dac existd obstacole localizate care sunt

delimiteze.

¥ —t
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4.4.3. SCHIMBARI DE LA O ZONA A GRADINII LA ALTA
Procedura:

In cazul coridoarelor, distanta dintre dou& sectiuni diferite de cablu perimetral trebuie s fie cel putin
egala cu distanta indicata in tabelul de mai jos, care variaza in functie de model.

SCHIMBARI DE LA O ZONA A GRADINII LA ALTA

LATIMEA CULOARULUI Z

SRSWO01 SRBWO1 TIP
G 300, G 600, G 1200 G 3600 MODEL
Zona (A) poate fi accesata de robotul de tuns iarba in mod

Z>=70cm Z>=90cm

automat.

Zona (A) nu poate fi accesata de robotul de tuns iarba si trebuie
Z <70 cm Z<90 cm . 3 o ey '
considerata drept ,Zona inchisa”.

o
- K

i I
In

®,

OBSERVATIE: Pentru programarea robotului de tuns iarba pentru configuratia de gradina ,Zona

inchis@”, consultati procedura din sect. 4.7.5 “Closed Area”.
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4.5. INSTALAREA COMPONENTELOR

I\

PERICOL ELECTRIC:

Utilizati numai incarcatorul de
baterii si unitatea de alimentare
furnizate de producator.
Utilizarea necorespunzatoare
poate provoca socuri electrice
si/sau supraincalzire.

AVERTIZARE:

Circuitul alimentat trebuie sa
fie protejat de un intrerupator
diferential (RCD) cu un
curent de activare care sa nu
depaseasca 30 mA.

I\

utilizat.

PERICOL ELECTRIC:

Pentru a realiza conexiunea
electrica, trebuie sa existe o
priza electrica in apropierea
zonei de instalare. Asigurati-
va ca racordarea la reteaua de
alimentare cu energie electrica
este conforma cu legile
relevante din tara in care este

PERICOL ELECTRIC:

Nu conectati sursa de
alimentare pana cand nu sunt
finalizate toate lucrarile de
instalare. Daca este necesar

in timpul instalarii, opriti
alimentarea generala cu energie
electrica.

4.5.1. INSTALAREA CABLULUI PERIMETRAL

LUNGIMEA TOTALA A CABLULUI

CABLURI STIGA COMPATIBILE CU INSTALAREA

Cod 1127-0003-01

PERIMETRAL
Cod 1127-0000-01 Bobina de 150 m, @ 2,7 mm
Cod 1127-0001-01 Bobind de 300 m, @ 2,7 mm
< 400m Cod 1127-0002-01 Bobina de 500 m, @ 3,4 mm

Bobinad de 1000 m, @ 3,4 mm

>=400 m pana la max. 1000 m

Cod 1127-0002-01
Cod 1127-0003-01

Bobind de 500 m, & 3,4 mm
Bobind de 1000 m, @ 3,4 mm

POZITIONARE CU CUIE

AVERTIZARE:

A\

Pericol de taiere a mainilor.

A\

AVERTIZARE:
Pericol de patrundere a prafului
in ochi.

Cerinte si obligatii:

* larba joasa de-a lungul intregii e Ciocan
traiectorii

* Cablu perimetral e Manusi
* Cuie de fixare e Ochelari

* Racorduri pentru cablul perimetral

* Cleste

Foarfeca de electrician

O

a mainilor.

MANUSI OBLIGATORII:
Folositi manusi de protectie )
pentru a evita riscurile de taiere

OCHELARI OBLIGATORII:
Folositi ochelari de protectie
pentru a evita pericolele de praf
in ochi.
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1. Pozitionati cablul perimetral (A) pornind de la zona de instalare a bazei de incarcare.
2. Pozitionati cablul de-a lungul intregului traseu, fixandu-I cu cuielor corespunzatoare (B), la o distanta
de aproximativ 100 cm, si respectand cerintele de instalare (a se vedea sect 4.3 si Sect. 4.4).
3. Lasati 2 m de cablu in exces pentru a putea fi taiat ulterior la lungime in faza finala de conectare.
OBSERVATIE: in cazul sectiunilor care nu sunt drepte, aveti grija si nu se indoaie cablul (A).
Pozitionati cablul astfel incat sa formeze o curba regulata cu o raza de aproximativ 20 cm

OBSERVATIE: Cablul perimetral utilizat pentru instalare trebuie sa aiba o lungime de cel putin
40 m. Daca lungimea cablului este mai mica, trebuie instalat rezistorul pentru perimetre mici. (A
se vedea Sect. 4.5.4. si Cap. 9 ,Accesorii’).

ATENTIE:
Cablul trebuie sa fie in contact cu solul de-a lungul intregului sau traseu pentru
a nu fi deteriorat de robotul de tuns iarba.

PLASAREA PRIN INGROPARE
(POATE FI EXECUTAT NUMAI DE CATRE UN VANZATOR AUTORIZAT)

Apelénd la un distribuitor STIGA, cablul perimetral poate fi instalat si cu ajutorul unui utilaj specific de
intercalare a cablurilor, fara a fi nevoie de cuie.
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4.5.2. RACORDAREA CABLULUI PERIMETRAL.

AVERTIZARE: AVERTIZARE:
A Pericol de taiere a mainilor. A Pericol de patrundere a prafului

in ochi.
Cerinte si obligatii:
e Racord pentru cablul perimetral * Manusi
e Foarfeca de electrician e Ochelari
* Cleste
MANUSI OBLIGATORII: OCHELARI OBLIGATORII:
@ Folositi manusi de protectie ) Folositi ochelari de protectie
pentru a evita riscurile de taiere pentru a evita pericolele de praf
a mainilor. in ochi.

Este posibil sa fie necesar sa se faca imbinari in timpul instalarii cablului sau in cazul unei rupturi
accidentale.

Procedura:
1. Deconectati baza de incarcare de la sursa de alimentare electrica.
2. Asezati cablul perimetral in pozitia (A).
3. Introduceti capetele cablului in cuplaj, asa cum se arata in pozitia (B).
4. Apasati ferm butonul de pe partea superioara a racordului folosind o pereche de clesti, asa cum se

arata in pozitia (C).
5. Cablul perimetral este instalat corect pe racord (D).

INTERDICTIE:

® Nu folositi banda izolatoare sau racorduri de alt tip care nu asigura o izolatie
corespunzatoare (papuci de cablu, cleme de conexiune etc.). Umiditatea din sol
provoaca oxidarea si intreruperea cablului perimetral.
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4.5.3. INSTALAREA BAZEI DE INCARCARE

AVERTIZARE: AVERTIZARE:
Pericol de taiere a mainilor. A Pericol de
patrundere a

prafului in ochi.

PERICOL ELECTRIC:

Nu conectati sursa de alimentare pana cand
nu sunt finalizate toate lucrarile de instalare.
Daca este necesar in timpul instalarii, opriti
alimentarea generala cu energie electrica.

Cerinte si obligatii:

e Teren plan e Teren compact
* Baza de incarcare Cablu perimetral
e Alimentator Cuie de fixare

e Surubelnita * Ciocan
* Foarfeca de electrician * Manusi
* Ochelari
MANUSI OBLIGATORII: OCHELARI OBLIGATORII:
@ Folositi manusi de protectie )] Folositi ochelari de protectie
pentru a evita riscurile de taiere pentru a evita pericolele de praf
a mainilor. in ochi.

Baza de incarcare trebuie sa fie instalata pe axa cu cablul perimetral, astfel incéat robotul sa poata avea
acces la ea prin parcurgerea cablului perimetral in sensul acelor de ceasornic.

Procedura:

1. Verificati cerintele pentru instalare, asa cum sunt indicate in sect. 4.3.

2. Daca este necesar, pregatiti terenul astfel incat suprafata bazei de incarcare (A) sa fie la acelasi
nivel cu gazonul (B); terenul trebuie sa fie perfect plan si compact pentru a evita deformarea planului
bazei de incarcare.

3. Indepartati capacul (C).
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4. Pozitionati baza de incarcare pe axa cu cablul perimetral (D2), astfel incat robotul sa poata avea
acces la ea prin parcurgerea cablului perimetral in sensul acelor de ceasornic.
5. Introduceti ambele capete ale cablului in spatiile corespunzatoare (E2).

6. Taiati capetele cablului la lungimea exacta.
7. Atasati conectorii autoperforanti la cablu (F), (G), (H).

8. Conectati conectorii la cleme ().

9. Fixati baza de incarcare (L) la sol cu ajutorul suruburilor de fixare (M).

10. Inlocuiti capacul (C).

11. Conectati conectorul alimentatorului la baza de incarcare si apoi conectati fisa alimentatorului la
priza electrica.

12. Asigurati-va ca, atunci cand robotul de tuns iarba nu se afla in baza de incarcare, indicatorul luminos
de pe baza de incarcare (N) este aprins cu lumina fixa (a se vedea sect. 5.4).
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ATENTIE:

A Cablul de alimentare, alimentatorul, cablul de prelungire si orice alt cablu
electric care nu apartine produsului trebuie sa raméana in afara zonei de taiere
pentru a le tine departe de piesele in miscare periculoase si pentru a evita
deteriorarea cablurilor care ar putea duce la contactul cu piese aflate sub
tensiune.

OBSERVATIE: Daca este necesar, cablul care alimenteaza baza de incarcare poate fi prelungit
cu ajutorul cablurilor prelungitoare. Se pot utiliza cel mult doua cabluri prelungitoare de 5 metri
sau un cablu prelungitor de 15 metri. (A se vedea Cap. 9 ,Accesorii”).

4.5.4. INSTALAREA REZISTORULUI PENTRU PERIMETRE MICI

Cerinte si obligatii:

Cablul perimetral utilizat pentru instalarea robotului de tuns iarba trebuie sa aiba o lungime de cel putin 40
de metri. Daca lungimea cablului este mai mica, trebuie instalat rezistorul (a se vedea Cap. 9 ,Accesorii”)
in serie cu cablul perimetral.

Procedura:
Dupa ce ati pozitionat si fixat corect baza de incarcare (a se vedea Sect. 4.5.3), procedati dupa cum
urmeaza:
1. Indepértati capacul (C).
Taiati capetele cablului la lungimea exacta.
Atasati conectorii autoperforanti la cablu (F), (G), (H). (A se vedea Sect. 4.5.3).
Conectati rezistorul (O) la clema de conexiuni (l) a bazei de incarcare.
Conectati cablul perimetral respectiv la rezistorul (O).
Conectati celalalt cablu perimetral direct la cealalta clema de conexiuni a bazei de incarcare.

o0k wd
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4.6. INCARCAREA ROBOTULUI DE TUNS IARBA DUPA INSTALARE
Cerinte si obligatii:
e Baza de incarcare.

Procedura:
1. Incarcati robotul de tuns iarba (a se vedea Sect. 5.5).

OBSERVATIE: Bateriile trebuie sa fie incarcate timp de cel putin 2 ore atunci cand sunt
incarcate pentru prima data.
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4.7. SETARILE PRODUSULUI

Cerinte si obligatii:

Functionarea automata a robotului de tuns iarba necesita o serie de setari care trebuie efectuate prin
intermediul unui dispozitiv mobil (smartphone) iOS sau Android, pe care se va instala aplicatia ,STIGA.
GO".

Aplicatia pentru iOS poate fi descarcata din iOS App Store. Aplicatia pentru Android poate fi descarcata
din Google Play Store.

Din aplicatie pot fi setate urmatoarele functii. Consultarea tabelului pentru a vedea functiile disponibile
pentru modelul dumneavoastra:

* Pornirea, oprirea si fortarea revenirii robotului de tuns iarba pe baza de incarcare.

* Selectarea modului de lucru intr-o Zona inchis& care nu poate fi accesata independent de robotul

de tuns iarba.

e Selectarea modului de Lucru planificat/Ciclu unic de taiere.

e Programarea Orarelor de lucru in zilele saptamanii.

* Setarea punctelor de pornire pentru a uniformiza acoperirea gradinii.

» Setarea zilelor din saptamana in care se efectueaza taierea pe langa bordura.

¢ Activarea unui mod Eco cu consum redus de energie.

* Activarea si setarea sensibilitatii senzorului de ploaie.

e Autorizarea mai multor utilizatori pentru folosirea robotului de tuns iarba prin intermediul aplicatiei.

* Alegerea si contactarea vanzatorului dumneavoastra.

CUPRINSUL SETARILOR PRODUSULUI
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4.7.1. PRELOGIN
La prima autentificare in aplicatie, sunt posibile urmatoarele:

1. Accesarea paginilor de informatii despre vanzator si despre produsele STIGA;
2. Efectuarea inregistrarii initiale;
3. Autentificarea (Login) pentru utilizatorii deja inregistrati.

4.7.2. INREGISTRAREA (SIGN UP)
Sectiunea ,Sign Up” permite inregistrarea utilizatorului si permite accesul la toate functiile aplicatiei.

1. Utilizatorii se pot autentifica prin intermediul conturilor Google, Facebook si Apple sau pot crea un
cont nou, completand campurile necesare.
2. Procedura de inregistrare necesita o verificare prin e-mail.

4.7.3. ASOCIATIE (PAIRING)

Sectiunea ,Pairing” va permite sa va asociati dispozitivul mobil cu robotul de tuns iarba prin conexiune
Bluetooth®.

Apasati butonul ,adauga” pentru a accesa paginile de asociere Bluetooth®.

Urmati instructiunile expertului pentru a asocia produsul.

Dupa ce imperecherea este finalizata, se afiseaza pagina principala a produsului.

Apasati butonul ,pagina produs” pentru a accesa pagina produsului.

Apasati butonul ,,optiuni” pentru a accesa pagina de meniu din care puteti redenumi, disocia si
conecta robotul de tuns iarba sau descarca manualul de utilizare.

SARE S A

OBSERVATIE: Daca robotul de tuns iarba nu este detectat de dispozitivul mobil, verificati daca
robotul de tuns iarba este pornit si se afla in apropierea dispozitivului mobil. Asigurati-va ca
robotul de tuns iarba nu este deja asociat cu un alt utilizator.

4.7.4. CONECTIVITATEA DE LA DISTANTA SI ACTIVAREA CARTELEI SIM (IN BASE AL MODELLO)

Robotul de tuns iarba este echipat cu un modul de conectivitate 3G/4G cu cartela SIM care permite
conectarea la cloud-ul STIGA si controlul de la distanta al robotului de tuns iarba. Dupa finalizarea
imperecherii dispozitivului cu contul de utilizator, trebuie activata cartela SIM.

Procedura:
Urmati instructiunile din programul de asistenta din aplicatie.

OBSERVATIE: Cartela SIM continuta in produs este proprietara. Produsul se poate
conecta la cloud-ul STIGA doar prin intermediul cartelei SIM furnizate. Nu utilizati alte
cartele SIM.

4.7.5. PAGINA PRODUSULUI (DEVICE PAGE)

Sectiunea ,Device Page” va permite sa verificati starea robotului de tuns iarba, sa il porniti pentru a lucra
sau sa il fortati sa revina pe baza de incarcare.

Apasati butonul ,start” pentru a porni robotul de tuns iarba.

Apasati butonul ,stop” pentru a opri robotul de tuns iarba.

Apasati pe butonul ,revenire la baza” pentru a forta robotul de tuns iarba sa se intoarca la baza.
Apasati pe butonul ,zona inchisa” pentru a porni robotul de tuns iarba intr-o zona in care acesta nu
poate ajunge in mod independent. (A se vedea Sect. 4.7.5).

W=
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4.7.6. ZONA INCHISA (CLOSED AREA)

OBSERVATIE: Verificati disponibilitatea acestei functii in aplicatia STIGA.GO.

Sectiunea ,Zona inchisa” va permite sa porniti masina de tuns iarba robotizata intr-o zona inchisa
care este in mod normal exclusa din zona de lucru deoarece nu poate fi accesata, dar care este totusi
delimitata de cablul perimetral. (A se vedea Sect. 4.4.3).

1. Apasati butonul specific pentru a alege modul ,Zona inchisa”.
2. Pozitionati robotul de tuns iarba in cadrul zonei inchise si urmati procedura ghidata.

OBSERVATIE: Utilizatorul poate alege ca robotul de tuns iarba sa functioneze pe toata durata
de viata a bateriei sau pentru o perioada mai scurta, setata manual.

4.7.7. SETARI (SETTINGS)

Sectiunea ,Settings” ofera acces la ecranul de setari al robotului de tuns iarba.

1. Apasati butonul ,Setari” pentru a intra in modul Settings.
2. Selectati functia care urmeaza sa fie setata.

4.7.8. TAIERE UNICA / PROGRAMATA PLANIFICATA (SPOT CUT / SCHEDULED)

Selectorul ,Spot Cut/Scheduled” va permite sa activati sau sa dezactivati programul de lucru planificat.
Numarul de ore pe saptamana care trebuie programate este sugerat de aplicatie in functie de
dimensiunile gradinii.
1. Daca este setat pe ,Scheduled”, robotul de tuns iarba functioneaza conform programului de lucru planificat.
2. Daca este setat pe ,,Spot Cut”, robotul de tuns iarba functioneaza prin efectuarea unui singur ciclu de lucru.

4.7.9. SESIUNI DE COSIT (MOWING SESSIONS)

Sectiunea ,Mowing sessions” va permite sa programati orele si zilele de lucru ale robotului de tuns iarba.
Numarul de ore pe saptamana care trebuie programate este sugerat de aplicatie in functie de
dimensiunile gradinii.

1. Apasati selectorul ,taiere unica/programata” pentru a intra in meniul de setare a orarului de lucru si
selectati o zi a saptamanii.

Apasati butonul ,adaugare timp de taiere” pentru a adauga un nou program de lucru.

Introduceti orele de inceput si de sfarsit si confirmati.

Utilizatorul are posibilitatea de a aplica acelasi timp de lucru in mai multe zile ale saptamanii.
Orarul de lucru va fi afisat in ziua saptamanii in care este programat. Facand clic pe fiecare timp de
lucru, este posibil sa il copiati sau sa il stergeti.

ok

OBSERVATIE: Ceasul intern al robotului de tuns iarba este sincronizat automat cu ora de pe
dispozitivul mobil ori de céate ori robotul este conectat la aplicatie prin Bluetooth®.

4.7.10. GO-TO CUT POINTS

OBSERVATIE: Verificati disponibilitatea acestei functii in aplicatia STIGA.GO.

Sectiunea ,,Go-To Cut Points” va permite sa setati unul sau mai multe puncte de pornire pentru robotul de
tuns iarba pentru a imbunatati acoperirea in diferite zone ale gradinii (a se vedea sect. 4.4). Numarul de
puncte de pornire care pot fi setate depinde de modelul robotului de tuns iarba.

Punctele de pornire sunt definite de urmatorii parametri:
 Distanta dintre punctul de pornire si baza de incarcare, masurata de-a lungul cablului perimetral.
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» Directia de atingere a punctului de lucru (in sensul acelor de ceasornic sau in sens invers).
* Frecventa de atingere a punctului de lucru exprimata ca % din timpul de lucru saptamanal total
programat.

4.7.11. TAIERE PE LANGA BORDURA (BORDER CUT)

Sectiunea ,Border cut”’ va permite sa programati taierea bordurii intr-o anumita zi.
1. Alegeti zilele in care ar trebui sa fie taiata bordura.
2. Apasati butonul specific pentru a activa functia.

OBSERVATIE: Taierea bordurii poate fi activata numai in zilele saptamanii in care robotul de
tuns iarba a fost programat sa functioneze.

4.7.12. ECO MODE

OBSERVATIE: Verificati disponibilitatea acestei functii in aplicatia STIGA.GO.

Functia ,Eco mode” va permite sa setati un mod de consum redus de energie prin reducerea timpului de
lucru al robotului de tuns iarba cu un procent fata de programarea efectuata de utilizator.

OBSERVATIE: Este recomandabil sa folositi aceasta functie in perioadele din an in care iarba
creste mai incet.

4.7.13. SENZOR DE PLOAIE (RAIN SENSOR) (iN FUNCTIE DE MODEL)

Functia ,Senzor de ploaie” permite activarea sau dezactivarea senzorului de ploaie de pe robotul de tuns
iarba. Senzorul de ploaie poate fi setat la trei niveluri diferite de sensibilitate. O sensibilitate mai mare
corespunde unei sederi mai lungi in baza in caz de ploaie.

Sensibilitate scazuta: 4 ore;
Sensibilitate medie: 8 ore;
Sensibilitate ridicata: 12 ore.

1. Apasati butonul specific pentru a activa functia.
2. Alegeti dintre cele trei niveluri de sensibilitate disponibile pentru senzorul de ploaie.
4.7.14. BLOCAREA TASTATURII (APP LOCK)

Pentru a impiedica utilizarea robotului de tuns iarba de catre copii sau persoane neautorizate, functionarea
tastaturii poate fi blocata. In acest fel, robotul de tuns iarba poate fi controlat numai prin intermediul
aplicatiei.

Procedura:
1. Activati sau dezactivati functia de Blocare tastatura/App Lock din meniul ,Setari” al aplicatiei.

OBSERVATIE: Cand functia este activa, blocarea tastaturii raméne activa chiar daca robotul de
tuns iarba este oprit.

4.7.15. INTEGRAREA CU ASISTENTII VOCALI (AMAZON ALEXA) (iN FUNCTIE DE MODEL)

Integrarea cu un asistent vocal face posibila interactiunea cu robotul de tuns iarba in functie de optiunile
disponibile in aplicatie, de exemplu:

« Tncepeti o sesiune de lucru.

* Opriti robotul de tuns iarba in timpul taierii si reluati activitatea.

* Fortati revenirea robotului de tuns iarba in baza de incarcare.

 Cereti informatii despre urmatoarea ora de incepere programata.
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* Cereti informatii despre starea robotului de tuns iarba.

OBSERVATIE: integrarea robotului de tuns iarba cu un asistent vocal nu se face prin intermediul
aplicatiei Stiga.GO, ci trebuie sa fie configurata prin intermediul aplicatiei de asistenta vocala
propriu-zise.

4.7.16. ANTIFURT (iN FUNCTIE DE MODEL)

Aceasta functie va permite sa primiti o notificare de avertizare atunci cand robotul de tuns iarba se
indeparteaza de zona de lucru. Daca functia este activa, robotul de tuns iarba isi monitorizeaza in
permanenta distanta fata de perimetrul. Atunci cand robotul de tuns iarba este indepartat din perimetru:
* robotul trimite o notificare catre dispozitivul mobil al utilizatorului prin intermediul aplicatiei
Stiga GO.
* in aplicatie, este posibila vizualizarea pozitiei reale a robotului si urmarirea miscarilor acestuia.
¢ nu este posibila pornirea robotului de tuns iarba atat timp cat acesta se afla in afara perimetrului
sau.

OBSERVATIE: Functia antifurt raméane activa chiar daca robotul de tuns iarba este oprita.
In acest caz, notificarea de furt si pozitia robotului de tuns iarba sunt trimise atunci cand
robotul este pornit.

Procedura:
1. Activati functia din meniul ,Setari” al aplicatiei. Asigurati-va ca notificarile pentru aplicatia Stiga.GO au
fost activate pe dispozitivul mobil.
2. Activati notificarea ,Antifurt” din bara laterala a aplicatiei Stiga.GO.

4.7.17. SCHIMBAREA SEMNALULUI PERIMETRAL

Functia ,schimbare canal”’ va permite sa schimbati canalul semnalului transmis de cablul perimetral. Aceasta
operatiune este necesara daca observati interferente intre doua sau mai multe instalatii invecinate

OBSERVATIE: Canalul perimetral trebuie schimbat atunci cand robotul de tuns iarba se afla
in baza de incarcare.

Procedura:

1. Agatati robotul de tuns iarba la baza de incarcare.

2. Urmati instructiunile expertului din aplicatie pentru a selecta unul dintre cele 3 canale disponibile.

3. Daca robotul de tuns iarba continua sa aiba probleme la functionare din cauza interferentelor cu alte
instalatii din apropiere, selectati un alt canal.

4.7.18. NAVIGATIE PARALELA CU FIRUL (RUN BESIDE WIRE) (IN FUNCTIE DE MODEL)

Functia ,Run beside wire” permite utilizatorului sa seteze distanta de navigatie in raport cu firul perimetral
in timpul intoarcerii la baza si in timpul deplasarii catre punctele de inceput de lucru (go-to-cut point).
Robotul de tuns iarba va naviga la o distanta variabila de cablu, in functie de valoarea setata, ceea ce va
reduce urmele de roti pe gazon si va reduce timpul de intoarcere la baza de incarcare.

Pot fi setate trei intervale diferite de distante. Distanta pana la fir variaza usor cu fiecare ciclu de lucru
pentru a reduce si mai mult formarea de urme pe gazon.

OBSERVATIE: Daca exista coridoare sau blocaje in gradina (consultati sect. 4.4.3), dupa ce
functia ,Run beside wire” a fost activata, asigurati-va ca robotul de tuns iarba poate sa ajunga
la toate zonele de taiere, sa navigheze corect in aceste zone si sa revina la baza de incarcare
din orice punct al gradinii. Daca robotul de tuns iarba are dificultati de a ajunge la anumite zone
de taiere prin intermediul punctelor de taiere (go-to-cut) sau de a reveni la baza de incarcare,
atunci trebuie sa reduceti distanta setatad sau sa dezactivati functia ,Run beside wire”. .
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OBSERVATIE: Distanta care trebuie setata variaza in functie de obstacolele din grading, in
special daca acestea sunt situate aproape de perimetru

Procedura:
1. Activati sau dezactivati functia de ,Run Beside Wire” din meniul ,Setari” al aplicatiei.
2. Selectati distanta dorita din cele 3 disponibile.

4.7.19. ACTUALIZARE SOFTWARE (FIRMWARE UPDATE)

Actualizarile de firmware ale produsului, daca sunt disponibile, sunt notificate pe pagina de afisare a
produsului in ,Garage”.

Actualizarile disponibile se efectueaza in ordine secventiala: robot de tuns iarba, baza de incarcare.

in timpul actualizarii, telefonul trebuie s fie tinut in apropierea dispozitivului care face obiectul actualizarii.
Actualizarea fiecarui dispozitiv dureaza intre 10 si 20 de minute.

De asemenea, utilizatorul poate accesa meniul de pe pagina de afisare a produsului din ,Garage” pentru a
verifica daca exista actualizari si pentru a forta o actualizare a firmware-ului.

4.7.20. PROFIL / GESTIONARE UTILIZATORI / ALEGEREA VANZATORULUI PREFERAT / MESAJE

Din sectiunea ,,Profil”, puteti sa va editati datele contului si sa va schimbati parola.

Utilizatorul principal care s-a inregistrat prima data poate invita si gestiona alti utilizatori ai robotului de
tuns iarba.

Utilizatorul invitat trebuie sa descarce aplicatia pe dispozitivul sau mobil si sa se inregistreze.
Sectiunea ,Vanzator” va permite sa alegeti centrul de asistenta dorit.

Sectiunea ,Mesaje” va permite sa vizualizati mesaje si/sau informatii.
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5. FUNCTIONAREA

Cerinte si obligatii:

¢ Instalare efectuata conform * Programarea robotului de tuns iarba in

instructiunilor (a se vedea Cap. 4) conformitate cu instructiunile (a se vedea
sect. 4.7 pentru functionarea automata)

* Baza de incarcare alimentata « inaltimea initiala a ierbii in intervalul de
functionare a robotului de tuns iarba: 20-60
mm

» Baterie incarcata (a se vedea « inaltimea de taiere reglata corespunzitor

Sect. 5.5) (a se vedea Sect. 5.6).

5.1. VERIFICAREA DISPOZITIVELOR DE SIGURANTA PENTRU PORNIREA ROBOTULUI
DE TUNS IARBA

Cerinte si obligatii:
* Cheia de siguranta.

Procedura:

1. Verificati daca capacul plutitor (A) este montat corect. Absenta capacului nu permite functionarea
robotului de tuns iarba.

2. Asigurati-va ca afostintrodusa cheia de siguranta (E). Daca este oprit, robotul de tuns iarba nu va porni.

3. Asigurati-va ca butonul de oprire ,STOP” (B) nu este activ. Cand este apasat, opreste robotul de tuns
iarba si deschide capacul de protectie (C) al consolei de comanda (D).

4. \Verificati daca robotul de tuns iarba este pozitionat corect pe sol. in cazul unei inclinéri excesive (=
45% sau >=50 %) sau al unei ridicari, senzorii de inclinare (inclinometru) opresc robotul de tuns iarba.

5. FUNCTIONAREA
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5.2. FUNCTIONAREA MANUALA A ROBOTULUI DE TUNS IARBA

Robotul de tuns iarba poate fi utilizat fard a se efectua programarea descrisa in Sect. 4.7. in acest mod,
robotul de tuns iarba efectueaza un ciclu de lucru, se intoarce la baza de incarcare si raméane acolo pana
la urmatoarea pornire manuala.

Procedura:

Asezati robotul de tuns iarba pe baza de incarcare sau, in orice caz, in perimetrul instalatiei.
Apasati butonul ,,STOP” (A) pentru a deschide capacul (B) si a accesa consola de comanda (C).
Apasati butonul “ON/OFF” (E) timp de 5 secunde pentru a porni robotul de tuns iarba.

Apasati butonul ,,SELECTIE MODURI” (F), pana cand doar pictograma (L) clipeste.

Apasati butonul ,,CONFIRMARE” (G). Pictograma (L) se aprinde cu o lumina fixa pentru a confirma
operatiunea.

inchideti capacul (B).

7. Robotul de tuns iarba va incepe sa functioneze.

o0~

o

o © ©

OBSERVATIE: este posibil ca acest mod sa nu garanteze o acoperire adecvata a gradinii, atat
in ceea ce priveste timpul necesar, cét si in ceea ce priveste uniformitatea rezultatului taierii, in
special daca gradina are o forma neregulata. Pentru a obtine o eficienta maxima a robotului de
tuns iarba, se recomanda sa se efectueze programarea (a se vedea Sect. 4.7).

OBSERVATIE: Daca, dupa ce ati apasat butonul ,,CONFIRMARE” (G), se apasa butonul
»SELECTIE MODURI” (F), pictogramele functiilor selectate vor incepe sa clipeasca din
nou, solicitdnd confirmarea functiei tocmai selectate. Apasati butonul ,,CONFIRMARE” (G).
Pictogramele vor reveni la o lumina fixa.

OBSERVATIE: Daca se deschide capacul (B), fie in timpul lucrului, fie cu robotul in baza,
pictogramele pentru functiile selectate vor clipi, indicand ca operatiunea trebuie confirmata
inainte de a inchide din nou capacul. Daca capacul este inchis din nou fara a apasa butonul
»CONFIRMARE” (G), robotul nu va efectua nicio operatiune péna la o noua comanda din partea
utilizatorului.
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5.3. DESCRIEREA COMENZILOR DE PE ROBOTUL DE TUNS IARBA

Lista comenzilor, a indicatorilor si a functiei acestora:
e Butonul ,,STOP” (A): serveste ca o oprire de siguranta pentru robotul de tuns iarba.
+ ,CHEIA DE SIGURANTA” (D): serveste la oprirea de siguranta a robotului de tuns iarba.
* Butonul ,,ON/OFF” (E): serveste la pornirea si oprirea robotului de tuns iarba si la resetarea
alarmelor.
e Butonul ,,SELECTIE MODURI” (F): serveste pentru selectia modului de functionare a robotului de
tuns iarba si pentru a forta revenirea la baza de incarcare.
e Butonul ,,CONFIRMARE” (G): serveste la confirmarea modului de functionare setat.
* Pictograma luminoasa ,,PROGRAM PLANIFICAT” (I): serveste la afisarea setarii programului
planificat.
¢ Pictograma luminoasa ,,CICLU UNCI DE LUCRU” (L): serveste la afisarea setarii ciclului unic de
lucru.
* Pictograma luminoasé ,,REVENIRE LA BAZA” (H): serveste la afisarea setarii fortate de revenire
la baza a robotului de tuns iarba.
e Butonul “BLUETOOTH®” (M): poate fi utilizat numai de catre centrul de asistenta pentru activitati
de diagnosticare.
* Pictograma luminoasa ,ALARMA” (N): serveste la afisarea stérilor de alarma.
* Pictograma luminoasa ,BATERIE” (O): serveste la afisarea starii de incarcare a bateriei.

Jeool

5.3.1. OPRIREA iN CONDITII DE SIGURANTA - BUTON DE OPRIRE

Butonul ,STOP” (A) este 0 comanda care opreste robotul de tuns iarba in siguranta, indiferent de starea sa
de functionare.

Procedura:
1. Apasati butonul ,STOP” (A) in timp ce robotul de tuns iarba este in miscare sau deja oprit.
2. Céand se apasa butonul ,STOP” (A), robotul de tuns iarba se opreste, iar capacul (B) se deschide,
permitand accesul la celelalte comenzi ale robotului.
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5.3.2. INCHIDEREA iN CONDITII DE SIGURANTA - CHEIA DE SIGURANTA

Cheia de siguranta (D), cand este scoasa din contact, permite oprirea in siguranta a robotului de tuns
iarba.

OBLIGATIE:
Scoateti intotdeauna cheia de siguranta inainte de orice operatiune de curatare,
transport si intretinere

Procedura:
1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a deschide capacul (B) si a accesa consola de comanda (C).
2. Opriti robotul de tuns iarba in conditii de siguranta (a se vedea Sect. 2.3).

3. Dupa efectuarea lucrarilor de intretinere, introduceti cheia de siguranta pentru a putea porni robotul
de tuns iarba.

5.3.3. PORNIREA S| OPRIREA - BUTON ON/OFF

Butonul ,ON/OFF” (E) permite pornirea si oprirea manuala a robotului de tuns iarba.

Procedura:
1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a deschide capacul (B) si a accesa consola de comanda (C).
2. Apasati butonul ,ON/OFF” (E) timp de 5 secunde pentru a porni sau opri robotul de tuns iarba.

OBSERVATIE: Cheia de siguranta (D) trebuie sa fie introdusa pentru a porni robotul de tuns
iarba.

OBSERVATIE: in cazul alarmelor active, apasarea dubla a butonului ,ON/OFF” reseteaza
alarmele.

5. FUNCTIONAREA
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5.3.4. SELECTARE PROGRAM PLANIFICAT / CICLU DE LUCRU UNIC / REVENIRE FORTATA LA

BAZA DE INCARCARE - BUTON DE SELECTARE A MODULUI

Butonul ,,SELECTIE MODURI” va permite sa activati sau sa dezactivati programul de lucru setat prin
intermediul aplicatiei si sa selectati revenirea fortata la baza de incarcare. Robotul de tuns iarba se

comporta in functie de selectiile posibile descrise mai jos.

SELECTII DE LA TASTATURA S| OPERAREA ROBOTULUI

PROGRAM PLANIFICAT

Robotul de tuns iarba functioneaza in functie de
programarea stabilita prin intermediul aplicatiei.

REVENIRE LA BAZA + PROGRAM PLANIFICAT

Robotul de tuns iarba se intoarce la baza de incarcare.
Robotul de tuns iarba isi reia activitatea de la urmatorul orar
de pornire setat.

CICLU DE LUCRU UNIC + PROGRAM PLANIFICAT

Robotul de tuns iarba executa un singur ciclu fortat de lucru
si, la final, dupa ce termina, se intoarce la baza de incarcare.
Robotul de tuns iarba isi reia activitatea de la urmatorul orar
de pornire setat.

CICLU UNIC DE LUCRU

Robotul de tuns iarba executa un singur ciclu fortat de lucru
si apoi se intoarce la baza de incarcare.

Robotul de tuns iarba raméne in baza pana la interventia
manuala a utilizatorului.

REVENIRE LA BAZA + CICLU UNIC DE LUCRU

Robotul de tuns iarba se intoarce la baza de incarcare.
Robotul de tuns iarba raméane in baza pana la interventia
manuala a utilizatorului.

h
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Procedura:

1.
2.

3.

»

Apasati butonul ,,STOP” (A) pentru a deschide capacul (B) si a accesa consola de comanda (C).
Apasati butonul ,,SELECTIE MODURI” (F) pana cand pictogramele pentru functiile pe care doriti sa
le activati clipesc. Pictogramele pentru functiile selectate clipesc.

Apasati butonul ,,CONFIRMARE” (G). Pictogramele pentru functiile selectate se aprind cu o lumina
fixa pentru a confirma operatiunea.

inchideti capacul (B).

Robotul de tuns iarba va incepe sa lucreze in functie de modul setat.

OBSERVATIE: Daca, dupa apasarea butonului ,,CONFIRMARE” (G), se apasa butonul
»SELECTIE MODURI” (F), pictogramele pentru functiile selectate incep sa clipeasca din nou,
solicitand confirmarea functiei care tocmai a fost selectata. Apasati butonul ,,CONFIRMARE”
(G). Pictogramele revin la lumina fixa.

OBSERVATIE: Daca se deschide capacul (B), fie in timpul lucrului, fie cu robotul in baza,
pictogramele pentru functiile selectate vor clipi, indicand ca operatiunea trebuie confirmata
inainte de a inchide din nou capacul. Daca capacul este inchis din nou fara a apasa butonul
»CONFIRMARE” (G), robotul nu efectueaza nicio operatiune pana la o noua comanda din
partea utilizatorului.

OBSERVATIE: Daca bateria robotului este descarcata, pictograma bateriei clipeste in rosu
pentru a indica faptul ca actiunea selectata nu poate fi efectuata.

OBSERVATIE: Robotul de tuns iarba porneste numai dupa ce capacul (B) este inchis.

OBSERVATIE: Robotul de tuns iarba ajunge la baza de incarcare cu dispozitivul de taiere
dezactivat.

OBSERVATIE: Robotul de tuns iarba poate fi utilizat in modul ,,CICLU UNIC DE LUCRU” si fara
a programa orele de lucru prin intermediul aplicatiei. Este posibil ca acest mod sa nu garanteze
0 acoperire adecvata a gradinii, atat in ceea ce priveste timpul necesar, cét si in ceea ce
priveste uniformitatea rezultatului taierii, in special daca gradina are o forma neregulata. Pentru a
obtine o eficienta maxima a robotului de tuns iarba, se recomanda sa se efectueze programarea
(a se vedea Sect. 4.7).
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5.3.5. AFISAREA STARII BLUETOOTH® - BUTONUL BLUETOOTH®

Robotul de tuns iarba gestioneaza automat conexiunea Bluetooth® cu dispozitivele mobile externe.
Conexiunea Bluetooth® este disponibila in orice moment atunci cand robotul de tuns iarba este pornit.
Doar un singur dispozitiv mobil poate fi conectat la robotul de tuns iarba prin Bluetooth® la un moment dat.
Robotul de tuns iarba se deconecteaza automat de la dispozitiv atunci cand inchideti aplicatia. Butonul
,BLUETOOTH®” (M) poate fi utilizat numai de catre centrul de asistenta in scopuri de diagnosticare.

OBSERVATIE: Pentru asocierea dispozitivului cu robotul de tuns iarba prin Bluetooth®,
consultati (sect. 4.7.3 Pairing).

A [T &k

5.3.6. AFISAREA STARILOR DE ALARMA - PICTOGRAMA DE ALARMA
Pictograma luminoasa ,ALARMA” (N) indic& o defectiune de functionare.

Procedura:

1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a deschide capacul (B) si a accesa consola de comanda (C).

2. \Verificati starea alarmei cu ajutorul pictogramei cu lumina rosie (N), care poate fi aprinsa fix sau cu
clipire intermitenta.

3. Dupa rezolvarea defectiunii, apasati butonul ,,ON/OFF” (E) de doua ori in succesiune rapida pentru a
reseta alarma. Pictograma luminoasa (N) se stinge, iar robotul de tuns iarba poate fi repornita. Daca
pictograma (N) nu se stinge, opriti robotul de tuns iarba de la butonul ,,ON/OFF” (Pornit/Oprit) (E), as-
teptati cateva secunde siapoireporniti-l de la butonul,,ON/OFF” (E). Daca problema persista, contactati
un centru de service.

OBSERVATIE: Detaliile anomaliilor pot fi vizualizate prin intermediul aplicatiei.
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5.3.7. AFISAREA STARII DE INCARCARE A BATERIEI - PICTOGRAMA BATERIEI

Pictograma luminoasa ,BATERIE” (O) afiseaza starea de incarcare a bateriei.
Procedura:
1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a deschide capacul (B) si a accesa consola de comanda (C).
2. Verificati starea de incarcare a bateriei cu ajutorul pictogramei luminoase (O):
- Pictograma albastra: bateria este incarcata (nivel de incarcare >40 %).
- Pictograma rosie: bateria se descarca (nivelul de incarcare 15-40 %).
- Pictograma rosie intermitenta: bateria este descarcata (nivelul de incarcare <15 %).
3. Daca robotul de tuns iarba se incarca, pictograma luminoasa (O) clipeste in albastru.

OBSERVATIE: Daca pictograma bateriei (O) clipeste rapid in rosu atunci cand este apasata o
comanda, operatiunea nu poate fi efectuata si bateria va trebui incarcata manual (A se vedea Sect. 5.5).

5.3.8. PORNIREA ROBOTULUI DE TUNS IARBA

Pentru a porni robotul de tuns iarba, urmati procedura descrisa in Sect. 5.3.4 ,SELECTARE PROGRAM

PLANIFICAT / CICLU DE LUCRU UNIC / REVENIRE FORTATA LA BAZA DE INCARCARE — BUTON DE
SELECTARE A MODULUY".

5. FUNCTIONAREA
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FUNCTIONAREA BAZEI DE INCARCARE

Baza de incarcare este dotata cu un indicator luminos (N) care se aprinde, dupa cum se arata mai jos:

5.5.

e Lumina stinsa: baza de incarcare este deconectata de la sursa de alimentare sau robotul se afla in baza;
* Lumina fixa: cablul perimetral este conectat corect la baza de incarcare si semnalul perimetral este
transmis corect;

* Lumina intermitenta lenta: cablul perimetral nu este conectat sau este intrerupt (verificarea integritatii
cablului perimetral nu este continua, ci se efectueaza o data la 30 de secunde, atunci cand robotul
paraseste baza de incarcare sau cand baza este alimentata);

* Lumina intermitenta rapida: cablul perimetral este prea scurt (A se vedea sect. 4.5.4) sau exista o
defectiune la baza de incarcare;

* Lumina intermitenta rapida dubla sau tripla: baza de incarcare a detectat un scurtcircuit pe contactele de
incarcare. (A se vedea Cap. 7).

INCARCAREA BATERIEI

Procedura ,INCARCAREA BATERIEI” permite incarcarea manuala a robotului de tuns iarba.
Cerinte si obligatii:

* Baza de incarcare conectata la reteaua electrica.

Procedura:

1.

2
3.
4.
5

o

7.

Asezati robotul de tuns iarba pe baza de incarcare (R).

Glisati robotul de tuns iarba pe baza de incarcare, pana cand conectorul de incarcare (S) se cupleaza.
Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a deschide capacul (B) si a accesa consola de comanda (C).
Porniti robotul de tuns iarba cu ajutorul butonului ,ON/OFF” (E).

Dupa céteva secunde, pictograma luminoasa ,BATERIE” (O) clipeste in albastru, iar robotul de tuns
iarba se incarca.

Inchideti capacul (B).

Lasati robotul de tuns iarba la incarcat cel putin atat timp cét este indicat in Sect. 4.6.

OBSERVATIE: incércarea bateriei inainte de depozitarea pe timp de iarn4 trebuie efectuata in
conformitate cu Sect. 6.4.
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5.6. REGLAREA iNALTIMII DE TAIERE
Procedura ,REGLAREA TNZ\LTIMII DE TAIERE” descrie modul de reglare a inaltimii lamelor de taiere.

* Lungimea X a partii de iarba taiata de robotul de tuns iarba nu trebuie sa depaseasca 10 mm.
* Gama de functionare a robotului de tuns iarba este de 20-60 mm (inaltimea de taiere).
* Prin urmare, indltimea initiala a gazonuluiY trebuie sa fie de maximum 70 mm.

La prima instalare sau la inceputul sezonului de taiere, daca este necesar, pregatiti gradina cu o masina
de tuns iarba conventionala pentru a aduce inaltimea initiala a gazonului la o valoare adecvata.

OBSERVATIE: Daca doriti sa taiati iarba cu mai mult de 10 mm, reglati inaltimea de taiere astfel incat
partea taiata a ierbii sa fie de 10 mm. Coboréti inaltimea de taiere numai dupa ce gradina a fost cosita
uniform.

x

Procedura (TYPE: SRSW01 - MODEL G 300, G 600, G 1200). REGLARE MANUALA:
1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a deschide capacul (B) si a accesa consola de comanda (C).
2. Opriti robotul de tuns iarba in conditii de siguranta (a se vedea Sect. 2.3).
3. Actionati asupra regulatorului de inaltime (P) pentru a selecta inaltimea de taiere dorita, astfel incat
portiunea de iarba taiata sa nu depaseasca 1 cm.
4. Introduceti cheia de siguranta (D).

OBSERVATIE: Pe buton se afla o scala gradata de la 1 la 10 (Q) care poate fi folosita ca referinta.
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Procedura (TYPE SRBW01 - MODEL G 3600). REGLARE MANUALA
1. Pentru a regla inaltimea de taiere, urmati programul asistent din aplicatie.

OBSERVATIE: Sistemul de reglare a inaltimii lamei necesita o calibrare initiala si calibrari periodice,
care se efectueaza automat. Calibrarea mai poate fi efectuata si manual, din meniul dedicat din
aplicatie.

AVERTIZARE:
Nu atingeti dispozitivul de taiere atunci cand reglati inaltimea de taiere.

ATENTIE:

A Pentru a asigura buna functionare a sistemului de reglare a inaltimii lamei,
asigurati-va ca nu se acumuleaza reziduuri de iarba sau murdarie in apropierea
lamelor si a burdufului de protectie a motorului lamei.

6. FUNCTIONAREA
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6. INTRETINEREA

Nu modificati, nu manipulati,

6.1. INTRETINEREA PROGRAMATA
AVERTIZARE: AVERTIZARE:
A Utilizati doar piese de schimb A
originale.

instalate.

nu ocoliti i nu indepartati
dispozitivele de siguranta

Pentru o functionare mai buna si o durata de viata mai lunga, curatati produsul in mod regulat si inlocuiti

piesele uzate.

Efectuati interventii cu frecventa indicata in tabel.

de taiere

FRECVENTA COMPONENTA | TIP DE INTERVENTIE REFERINTA
Saptamanal Lama Curatati si verificati eficienta (A se vedea
sau la fiecare 50 de ore lamei. Sect. 6.2)
de taiere = -
In cazul in care lama este (A se vedea
indoita din cauza unui impact Sect. 6.3)
sau este uzata, inlocuiti-o.
Contacte de Curatati si indepartati orice (A se vedea
incarcare oxidare. Sect. 6.2)
Lunar Robotul de tuns Efectuati curatarea. (A se vedea
sau la fiecare 100 de ore |iarba Sect. 6.2)

Baza de incarcare
si cablurile de

Verificati daca exista uzura sau
deteriorare si inlocuiti-le daca

(Contactati un centru
de service autorizat)

alimentare este necesar.
La sfarsitul sezonului de | Baterie Efectuati incarcarea (A se vedea
taiere sau la fiecare sase bateriei Tnainte de depozitare. | Sect. 6.4)
luni, daca robotul de tuns
iarba nu este utilizat
Anual sau la sfarsitul Robotul de tuns Efectuati o revizie laun centru | (A se vedea
sezonului de tuns iarba iarba de service autorizat. Sect.6.1)

Este necesar sa efectuati un serviciu anual de intretinere la un centru de service autorizat pentru a
mentine robotul de tuns iarba in stare buna de functionare.

Cuponul implica o serie de verificari, printre care:

e curatarea interiorului si exteriorului robotului de tuns iarba;
* verificarea generala a starii robotului de tuns iarba;
 inlocuirea pieselor uzate;

e verificarea starii bateriei;

* verificarea cuplurilor de strangere;
* verificarea si, daca este necesar, inlocuirea mecanismelor de amortizare si de ridicare si a
burdufurilor de protectie ale acestora;
* verificarea si, daca este necesar, inlocuirea burdufului de cauciuc care protejeaza motorul lamei
pentru a mentine specificatiile de protectie impotriva infiltratiilor de apa;
* finlocuirea garniturilor de etansare care inchid carcasele si compartimentul bateriei pentru a
mentine specificatiile de protectie impotriva infiltratiilor de apa.

OBSERVATIE: orice defectiune datorata neefectuarii service-lui anual nu va fi recunoscuta in

garantie.

6. INTRETINEREA
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6.2. CURATAREA PRODUSULUI

AVERTIZARE: AVERTIZARE:
A Pericol de taiere a mainilor. A Pericol de patrundere a prafului

in ochi.

Cerinte si obligatii:

e Burete * Laveta uscata

e Sapun neutru e Manusi

e Perie e Ochelari

* Apa
MANUSI OBLIGATORII: OCHELARI OBLIGATOR:II:

@ Folositi manusi de protectie (0 Folositi ochelari de protectie

pentru a evita riscurile de taiere pentru a evita pericolele de praf
a mainilor. in ochi.

Procedura:

1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a opri robotul de tuns iarba si deschideti capacul de protectie (B).

2. Opriti robotul de tuns iarba in conditii de siguranta (a se vedea Sect. 2.3).

3. Indepartati capacul plutitor (D) pentru a facilita curatarea.

4. Curatati toate suprafetele exterioare ale robotului de tuns iarba cu un burete umezit in apa calduta si
sapun neutru.

ATENTIE:
Utilizarea excesiva a apei poate cauza scurgeri si poate deteriora componentele
electrice.

siguranta instalate.

INTERDICTIE:
Nu utilizati jeturi de apa sub presiune.

ATENTIE:
Nu modificati, nu manipulati, nu ocoliti si nu indepartati dispozitivele de

6. INTRETINEREA
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INTERDICTIE:
Pentru a evita deteriorarea ireversibila a componentelor electrice si electronice,
nu scufundati robotul de tuns iarba, partial sau complet, in apa.

INTERDICTIE:
Nu spalati interiorul robotului de tuns iarba pentru a nu deteriora componentele
electrice si electronice ale acestuia.

INTERDICTIE:
Nu utilizati solventi sau benzina pentru a evita deteriorarea suprafetelor vopsite
si a componentelor din plastic.

o

indepartati noroiul si murdéria de pe rotile motoare (F).

6. Curatati partea inferioara (E) a robotului de tuns iarba (zona lamei de taiere, a rotilor din fata si din
spate). Folositi o perie adecvata pentru a indeparta ancrasarile si/sau resturile care ar putea impiedica
buna functionare a robotului de tuns iarba. Curatati complet cu un burete umezit.

Montati din nou capacul plutitor (D), avand grija ca acesta sa fie bine prins in suporturi.

Curatati conectorul de incarcare a bateriei (G).

9. Curatati baza de incarcare (H) si conectorul de contact () de resturile acumulate.

© N
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6.3. INLOCUIREA LAMELOR DE TAIERE

AVERTIZARE:
Pericol de taiere a mainilor.

Cerinte si obligatii:
* Cheia de siguranta * Cheie
* Lame de taiere * Manusi

MANUSI OBLIGATORII:
Folositi manusi de protectie pentru a evita riscurile de taiere a mainilor.

Procedura:

1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a opri robotul de tuns iarba si deschideti capacul de protectie (B).
2. Opriti robotul de tuns iarba in conditii de siguranta (a se vedea Sect. 2.3).

Rasturnati robotul de tuns iarba, avand grija sa nu deteriorati capacul plutitor.
Desurubati suruburile de fixare (E).

inlocuiti lamele de taiere (D).

Strangeti suruburile de fixare (E).

o0k w

G 300, G 600, G 1200 G 3600
(TIP SRSWO01) (TIP SRBWO1)
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6.4. INTRETINEREA BATERIEI PE TIMP DE IARNA S| DEPOZITAREA

Procedura:
1. Incarcati bateria in conformitate cu programul asistent din aplicatie, accesibil din pagina ,Setari” (Im-
postazioni).

2. Curatati robotul de tuns iarba (a se vedea Sect. 6.2).

3. Depozitati robotul de tuns iarba in pozitie orizontala, intr-un loc uscat si ferit de inghet, asiguréandu-va
ca este scos din functiune.
4. Deconectati baza de incarcare de la reteaua electrica.

OBSERVATIE: Programul de asistenta din aplicatie inregistreaza in cloud incarcarea cu succes
a bateriei si se considera finalizata daca se actualizeaza data incarcarii de iarna dinaintea
depozitarii.

OBSERVATIE: inregistrarea incarcarii prin intermediul procedurii din aplicatie este necesara
pentru valabilitatea garantiei bateriei.

OBSERVATIE: Bateria trebuie incarcata la fiecare 6 luni si, in orice caz, inainte de depozitarea
pe timp de iarna.

6.5. INLOCUIREA BATERIEI

Inlocuirea bateriei este responsabilitatea exclusivd a PERSONALULUI DE ASISTENTA TEHNICA STIGA.
Daca este necesara inlocuirea bateriei, contactati un centru de service sau vanzatorul de la care afi
achizitionat aparatul.

6. INTRETINEREA
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AVERTIZARE:
Opriti masina de tuns iarba robotizata si readuceti-o in conditii de siguranta (a

se vedea Sect. 5.3.2).

/TIGA

in continuare este prezentat o lista a posibilelor defectiuni care ar putea aparea in timpul lucrului.

PROBLEMA

CAUZE

REMEDII

Vibratii anormale.
Robotul de tuns iarba
este zgomotos.

Discul sau lamele de taiere sunt
deteriorate.

inlocui'gi componentele deteriorate (a se
vedea Sect. 6.3).

Dispozitiv de taiere blocat de
resturi (benzi, franghii, fragmente
de plastic etc.).

Opriti robotul de tuns iarba in conditii
de siguranta (a se vedea Sect. 2.3).
Deblocati lama de taiere.

Robotul de tuns iarba a pornit
in prezenta unor obstacole
neprevazute (crengi cazute,
obiecte uitate etc.).

Opriti robotul de tuns iarba in conditii

de siguranta (a se vedea Sect. 2.3).
indepartati obstacolele si reporniti robotul
de tuns iarba (a se vedea Sect. 5.3.9).

Motor electric defect.

inlocuiti motorul, contactati cel mai
apropiat centru de service autorizat.

larba excesiv de inalta.

Reglati inaltimea de taiere (a se vedea
Sect. 5.6).

Faceti o taiere preliminara a zonei cu o
masina de tuns iarba normala (a se vedea
Sect. 5.6).

Robotul de tuns iarba nu
se pozitioneaza corect
in interiorul statiei de
incarcare.

Pozitie incorecta a cablului
perimetral.

Verificati conexiunea statiei de incarcare
(a se vedea sect. 4.5.3).

Cufundari de teren in apropierea
bazei de incarcare.

Restabiliti pozitionarea corecta a bazei de
incarcare. (A se vedea Sect. 4.5.3).

Robotul de tuns iarba
se comporta anormal
in jurul obstacolelor din
perimetru.

Cablul perimetral este amplasat
incorect.

Repozitionati corect cablul perimetral (in
sensul acelor de ceasornic) (a se vedea
sect. 4.5.1).

Robotul de tuns
iarba functioneaza la
momentul nepotrivit.

Orar de lucru stabilit incorect.

Resetati orarul de lucru (a se vedea
sect. 4.7.8).
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PROBLEMA

CAUZE

REMEDII

Zona de lucru nu este
rasa complet.

Ore de lucru insuficiente.

Prelungiti orarul de lucru (a se vedea
sect. 4.7.8).

Dispozitiv de taiere cu ancrasari
si/sau reziduuri.

Opriti robotul de tuns iarba in conditii de
siguranta (a se vedea Sect. 2.3). Curatati
dispozitivul de taiere.

Lamele de taiere pivotante sunt
blocate de ancrasari sau reziduuri.

Opriti robotul de tuns iarba in conditii de
siguranta (a se vedea Sect. 2.3). Inlocuiti
lamele de taiere.

Suprafata zonei de lucru este
excesiva in raport cu capacitatea
robotului de tuns iarba.

Reduceti suprafata de lucru (a se vedea
datele tehnice din Sect. 1.2).

Bateriile se apropie de sfarsitul
ciclului lor de viata.

Inlocuiti bateriile cu piese de schimb
originale (a se vedea Sect. 6.5).

Bateriile nu sunt complet
incarcate.

Curatati si indepartati orice oxidare de
pe punctele de contact (a se vedea
Sect. 6.2). Incarcati bateriile.

Parti ale gradinii
incomplet tunse.

Programare Cut Point incorecta.

Programati corect punctele de taiere (Cut
Points) secundare (vezi Sect. 4.7.9).

Lumina bazei de
incarcare nu se aprinde
atunci cand robotul este
scos din aceasta.

Nu exista tensiune de alimentare
sau exista o defectiune la baza de
incarcare.

Verificati conectarea corecta la priza de
alimentare. Verificati starea de integritate
a cablului de conectare a alimentatorului.

Lumina bazei de
incarcare se aprinde cu
intermitenta lenta.

Cablul perimetral nu este conectat
sau este intrerupt.

Verificati instalatia si reparati defectiunea
(a se vedea sect. 4.5.2).

Lumina bazei de
incarcare se aprinde cu
intermitenta rapida.

Cablul perimetral este prea scurt
sau exista o defectiune la baza de
incarcare.

Asigurati-va ca lungimea cablului
perimetral este mai mare decéat cea
indicata in sect. 4.5.1. Daca este necesar,
instalati rezistorul (a se vedea sect. 4.5.4).
Daca problema persista, contactati un
centru de service.

Lumina bazei de
incarcare se aprinde
cu intermitenta rapida
dubla sau tripla.

Baza de incarcare a detectat
un scurtcircuit la contactele de
incarcare.

Deconectati baza de incarcare de

la reteaua de electricitate, eliminati

orice scurtcircuit si curatati contactele

de incarcare ale bazei si robotului.
Reconectati baza de incarcare la reteaua
electrica. Daca problema persista,
contactati un centru de service.

Lumina bazei de
incarcare se aprinde
cu intermitenta rapida
dubla sau tripla.

Baza de incarcare a detectat
un scurtcircuit la contactele de
incarcare.

Deconectati baza de incarcare de

la reteaua de electricitate, eliminati

orice scurtcircuit si curatati contactele

de incarcare ale bazei si robotului.
Reconectati baza de incarcare la reteaua
electrica. Daca problema persista,
contactati un centru de service.

Pictograma de
avertizare se aprinde pe
tastatura.

Indica conditiile de Anomalie/
Defectiune.

Consultati aplicatia pentru mai multe
informatii sau contactati un centru de
service.
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8. TRANSPORTUL, DEPOZITAREA Sl ELIMINAREA
8.1. TRANSPORT
Procedura:
OBSERVATIE: Va recomandam sa utilizati ambalajul original pentru transportul pe distante lungi.
1. Apasati butonul ,STOP” (A) pentru a opri robotul de tuns iarba si deschideti capacul de protectie (B).
2. Opriti robotul de tuns iarba in conditii de siguranta (a se vedea Sect. 2.3).
3. Curatati robotul de tuns iarba asa cum este indicat in Sect. 6.2 ,CURATAREA PRODUSULU!".
4. Ridicati robotul de tuns iarba de méaner (D) si transportati-I, avand grija sa tineti lama de taiere departe
de corp.
5. Reasezati robotul de tuns iarba in ambalajul sau original.
4 \/_%\
g J
8.2. DEPOZITAREA

Robotul de tuns iarba trebuie depozitat orizontal, intr-un loc uscat si protejat de inghet dupa curatarea si
incarcarea bateriei pentru iarna (a se vedea Cap. 6). In timpul perioadelor lungi de inactivitate, deconectati
baza de incarcare de la reteaua de electricitate.

8.3. ELIMINAREA
ATENTIE:
A Contactati un centru de service autorizat pentru a scoate bateria din robotul de
tuns iarba.
Procedura:
1. Eliminati ambalajul produsului intr-un mod sustenabil in recipientele de colectare desemnate sau la
punctele de colectare autorizate.
2. Eliminati robotul de tuns iarba in conformitate cu cerintele reglementarilor locale.
3. Contactati unitatile corespunzatoare pentru reciclare si eliminare, deoarece robotul de tuns iarba este
un deseu clasificat DEEE (Deseuri de Echipamente Electrice si Electronice).
4. Aruncati bateriile vechi sau uzate intr-un mod sustenabil in containerele de colectare sau la punctele

de colectare autorizate.

8. TRANSPORTUL, DEPOZITAREA $I ELIMINAREA
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ACCESORII

9.

Nr. Articol

Descriere

Specificatii

1127-0009-01

Lame de taiere

12 buc.

1127-0011-01

Capacul bazei de incarcare
- pentru platforma TYPE:
SRSWO01

Pentru protectie suplimentara impotriva ploii
si a radiatiilor solare

1127-0024-01

Capacul bazei de incarcare
- pentru platforma TYPE:
SRBWO1

Pentru protectie suplimentara impotriva ploii
si a radiatiilor solare.

1127-0010-01

Cablu prelungitor pentru
alimentator

Cablu pentru prelungirea conexiunii dintre
alimentator si baza de incarcare - L=5m

1127-0020-01

Cablu prelungitor pentru
alimentator

Cablu pentru prelungirea conexiunii dintre
alimentator si baza de incarcare - L=15m

1127-0012-01

Kit de instalare mic

Cablu perimetral @ 2,7 mm - L= 150 m +
200 cuie de fixare + 5 conectori de cablu + 5
conectori de cablu pentru baza de incarcare

1127-0013-01

Kit de instalare mediu

Cablu perimetral @ 2,7 mm - L=300 m +
400 cuie de fixare + 5 conectori de cablu + 5
conectori de cablu pentru baza de incarcare

1127-0000-01

Bobina de cablu 150 m

Cablu perimetral @ 2,7 mm - L=150m

1127-0001-01

Bobina de cablu 300 m

Cablu perimetral @ 2,7 mm - L=300 m

1127-0002-01

Bobina de cablu 500 m

Cablu perimetral @ 3,4 mm - L=500 m

1127-0003-01

Bobina de cablu 1000 m

Cablu perimetral @ 3,4 mm - L= 1000 m

1127-0006-01

Cuie de fixare (100 buc.)

Cuie pentru fixarea cablului perimetral - 100
buc

1127-0008-01

Suruburi de fixare pentru baza
de incarcare

8 buc.

1127-0004-01

Conectori de cablu

Racorduri pentru repararea cablului
perimetral - 5 buc

1127-0005-01

Conectori ai cablului bazei de
incarcare

Conectori pentru conectarea cablului
perimetral la baza de incarcare - 5 buc

122063053/0

Rezistor pentru perimetre mici

Rezistor pentru instalatii cu mai putin de 40 m
de cablu perimetral

1127-0023-01

Kit de roti cu aderenta mare
- pentru platforma TYPE:
SRSWO01

Pentru mai multa tractiune pe terenuri
alunecoase sau denivelate.

1127-0026-01

Kit de disc antifrecare lama
- pentru platforma TYPE:
SRBWO1

Reduce frecarea pe care iarba o exercita
asupra discului de taiere, imbunatatind
eficienta
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10. GARANTIE
10.1. ACOPERIREA GARANTIEI

Conditiile de garantie sunt strict pentru consumatori, adica pentru operatori neprofesionisti.

Garantia acopera toate defectele de fabricatie si de calitate a materialelor care au fost constatate in timpul
perioadei de garantie de catre revanzator sau de un centru specializat.

Aplicarea garantiei se limiteaza la repararea sau la inlocuirea componentei defecte.

Se recomanda sa duceti masina o data pe an la un atelier autorizat pentru intretinerea, asistenta si
controlul dispozitivelor de siguranta.

Aplicarea garantiei depinde de intretinerea periodica a masinii.

Garantia nu acopera daunele cauzate de:

* Neinsusirea instructiunilor din documentele insotitoare (Manuale de instructiuni).

e Utilizare profesionala.

* Neatentie, neglijenta.

* Cauze externe (fulgerari, socuri, prezenta de corpuri straine inauntrul masinii) sau accidente.
» Utilizare si montare necorespunzatoare sau nepermise de catre fabricant.

* Ointretinere incorecta.

* Modificarea masinii.

» Utilizarea unor piese de schimb neoriginale (piese adaptabile).

» Utilizarea de accesorii care nu sunt furnizate sau care nu sunt aprobate de producator (de ex.,
dispozitive de taiere).

Garantia nu acopera:

* Lucrarile de intretinere (descrise in manualul de instructiuni).

* Uzura normala a consumabilelor, cum ar fi dispozitivele de taiere si rotile.

e Uzura normala.

* Deteriorarea estetica a masinii datorate utilizarii.

e Suporturile dispozitivelor de taiere.

» Deteriorari rezultate in urma unei instalari neconforme cu manualul de utilizare.

¢ Posibila coroziune sau deteriorare a cablului perimetral.

» Deteriorari cauzate de infiltratii de apa ca urmare a utilizarii unui dispozitiv de spalare la presiune
inalta sau a scufundarii in apa, de exemplu, atunci cand se formeaza balti de apa in urma unei ploi
abundente.

e Deteriorari cauzate de depozitarea incorecta sau de utilizarea necorespunzatoare a bateriei.

» Deteriorari cauzate de utilizarea unor baterii care nu sunt originale.

* Orice cheltuieli suplimentare care pot aparea in legatura cu reparatia in garantie, cum ar fi,

de exemplu, transferul masinii catre utilizator, transportul masinii la vanzator, inchirierea de
echipamente sau apelarea la companii externe pentru toate lucrarile de intretinere a gradinii in timp
ce masina este oprita.

Utilizatorul este protejat de legile din tara sa. Drepturile utilizatorului prevazute de legile din tara sa nu sunt
in niciun fel limitate de aceasta garantie.

11.  MARCI COMERCIALE SI LICENTE

Marca textuala si sigla Bluetooth® sunt marci comerciale inregistrate detinute de Bluetooth SIG, inc. si
orice utilizare a acestor marci de catre STIGA se face sub licenta.

10. GARANTIE
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12. DECLARATIA DE CONFORMITATE CE

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)
(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato Il, parte A)

1. La Societa: ST. S.p.A. — Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) — ltaly
2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina:

Robot rasaerba

a) Tipo/Modello Base: SRSWO01
c) Numero di Serie: 22A*sRMO000001 =+ 99LeeRM0O999999
d) Motore: a batteria

3. E conforme alle specifiche delle direttive:
e MD: 2006/42/EC
e EMCD: 2014/30/EU
e RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU
e RED:2014/53/EU

4. Riferimento alle norme armonizzate e/0 a norme tecniche:

EN 60335-1:2012 / AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN 61000-3-2:2014

A1:2019/ A2:2019 / A14:2019 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN 61000-3-3:2013 / A1:2019
ETSI EN 300 328 \V2.2.2 EN 55014-1:2017 / A11:2020
ETSI EN 301 489-1 (V1.9.2) EN IEC 55014-1:2021

EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997
EN IEC 55014-2:2021

EN 62233:2008

EN 62311:2008

ETSIEN 301 489-1V2.2.3
ETSIEN 301 489-17 V3.2.4
ETSI EN 301 489-19 V2.1.1
ETSI EN 301 489-52 V1.1.2
ETSI EN 301 908-1 V15.1.1
ETSIEN 301 908-13 V13.1.1
ETSIEN 303 413 V1.1.1

i) Ampi i taglio:
i) Ampiezza di taglio 18 cm

n) Persona autorizzata a costituire il Fascicolo

Via del Lavoro, 6
31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italia

o) Castelfranco Veneto, 10/02/2024 CEO Stiga Group

Sean Robinson

Swse iyl
C€

171514280/2
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (lIstruzioni Originali)
(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato Il, parte A)

1. La Societa: ST. S.p.A. —Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) — Italy
2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina:
Robot rasaerba

a) Tipo/Modello Base: SRBWO1
c) Numero di Serie: 23A*eRMO000001 + 99LesRM0999999
d) Motore: a batteria

3. E conforme alle specifiche delle direttive:
e MD: 2006/42/EC
e EMCD: 2014/30/EU
* RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU
e RED: 2014/53/EU

4. Riferimento alle norme armonizzate e/o a norme tecniche::

EN 60335-1:2012 / AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN 61000-3-2:2014
A1:2019/ A2:2019 / A14:2019 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN 61000-3-3:2013 / A1:2019

EN 55014-1:2017 / A11:2020
EN IEC 55014-1:2021
EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997

ETSIEN 300 328 V2.2.2
ETSI EN 301 489-1 (V1.9.2)

TSI EN 901 49517 Va4 EN IEG 55014-2:2021
) e EN 62233:2008
ETSI EN 301 489-19V2.1.1 EN 62311:2008

ETSIEN 301 489-52 V1.1.2

ETSI EN 301 908-1 V15.1.1

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1
ETSIEN 303413 V1.1.1

i) Ampiezza di taglio: 26 cm

n) Persona autorizzata a costituire il Fascicolo

Tecnico: ST.S.pA.

Via del Lavoro, 6
31033 Castelfranco Veneto (TV) - ltalia

CEO Stiga Group

Sean Robinson

S kol

o) Castelfranco Veneto, 10/02/2024

Ce
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RO (Traducerea manualului fabricantului)

CE -Declaratie de Conformitate
(Directiva Masini 2006/42/CE, Anexa ll,
partea A)

1. Societatea

2. Declara pe propria raspundere ca
masina: Robot masina de tuns iarba
a) Tip / Model de baza

c) Numar de serie

d) Motor: baterie

3. Este in conformitate cu specificatiile
directivelor:

4. Referinta la Standardele armonizate si/
sau standarde tehnice

i) Latimea de taiere

n) Persoana autorizata sa intocmeasca
Dosarul Tehnic
o) Locul si Data

12. DECLARATIA DE CONFORMITATE CE
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MEAN WELL

ALIMENTARE ELECTRICA

/TIGA

Manual de instructiuni OWA-60E-30STG

0. Modele: OWA-60E-30STG

Numele modelului de certificat: OWA-60E-30

@ u!..l:wgzy, IE DDEKRA

e

1. Caracteristici:
+ Intrare universala AC 100-240VAC
+ Alimentare in comutatie
+ IP67 (numai corpul bateriei)
+ Unitate de putere clasa I, fara impamantare functionala
+ Temperatura maxima a mediului ambiant este de 50°C (Tmra).

Siguranta

2. Evaluare electrica dupa cum urmeaza:

IEC61588-1,-2-16

IEC/EN61558-1,-2-16

IEC/EN60335-1

| CB [H[ €

Intrare (c.a.) lesire (c.c.)
Model Vc.a. A Hz Vc.c. A
OWA-60E-30STG 100-240 1,2 50/60 +29,2 2A
3. Diagrama bloc
PWM fosc : 25-67 kHz
FILTRU EMI ALIMENTARE RECTIFICATOARE W
P o— Sl COMUTATIE ¢! o -V
RECTIFICATOARE FILTRU i
== CIRCUIT
CONTROL Hﬁl ~—  DETECTARE [
PWM
H :;%z OVP.

13. ALIMENTARE ELECTRICA
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4.2

4.3
4.4

4.5

4.6
4.7

4.8

4. INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA IMPORTANTE

Instalati numai pe o priza electrica acoperita, rezistenta la intemperii, cu stecherul
de fixare introdus sau scos.

Nu utilizati cu prize electrice care sunt rezistente la intemperii numai atunci cand
priza este acoperita (capacul stecarului nu este introdus si capacul prizei este
inchis).

Priza de curent trebuie sa fie usor accesibila.

Atunci cand dispozitivul este instalat pe perete sau tavan, va recomandam sa
utilizati suruburi M3x8 pentru a-l fixa. Pozitie fixa, dupa cum se arata mai jos:

Surub

o =

Surub

Acest aparat nu este proiectat pentru a fi utilizat de persoane (inclusiv copii) cu
capacitati fizice, senzoriale sau mintale limitate, sau care nu au experienta si
cunostinte, decat daca sunt sub supraveghere sau au fost instruite in utilizarea
aparatului de o persoana responsabila de siguranta lor in ceea ce priveste
produsul final.

Copiii trebuie supravegheati pentru a evita ca acestia sa se joace cu aparatul.

Cablul de alimentare nu poate fi inlocuit. Daca cablul este deteriorat, dispozitivul
trebuie sa fie aruncat.

== : Protectia mediului. Acest simbol aplicat pe produs indica faptul ca aparatul
intra sub incidenta directivei privind deseurile de echipamente electrice si
electronice (DEEE). Acest dispozitiv nu poate fi tratat in niciun caz ca deseu
menajer si trebuie eliminat intr-un mod specific pentru aceasta categorie de
deseuri. Sistemele de reciclare si recuperare sunt disponibile in zona
dumneavoastra (eliminarea deseurilor) si la distribuitori. Ducand dispozitivul aflat
la sfarsitul ciclului de viata la un centru de reciclare, veti contribui la protectia
mediului inconjurator si la evitarea riscurilor potentiale pentru sanatatea
dumneavoastra.

13. ALIMENTARE ELECTRICA
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M W Manual de instructiuni OWA-120E-30STG

MEAN WELL

0. Modele: OWA-120E-30STG
Numele modelului de certificat: OWA-120E-30

Vi IP67 @ boexea] CB H[ 3

(for power body ) Ce—
IEC61558-1,2-16

1. Caracteristici:
- Intrare CA universala 200~240 V CA
+ Alimentare in comutatie
- IP67 (numai corpul bateriei)

+ Unitate de putere clasa II, fara impamantare functionala
- Temperatura maxima a mediului ambiant este de 40°C (Tmra).

Siguranta IEC/EN61558-1,-2-16
IEC/EN60335-1

2, Evaluare electrica dupa cum urmeaza:

Intrare (c.a.) lesire (c.c.)
Model Vc.a. A Hz Vec.c. A
OWA-120E-30STG 200-240 0,8 50/60 +29,2 4A

3. Diagrama bloc
PFC fosc : 50-120 kHz
PWM fosc : 60-130 kHz

P FILTRSLIJ EMI CIRCUIT ALIMENTARE RECTlFlglATOARE o4V
RECTIFICATOARE PCF COMUTATIE FILTRU o-v
OLP.
= " CIRCUIT
CONTROL H/%Z T DETECTARE [
PWM SI PFC
g H ﬁz OVP.

13. ALIMENTARE ELECTRICA
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4.1

4.2

4.3
4.4

4.5

4.6
4.7

4.8

4. INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA IMPORTANTE

Instalati numai pe o priza electrica acoperita, rezistenta la intemperii, cu stecherul
de fixare introdus sau scos.

Nu utilizati cu prize electrice care sunt rezistente la intemperii numai atunci cand
priza este acoperita (capacul stecarului nu este introdus si capacul prizei este
inchis).

Priza de curent trebuie sa fie usor accesibila.

Atunci cand dispozitivul este instalat pe perete sau tavan, va recomandam sa
utilizati suruburi M3x8 pentru a-l fixa. Pozitie fixa, dupa cum se arata mai jos:

Surub
7

=

ocour

1]
H

—HE—
A

o
Surub

I

Acest aparat nu este proiectat pentru a fi utilizat de persoane (inclusiv copii) cu
capacitati fizice, senzoriale sau mintale limitate, sau care nu au experienta si
cunostinte, decat daca sunt sub supraveghere sau au fost instruite in utilizarea
aparatului de o persoana responsabila de siguranta lor in ceea ce priveste
produsul final.

Copiii trebuie supravegheati pentru a evita ca acestia sa se joace cu aparatul.

Cablul de alimentare nu poate fi inlocuit. Daca cablul este deteriorat, dispozitivul
trebuie sa fie aruncat.

== : Protectia mediului. Acest simbol aplicat pe produs indica faptul ca aparatul
intra sub incidenta directivei privind deseurile de echipamente electrice si
electronice (DEEE). Acest dispozitiv nu poate fi tratat in niciun caz ca deseu
menajer si trebuie eliminat intr-un mod specific pentru aceasta categorie de
deseuri. Sistemele de reciclare si recuperare sunt disponibile in zona
dumneavoastra (eliminarea deseurilor) si la distribuitori. Ducand dispozitivul aflat
la sfarsitul ciclului de viata la un centru de reciclare, veti contribui la protectia
mediului inconjurator si la evitarea riscurilor potentiale pentru sanatatea
dumneavoastra.

13. ALIMENTARE ELECTRICA
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STIGA S.p.A.

Via del lavoro, 6

31033 Castelfranco Veneto (TV)
Italy

STIGA S.p.A.

171501849/P4



