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IT Robot tagliaerba autonomo - MANUALE DI ISTRUZIONI
ATTENZIONE: prima di usare la ina, leggere ilp libretto.

BG Po6oTuaupaHa aBTOHOMHa KocauKa - YITbTBAHE 3A YNOTPEBA

BHUMAHME: npeav pa u3nonssare MaliMHaTa npoyeTeTe BHUMATE/IHO HAaCcTOALLATa KHUMKKA.
BS | Autonomna robotska kosilica - UPUTSTVO ZA UPOTREBU
PAZNJA: prije nego $to koristite ovu masinu, pazljivo progitajte priruéll'lik s uputama. L.

CS | Autonomni roboticka sekaCka na travu - NAVOD K POUZITI
UPOZORNENI: pred pouzitim stroje si pozorné preététe tento navod k pouziti.

DA | Autonom robotpleneklipper - BRUGSANVISNING
ADVARSEL: lzes instruktionsbogen omhyggeligt igennem, for du tager denne maskine i brug.
DE | Autonomer Méhroboter - GEBRAUCHSANWEISUNG
ACHTUNG: vor inbetriebnahme des gerits die gebrauchsanleitung aufmerksam lesen.

EL | Avtévoun poproTiki) XAookomtikn pnxavr - OAHTEZ XPH2M:
MPOZOXH: mptv XPNOIHOTOMCETE TO PNXAVNHA, SIaBACTE TIPOGEKTIKA TO TIAPOV EYXEIPLSI0.
EN | Autonomous robot lawnmower - OPERATOR'S MANUAL
WARNING: read thoroughly the instruction booklet before using the machine.

ES | Cortacésped robot auténomo - MANUAL DE INSTRUCCIONES
ATENCION: antes de utilizar la maquina, leer atentamente el presente manual.

ET | Autonoomne robotniiduk - KASUTUSJUHEND
TAHELEPANU: enne masina ist lugeda tah e i ar_]tud j dit.

F| | Autonominen robottiruohonleikkuri - KAYTTOOHJEET

VAROITUS: lue kayttdopas huolellisesti ennen koneen kayttoa.

FR Tondeuse a gazon robot autonome - MANUEL D’UTILISATION
ATTENTION: lire attentivement le manuel avant d'utiliser‘f:ette machine.

HR | Autonomna robotska kosilica - PRIRUCNIK ZA UPORABO

POZOR: prije uporabe stroja, pazljivo proéitajielovai priruénik. L

HU | Autondm robotfinyiré - HASZNALATI UTASITAS
FIGYELEM! a gép haszndlata el6tt olvassa el figyelmesen a jelen kézikonyvet.

LT | Autonominé robotiné vejapjové - NAUDOJIMO INSTRUKCIJOS
DEMESIO: prie$ naudojant jrenginj, atidziai perskaityti §j naudo}oio vadova.

LV | Autonoms robotizéts zales plavéjs - LIETOSANAS INSTRUKCIJA
UZMANIBU: pirms aparata lieto$anai riipigi izlasiet doto instrukciju.

MK ABTOHOMHa pOGOTCKa HOCa4ka 3a TpeBa -

YNATCTBA 3A YNOTPEBA
BHUMAHME: npounTajTe ro BHUMaTe/IHO OBa ynaTcTBO Npep, Aa ja KOPUCTUTE MalIMHaTA.
NL Autonome robotgrasmaaier - GEBRUIKERSHANDLEIDING
LET OP: vooraleer de machine te gebruiken, dient men deze handleiding aandachtig te lezen.
NO| Autonom robotgressklipper - INSTRUKSJONSBOK
ADVARSEL: les denne bruksanvisningen noye for du bruker maskinen.

PL | Autonomiczny robot koszacy trawe - INSTRUKCJE OBStUGI
OSTRZEZENIE: przed uzyciem maszyny, nalezy uwaznie przeczytaé niniejsza instrukcje. N
PT | Cortador de relva robético auténomo - MANUAL DE INSTRUCOES

ATENGAO: antes de usar a maquina, leia atentamente o presente manual.




RO | Masina de tuns iarba robotizatd autonoma -
MANUAL DE INSTRUCTIUNI
ATENTIE: inainte de a utiliza masina, cititi cu atentie manualul de fata.
RU ABTOHOMHasA pOGOTMSMpOBaHHaﬂ ra30HOKOCUJ/IKa
PYKOBOZCTBO MO 3KCNNYATALMN
BHUMAHME: npepe 4em nonb3oBaTbcA 060py/A0BaHUEM, BHUMATE/IbHO NPOYTUTE 3TO
PYHOBOACTBO MO 3KCNyarayuu. , .
SK | Autonémna roboticka kosacka na travu - NAVOD NA POUZITIE
UPOZORNENIE: pred pouzitim stroja si pozorne precitajte tento navod.
SL | Avtonomna robotska kosilnica - PRIROCNIK ZA UPORABO
POZOR: preden uporabite stroj, pazljivo preberite prirot':rlik z navodili.
SR | Autonomna robotska kosilica - PRIRUCNIK SA UPUTSTVIMA
PAZNJA: pre kori§¢enja masine pazljivo proéitati ovaj priruénik.
SV | Autonom robotgrasklippare - BRUKSANVISNING
VARNING: Ids igenom hela detta héfte innan du anvénder maskinen.
TR | Otonom robotik ¢im bigme makinesi KULLANIM - KILAVUZU

DIKKAT: makiney once iceren kil okuyun.
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E @ JATENCION!: ANTES DE UTILIZAR LA MAQUINA, LEER ATENTAMENTE

EL PRESENTE MANUAL. Conservar para cualquier futura consulta.
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NOTA:las instrucciones de este manual son vélidas para los modelos de robot auténomo en configuracién
cortacésped. Las figuras, si no se especifica lo contrario, se refieren al modelo SRHBO1.

1. NORMAS DE SEGURIDAD

OBLIGACION:
Leer atentamente antes del uso y conservar para futuras consultas.

11 ADVERTENCIAS GENERALES SOBRE LA SEGURIDAD DE LAS HERRAMIENTAS ELECTRICAS

Leer todas las advertencias de seguridad, instrucciones, ilustraciones y especificaciones
suministradas con la maquina. E/ incumplimiento de las instrucciones puede causar descargas
eléctricas, incendios y/o graves lesiones.

Conservar todas las advertencias e instrucciones para futuras consultas.

El término “herramienta eléctrica” citado en las advertencias se refiere a su herramienta eléctrica con alimentacién
de la red eléctrica (con cable) o con alimentacion por bateria (sin cable).

1) Seguridad de la zona de trabajo

a) Mantener limpia y bien iluminada la zona de trabajo. Zonas desordenadas o mal iluminadas facilitan los
accidentes.

b) No use las herramientas eléctricas en atmdsferas explosivas, por ejemplo, en presencia de liquidos
inflamables, gases o polvo. Las herramientas eléctricas generan chispas que pueden incendiar el polvo o
los vapores.

c) Mantener alejados a los nifos y demas personas cuando se use la herramienta eléctrica. Las
distracciones pueden causar la pérdida de control.

2) Seguridad eléctrica

a) El enchufe del cable del cargador debe ser compatible con la toma de corriente. Nunca modifique el
enchufe de ninguna manera. No utilice adaptadores con el cable del cargador de bateria dotado de
puesta a tierra. Los enchufes no modificados y apropiados a la toma reducen el riesgo de descarga eléctrica.

b) Evitar el contacto del cuerpo con superficies de masa o a tierra, como tubos, radiadores, cocinas,
frigorificos. El riesgo de descarga eléctrica aumenta si el cuerpo se encuentra a masa o a tierra.

c) No exponer la herramienta eléctrica a la lluvia ni a ambientes hiumedos. E/ agua que penetra en una
herramienta eléctrica aumenta el riesgo de descarga eléctrica.

d) No use el cable indebidamente. No use el cable para transportar la herramienta eléctrica, tirarla o
desconectarla de la toma. Tenga el cable alejado de fuentes de calor, aceite, aristas vivas o partes en
movimiento. Un cable dafiado o enganchado aumenta el riesgo de descarga eléctrica.

e) Cuando utilice una herramienta eléctrica en el exterior, utilice un cable alargador adecuado para
su uso en exteriores. E/ uso de un cable alargador adecuado para su uso en exteriores reduce el riesgo de
descarga eléctrica.

f) Sino se puede evitar el uso de una herramienta eléctrica en un entorno humedo, utilice una toma de
corriente protegida por un interruptor diferencial (RCD). E/ uso de un RCD reduce el riesgo de descarga
eléctrica.

3) Seguridad personal

a) Manténgase alerta, compruebe lo que esta haciendo y utilice el sentido comun cuando utilice una
herramienta eléctrica. No utilice la herramienta eléctrica cuando esté cansado o bajo la influencia de
drogas, alcohol o medicamentos. Una distraccion durante el uso de la herramienta eléctrica puede causar
graves lesiones personales.

b) Utilizar el equipo de proteccion personal (EPI). Use siempre gafas de proteccion. E/ uso de dispositivos
de proteccion como mascarillas contra el polvo, calzado antideslizante, cascos protectores o audifonos
reducen las lesiones personales.



c) Evite los arranques involuntarios. Asegurese de que el interruptor esta en la posicion "OFF" antes de
enchufar, coger o transportar la herramienta eléctrica. Llevar una herramienta eléctrica con el dedo en el
interruptor o enchufarla con el interruptor en la posicion "ON" facilita los accidentes.

d) Retire las llaves o herramientas de regulacién antes de encender la herramienta eléctrica. Una llave
o0 herramienta que permanece en contacto con una pieza giratoria de la herramienta eléctrica puede provocar
lesiones personales.

e) No se incline. Mantenga siempre un apoyo y equilibrio adecuados. Esto permite un mejor control de la
herramienta eléctrica en situaciones inesperadas.

f) Lleve indumentaria adecuada. No lleve vestidos anchos o accesorios. Mantenga el pelo y vestidos
alejados delas partes en movimiento. La ropa ancha, los accesorios o el pelo largo pueden quedar
atrapados en las partes en movimiento.

g) Si hay dispositivos que se conectan a las instalaciones de aspiracion y recogida de polvo, asegurese
de que se conectan y se utilizan adecuadamente. E/ uso de estos dispositivos puede reducir los riesgos
relacionados con el polvo.

h)No permita que la familiaridad adquirida por el uso frecuente de las herramientas eléctricas le
permita ser complaciente e ignorar los principios de seguridad de la herramienta eléctrica. Una
accion negligente puede causar lesiones graves en una fraccion de segundo.

4) Uso y proteccion de la herramienta eléctrica

a) No fuerce la herramienta eléctrica. Utilice la herramienta eléctrica adecuada para cada aplicacion
especifica. Una herramienta eléctrica adecuada efectuara el trabajo mejor y de la manera mds segura a la
velocidad para la cual se ha proyectado.

b) No utilice la herramienta eléctrica si el interruptor no puede ponerla en marcha o detenerla. Una
herramienta eléctrica que no puede ser accionada con elinterruptor es peligrosa y debe ser reparada.

c) Desenchufe la herramienta eléctrica de la fuente de alimentacion y/o retire la bateria antes de realizar
cualquier ajuste, sustituir accesorios o guardar la herramienta eléctrica. Estas medidas preventivas de
seguridad reducen el riesgo de poner en marcha la herramienta eléctrica por error.

d) Guarde la herramienta eléctrica inutilizada fuera del alcance de los nifios y no permita que personas
que no estén familiarizadas con la herramienta y estas instrucciones la utilicen. Las herramientas
eléctricas son peligrosas en manos de los usuarios no preparados.

e) Cuidar el mantenimiento de las herramientas eléctricas y de los accesorios. Compruebe que las

partes moviles estén alineadas y libres en el movimiento, que no haya roturas o cualquier otra

condicion que pueda afectar al funcionamiento de la herramienta eléctrica. En caso de dafos, la
herramienta eléctrica debera ser reparada antes de usarla. Muchos accidentes son causados por falta
de mantenimiento.

Mantenga afilados y limpios los dispositivos de corte. Un mantenimiento adecuado de los dispositivos de

corte, con las cuchillas bien afiladas, evita el enganche de los mismos y facilita su control.

g) Utilizar la herramienta eléctrica y sus accesorios como se indica en las instrucciones suministradas,
prestando atencion a las condiciones de trabajo y al tipo de actividad que se va a efectuar. £/ uso de
una herramienta eléctrica para actividades diferentes a las previstas podria generar situaciones peligrosas.

h) Mantenga las empufaduras y todas las superficies de agarre secas, limpias y libres de aceite y grasa.
Empunaduras y superficies de agarre resbaladizas no permiten un manejo y control seguro de la herramienta
en situaciones inesperadas.
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5) Uso y proteccion de la herramienta por bateria

a) Para cargar la bateria utilizar, solo cargadores recomendados por el fabricante. Un cargador adecuado
para un tipo de bateria puede crear un riesgo de incendio, descarga eléctrica, sobrecalentamiento o fuga de
liquido corrosivo de la bateria cuando se utiliza con otra bateria.

b) Utilizar solo las baterias especificas previstas para su herramienta eléctrica. £/ uso de una bateria
diferente puede crear dafios e incendios.

c¢) Cuando el paquete de baterias no esté en uso, manténgalo alejado de otros objetos metélicos como
clips, monedas, llaves, clavos, tornillos u otros objetos metalicos pequefios que puedan provocar
un cortocircuito en los contactos. E/ cortocircuito entre los contactos de la bateria puede comportar
combustiones o incendios.

d) Una bateria en malas condiciones puede provocar la pérdida del liquido. Evitar el contacto con el
liquido. En caso de contacto accidental, enjuagar con agua. En caso de contacto del liquido con los
ojos, consultar con un médico. E/ liquido puede provocar irritaciones cutdneas o quemaduras.



e)No utilice una bateria dafiada o una herramienta dafiada o modificada. Las baterias dafiadas o
modificadas pueden tener un comportamiento imprevisible y provocar un incendio, una explosion o un riesgo
de lesiones.

f) No exponga el grupo de baterias o la herramienta eléctrica al fuego o a una temperatura excesiva. La
exposicion al fuego o a una temperatura superior a 130 °C puede causar una explosion.

g) Siga todas las instrucciones de carga y no cargue la bateria o la herramienta eléctrica fuera del
rango de temperatura especificado en las instrucciones. Una carga inadecuada o a temperaturas fuera
del rango especificado pueden dafar la bateria y aumentar el riesgo de incendio.

6) Asistencia

a)La herramienta eléctrica debe ser reparada por personal cualificado, empleando solo recambios
originales. Esto permite que se mantenga la sequridad de la herramienta eléctrica.

b) No repare la bateria. Los trabajos de reparacion deben ser llevados a cabo por el fabricante o un Centro de
asistencia especializado.

1.2 INFORMACIONES SOBRE LA SEGURIDAD

Eneldisefodel equipo se ha prestado especial atencién alos aspectos que pueden suponer unriesgo parala seguridad
y la salud de las personas. El objetivo de esta informacion es concienciar a los usuarios de la necesidad de prevenir
cualquier riesgo evitando comportamientos que no se ajusten a las prescripciones indicadas.

PELIGRO:
Antes de utilizar el robot cortacésped, es necesario conocer toda la informacién de
este documento.

PELIGRO:

Este robot cortacésped no esta destinado a ser utilizado por nifios o personas con
capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con falta de experiencia y
conocimiento.

PELIGRO ELECTRICO:
Antes de realizar cualquier trabajo de ajuste o mantenimiento, desconectar la
alimentacién eléctrica y accionar el dispositivo de seguridad.

PELIGRO ELECTRICO:

No utilizar el robot cortacésped con el cable de alimentacién del transformador
deteriorado. Un cable deteriorado puede crear contacto con las partes bajo tension.
El cable debe ser sustituido por el Fabricante o por su servicio de asistencia técnica
o por una persona con la cualificacidon adecuada para evitar cualquier riesgo.

PELIGRO ELECTRICO:

Utilizar inicamente el cargador de bateria y el alimentador suministrados por el
Fabricante. El uso de un cargador y un alimentador inadecuados puede provocar
una descarga eléctrica y/o un sobrecalentamiento.

ADVERTENCIA:

En caso de fuga de liquido de la bateria, los componentes afectados deben lavarse
con agua/neutralizador.

Evitar cualquier contacto directo con el liquido de la bateria.

En caso de contacto con los ojos, consultar con un médico.

ADVERTENCIA:

Cuando se utilice el robot cortacésped, asegurarse de que no hayan personas,
especialmente ninos, y/o animales domésticos en la zona de funcionamiento. De lo
contrario, programar el robot cortacésped para que funcione durante las horas en
que no haya nadie en la zona.
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ADVERTENCIA:
La zona de trabajo y, en general, las zonas por las que puede navegar el robot
cortacésped deben estar delimitadas por una barrera fisica que no se pueda cruzar.

ADVERTENCIA:

La zona de funcionamiento o los recorridos utilizados por la maquina para su
desplazamiento deberan establecerse de forma que no incluyan espacios publicos a
fin de evitar danos a las personas, a los bienes o accidentes a los vehiculos.

ADVERTENCIA:

Por razones de seguridad, la estacion de referencia del satélite no debe moverse nunca
después de haber programado los confines virtuales, las rutas de desplazamientoy las
zonas que evitar. El robot cortacésped puede salir de la zona de trabajo programada.
Si se traslada la estacion de referencia, es necesario reprogramar.

ADVERTENCIA:
No toque el dispositivo de corte cuando ajuste la altura de corte.

ADVERTENCIA:

Por su propia seguridad y para evitar dafos a personas, animales o bienes, el operador
debe conocer primero la zona por la que se guia manualmente el robot cortacésped
(por ejemplo durante la fase de instalacion). Cuando conduzca el robot, camine con
cuidado para evitar caidas.

ADVERTENCIA:
Utilizar inicamente recambios originales.

ADVERTENCIA:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los dispositivos de seguridad instalados.

ATENCION:
Comprobar que no haya juguetes, herramientas, ramas, ropa u otros objetos en el
césped que puedan danar el equipo.

PROHIBICION:
No sentarse encima del robot cortacésped.

PROHIBICION:
Nolevantar nuncaelrobot cortacésped parainspeccionarlacuchilla o paratransportarlo
cuando esté en marcha. No introducir las manos ni los pies bajo el equipo.

PROHIBICION:
No utilizar el robot cortacésped cuando haya un aspersor en funcionamiento.

PROHIBICION:
No lavar el robot cortacésped con chorros de agua a alta presion ni lo sumerja, parcial
o totalmente, en agua.

PROHIBICION:
No utilizar el robot cortacésped sin que todas las piezas estén perfectamente intactas.
En caso de deterioro, sustituir las piezas afectadas.



PROHIBICION:
Esta absolutamente prohibido el uso y la carga del robot cortacésped en ambientes
explosivos e inflamables.

OBLIGACION:

Inspeccionar visualmente el robot cortacésped aintervalos regulares paraasegurarsede
quelas cuchillas y el mecanismo de corte no estén desgastados o dafiados. Asegurarse
de que el robot cortacésped esté en buenas condiciones operativas.

OBLIGACION:

Leertodo el manual con atencion, especialmente todalainformaciéonrelativaalaseguridad
y asegurarse de entenderla completamente. Seguir rigurosamente las instrucciones de
funcionamiento, mantenimiento y reparacion.

OBLIGACION:
Los operadores que realicen trabajos de mantenimiento y reparacién deben conocer
perfectamente sus caracteristicas especificas y las normas de seguridad.

USO OBLIGATORIO DE GUANTES:
Usar las protecciones individuales previstas por el Fabricante, en especial, usar
guantes de proteccién cuando se realicen intervenciones en el mecanismo de corte.

O
O
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1.3 PROCEDIMIENTOS DE TRABAJO SEGUROS

Formacion

C.

Estaterminantemente prohibido utilizar lamaquinasin el accesorio delantero montado.

%,

Leer atentamente las instrucciones y familiarizarse con los controles y el uso correcto de la maquina.

No permitir nunca que nifios, personas con capacidades fisicas, sensoriales o0 mentales reducidas, o con falta de
experiencia y conocimientos, o personas que no estén familiarizadas con estas instrucciones, manejen la maquina.
Las normativas locales pueden limitar la edad del operador.

Eloperador, o elusuario, es responsable delos accidentes o peligros que involucren aterceros o aequipos de terceros.

Preparacion

a.

b.

Asegurarse de que el sistema automatico de delimitacion perimetral esté correctamente programado de acuerdo
con las especificaciones.

Inspeccionar periddicamente la zona donde se utilice la maquina y retirar piedras, palos, cables y cualquier otro
objeto extrafio que pueda dificultar el funcionamiento.

Realizar periédicamente inspecciones visuales de las cuchillas, los pernos de las cuchillas y el grupo de corte
para comprobar si estan desgastados o dafiados. Sustituir las cuchillas y los pernos desgastados o dafiados por
parejas para mantener el equilibrio de la maquina.

Deben colocarse carteles de advertencia alrededor de la zona de trabajo de la maquina, si ésta se utiliza en zonas
publicas o abiertas al publico. Los carteles deberan tener el siguiente texto: «jAtencion! jCortacésped automatico!
iMantenerse alejado de la maquina! jVigilar a los nifios».

1.3.1 Funcionamiento

Informacion general

a.
b.

No utilizar la maquina con protecciones defectuosas ni sin dispositivos de seguridad.

No colocar las manos ni los pies cerca o debajo de las piezas giratorias. Mantenerse siempre lejos de la abertura
de descarga.

No tocar las partes moviles de la maquina hasta que se hayan detenido por completo.

Llevar siempre zapatos resistentes y pantalones largos durante el funcionamiento de la maquina.

No levantar ni transportar la maquina con el motor eléctrico en funcionamiento.



f. Retirar el dispositivo de desactivacion de la unidad:

- Antes de eliminar una obstruccion;

- Antes de inspeccionar, limpiar o intervenir en la maquina;

- Sies golpeado por un objeto extrafo, para comprobar si hay dafios en la maquina;

- Silamaquina empieza a vibrar de forma anormal para comprobar posibles dafios antes de ponerla en marcha.

g. Nodejarlamaquinaenfuncionamiento sinvigilanciacuando haya animales domésticos, nifios u otras personas cerca.
Mantenimiento y conservacion

Apretar bien todas las tuercas, pernos y tornillos para garantizar un funcionamiento seguro de la maquina.
Comprobar con frecuencia si el robot cortacésped esta desgastado o deteriorado.

Por razones de seguridad, las piezas desgastadas o dafiadas deben sustituirse.

Asegurarse de que las cuchillas se sustituyan tinicamente por piezas de recambio adecuadas.

Asegurarse de que las baterias se carguen utilizando el cargador correcto recomendado por el fabricante. Un uso
inadecuado puede provocar descargas eléctricas, sobrecalentamientos o pérdidas de liquido corrosivo de labateria.
En caso de fuga de electrolitos, lavar con agua/agente neutralizador y contactar con un médico en caso de contacto
con los ojos, etc.

g. El'mantenimiento de la maquina debe realizarse de acuerdo con las instrucciones del fabricante.

Poooe
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Riesgos residuales

- Aunque el producto cumple todos los requisitos de seguridad, pueden existir riesgos adicionales debidos a una
instalacion incorrecta y/o a situaciones imprevisibles. Por lo tanto, es necesario mantener libre de objetos, personas
y animales la zona sobre la que opera el producto, e informar de los posibles peligros a todas las personas que
puedan tener acceso, aunque sea ocasionalmente, a la zona de trabajo.

- Peligro de proyeccion de objetos contra el cuerpo, animales y cosas. Mantenerse a una distancia de seguridad de
al menos 8 metros en relacion a la maquina durante su funcionamiento.

- Encasodetormentaseléctricas conriesgo derayosy, engeneral, en prevision de malas condiciones meteorolégicas,
se recomienda no utilizar el producto y desconectar todos los dispositivos periféricos de lared eléctrica. Para utilizar
el producto, vuelva a conectar los periféricos a la fuente de alimentacion siguiendo las instrucciones del manual.

2. INTRODUCCION
21 INTRODUCCION GENERAL

2.1.1 Finalidad del manual

NOTA: Este manual esté sujeto a actualizaciones y revisiones periddicas. Antes de utilizar lamaquina, asegurese de haber descargado
la Ultima version disponible.

Este manual es parte integrante del equipo y tiene la finalidad de proporcionar la informacién necesaria para su uso.
Conservar este manual durante toda la vida util del equipo para que esté siempre disponible en caso de necesidad.
El destinatario del manual es el usuario del equipo, que debe leer atentamente la informacion contenida en ély aplicarla
rigurosamente para velar por la seguridad de las personas y evitar dafos.

Para destacar los textos con una importancia significativa, se han utilizado los siguientes simbolos.

PELIGRO / ADVERTENCIA / ATENCION:
Los pictogramas contenidos en un triangulo con fondo amarillo y una linea negra
indican peligro / advertencia / atencion.



PROHIBICION:
Los pictogramas contenidos en un circulo tachado con fondo blanco y una linea roja
indican una prohibicion.

OBLIGACION:
Los pictogramas contenidos en un circulo con fondo azul indican una obligacion.

NOTA: Los textos expresados de esta forma indican informacion técnica de especial importancia que debe tenerse en cuenta.

2.2 DESCRIPCION DEL PRODUCTO

El robot cortacésped (Fig. 1y 2) esta disefado y fabricado para cortar automaticamente la hierba de los jardines a
cualquier hora del dia y de la noche.

En funcidn de las diferentes caracteristicas de la zona que se debe cortar, el robot cortacésped puede programarse
paratrabajar en varias zonas delimitadas por un limite virtual y conectadas por recorridos de desplazamiento virtuales.
Durante el funcionamiento, el robot cortacésped efectua el corte del area delimitada por el confin virtual (Fig. 7.A).
Cuando el robot cortacésped se encuentra cerca del confin virtual (Fig. 7.A) o encuentra un obstaculo (Fig. 7.B) cambia
la trayectoria segun la estrategia de navegacion elegida.

El robot cortacésped efectua el corte automatico y completo de la zona de césped delimitada.

La utilizacién de accesorios especiales, previstos por el Fabricante como equipamiento original o adquirible de manera
separada, permite efectuar este trabajo segun varias modalidades operativas, ilustradas en este manual o en las
instrucciones que acompafan a cada accesorio.

El producto funciona mediante sefal satelital y recibe datos de correccion satelital desde la nube STIGA. La tecnologia
de funcionamiento del robot cortacésped se basa en la comunicacion de datos entre el Cloud STIGA y el propio robot.
Para utilizar el producto también es necesario un dispositivo mévil (smartphone/tablet), excepto para cortar el césped
en modo manualy el uso de accesorios, para lo cual se necesita un mando a distancia (céddigo 2RR001004/ST1),
disponible como accesorio, compuesto por un transmisor y un receptor.

El robot cortacésped esta equipado con una camara, sensores lidar y ultrasonidos para evitar cualquier obstaculo
presente en la zona de trabajo y mejorar el rendimiento de la navegacion.

Cualquier otro tipo de uso puede ser peligroso y causar danos a personas y/o cosas. Se consideran usos indebidos (a
modo de ejemplo, pero sin limitarse a ellos): transportar personas, nifios o animales en la maquina; dejarse transportar
por lamaquina; utilizar lamaquina para remolcar o empujar cargas sin el accesorio especifico previsto para el remolque;
utilizar la maquina para cortar vegetacion que no sea hierba; si no es mediante el uso de los implementos especificos
previstos y recomendados.

NOTA: la presencia de una conexion de red celular en el lugar de instalacién es obligatoria para el funcionamiento del
robot cortacésped. Compruebe de antemano que la cobertura de la red celular es suficiente en stiga.com o a través
de la APP. El proveedor de la conexion a la red puede cambiar en cualquier momento segun los acuerdos comerciales.

NOTA: Para su funcionamiento, el robot cortacésped recibe datos de correccion satelital, que se transmiten a través
de la nube STIGA. La sefial de correccion satelital esta disponible en muchos paises. Comprueba previamente que la
sefial de correccion satelital esté presente en el lugar de instalacién en stiga.com o a través de la aplicacion. En caso
de que la sefial de correccion satelital no esté disponible en el lugar de instalacion, es necesario instalar una estacion
de referencia satelital, disponible como accesorio.

2.3 COMPONENTES DE LA MAQUINA

Ruedas motrices (Fig. 1.G)
Ruedas pivotantes (Fig. 1.H
Consola (panel de control) (
Capd de la bateria (Fig. 1.F)
Baterias (Fig. 2.B)

Soportes de desenganche rapido para accesorios (Fig. 1.E)
Conectores de alta potencia 56 V (Fig. 1.C)

Conector de baja potencia 12 V (Fig. 1.D)

)
Fig.2.D)
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Grupo dispositivos de corte (Fig. 1.A)
Dispositivos de corte (cuchillas) (Fig. 1.B)
Motor de cuchillas (Fig. 2.A)
Traccion (Fig. 1.1)
. Radiocontrol (Fig. 4.D) (accesorio - no incluido)
Luz de advertencia (Fig. 2.C)
Sensores lidar (Fig. 2.G)
Ultrasonidos (Fig. 2.H)
Camara (Fig. 2.F)
Botén STOP (Fig. 2.E)
Faros (Fig. 1.M)
Conector de carga (Fig. 1.N)
Enganche remolque (Fig. 2.1)
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2.4 DESEMBALAJE

A continuacion se detallan todos los pasos para un correcto desembalaje:
1. Abrir la caja del robot cortacésped;
2. Extraer los accesorios;
3. Sacar el robot cortacésped.

ADVERTENCIA:
Asegurarse de retirar todo el material de embalaje del robot cortacésped antes de utilizarlo.

ATENCION:
Para evitar lesiones o danos, prestar atenciéon durante el desembalaje del robot
cortacésped y evitar el contacto con elementos peligrosos.

> >

2.5 MONTAJE DE ACCESORIOS

Consulte la guia de montaje independiente que se suministra con cada accesorio.

2.6 MONTAJE DEL ACCESORIO FRONTAL

Consulte las instrucciones de instalacion del accesorio (Fig. 15, Fig. 24).

NOTA Consulte el manual de accesorio delantero.

2.7 SIMBOLOS Y PLACAS (FIG. 13)

ATENCION:
Leer las instrucciones de uso antes de poner en marcha el producto.

ATENCION:
Peligro de proyeccion de objetos contra el cuerpo.

ATENCION:
Mantenerse a una distancia de seguridad de al menos 8 metros en relacién ala maquina
durante su funcionamiento.

> B> D>
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ATENCION:
No coloque las manos ni los pies cerca o debajo de la apertura del dispositivo de corte.

ATENCION:
Mantenerse lejos de las superficies calientes.

ATENCION:
Retire el dispositivo de desactivacion y lea las instrucciones antes de realizar cualquier
tarea de mantenimiento o reparacion.

Carga remolcable maxima admisible (100 kg) (Fig. 13.C).
Indica el peso maximo que puede remolcar la maquina.

ATENCION:
Riesgo de aplastamiento (Fig. 13.B).
La etiqueta se encuentra junto a los soportes de accesorios de desenganche rapido.

ATENCION:
No subirse a la maquina.

PROHIBICION:

Asegurarse de que no haya personas (especialmente nifos, ancianos o personas
discapacitadas) ni animales domésticos en la zona de trabajo cuando la maquina esté
en funcionamiento.

Mantener alos nifios, animales domésticosy otras personas aunadistancia de seguridad
suficiente cuando el robot esté funcionando.

PROHIBICION:
No utilizar limpiadores de alta presion en la maquina para limpiarla o lavarla.

Utilice la fuente de alimentacion original con las caracteristicas indicadas en la placa.

Simbolo de fuente de alimentacion de CC.

Grado de proteccion contra la entrada de soélidos y agua.

Residuos de aparatos eléctricosy electronicos, que deben entregarse alas instalaciones
adecuadas para su reciclado y eliminacion.

Nivel de potencia sonora garantizada

Usar gafas de proteccion

Usar protecciones acusticas



Usar guantes de proteccion

Usar zapatos de proteccion

2.8 PARADA Y APAGADO DEL ROBOT CORTACESPED DE FORMA SEGURA

OBLIGACION
Apagar siempre el robot cortacésped de forma segura antes de cualquier operacion de
limpieza, transporte o mantenimiento.

Procedimiento:

1. Si la maquina esta en movimiento, bloquea automaticamente el avance y la rotacion de las cuchillas cuando la
distancia al obstaculo es inferior a 1,10 m. Si la maquina no se detiene, pulse el botén de emergencia (Fig. 2.E).

2. Pulsar el boton “STOP” (Fig. 3.D) para detener el robot cortacésped de forma segura y abrir la tapa de proteccién
(Fig. 3.A).

. Pulsar el botén de apagado (Fig. 3.E) durante unos segundos y espere a que se apague el LED del mismo botdn.

. Solo después de que el LED se haya apagado (Fig. 3.E), desactivar la llave de seguridad (Fig. 3.C) para apagar
el robot cortacésped de forma segura.

. Cerrar la tapa de proteccion (Fig. 3.A).

. El'robot cortacésped se detiene o se apaga de forma segura.
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2.9 PALANCA DE ACTIVACION / DESACTIVACION DE LA TRACCION

La palanca de activacion / desactivacion de traccién (Fig. 1.L) permite mover la maquina manualmente, sin
necesidad de encenderla.
Esta palanca de mando tiene dos posiciones, indicadas por los siguientes simbolos:

OO' Traccion activada: con la palanca en posicion horizontal, la maquina puede
desplazarse con la maquina encendida por medio de los motores.

“ 2. Traccion desactivada: con la palanca hacia abajo, la maquina puede moverse
manualmente sin encenderse.

ADVERTENCIA:
No dejar la maquina sin vigilancia con la palanca en posicién 2 (traccién desactivada).

ADVERTENCIA:
A Desplazar la maquina manualmente sélo en terreno plano.

INSTRUCCION DE SEGURIDAD:
La palanca de acoplamiento/desacoplamiento nunca debe estar en la posicién media. Esto
sobrecalienta y dana la traccién.



3. INSTALACION

ATENCION:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los dispositivos de seguridad instalados.

PELIGRO ELECTRICO:
Se debe proporcionar una toma de corriente que cumpla con las leyes pertinentes del pais.

PELIGRO ELECTRICO:
El circuito alimentado debe estar protegido por un interruptor diferencial (RCD) con una
corriente de activacion no superior a 30 mA.

PELIGRO ELECTRICO:

No conecte la fuente de alimentacion a una toma de corriente si el enchufe o el cable
estan danados.

No conecte ni toque un cable danado antes de desconectarlo de la fuente de alimentacion.
Un cable deteriorado puede crear contacto con las partes bajo tension.

ATENCION:

El cable de alimentacion, la fuente de alimentacion, el alargador y cualquier otro cable
eléctrico que no pertenezca al producto deben permanecer fuera de la zona de corte para
mantenerlos alejados de las piezas moéviles peligrosas y para evitar que los cables se
dafien y puedan entrar en contacto con piezas con tension.
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NOTA: Para su funcionamiento, el robot cortacésped recibe datos de correccion satelital, que se transmiten a través
de la nube STIGA. La sefial de correccion satelital esta disponible en muchos paises. Comprueba previamente que la
sefial de correccion satelital esté presente en el lugar de instalacién en stiga.com o a través de la aplicacion. En caso
de que la sefial de correccidn satelital no esté disponible en el lugar de instalacion, es necesario instalar una estacion
de referencia satelital, disponible como accesorio (ver Cap. 3.4).

3.1 COMPROBACION DE LOS REQUISITOS PARA LA INSTALACION

A continuacion se presenta como comprobar los requisitos necesarios y preparar el jardin antes de realizar la
instalacion.

3.1.1 Comprobacion del jardin

Compruebe el estado del jardin para ver los confines virtuales, los obstaculos y las zonas que hay que excluir.
Verificar que el césped que debe cortarse sea uniforme y no tenga baches, piedras u otros obstaculos, y si fuera
necesario, realizar los trabajos de recuperacion correspondientes.

* Nivelar el suelo para que no se formen charcos a causa de la lluvia.

» Cuando se instale por primera vez, la altura inicial del césped debe estar dentro del rango de funcionamiento del
robot cortacésped: 20-95 mm. Si fuera necesario, preparar el jardin con un cortacésped convencional.

El robot cortacésped funciona a través de la sefial por satélite. La precision de la sefial por satélite puede verse

afectada por:

* Presencia de obstaculos a lo largo del perimetro de la instalacién o dentro de un &rea de trabajo como, por ejemplo,
arboles con follaje denso, setos, muros delimitadores, vallas metalicas, edificios y superficies reflectantes como
cristaleras o paredes metalicas.

» Condiciones meteoroldgicas adversas como, por ejemplo, niebladensa, nubosidad elevada, intensas precipitaciones
en forma de lluvia o nieve.

En caso de mal funcionamiento, excluya la zona del area de trabajo del robot cortacésped.



3.1.2 Controles para la definicion de los confines virtuales

1. Comprobar quelapendiente maximade lazonade trabajo seainferior oigual al 27% (Ver Parr.8“DATOS TECNICOS”).
Para la definicion de los confines virtuales respetar las reglas indicadas en la Fig. 5.

a. sila pendiente es < 15%, el confin virtual puede colocarse como en la figura;

b. sila pendiente es > 15%, la instalacién debe incluir la zona inclinada respetando la distancia indicada en la figura;

. silapendiente es <27 %y lazonainclinada no forma parte de la parte del jardin que se va a cortar, debe respetarse
la distancia indicada en la figura;

d. sila pendiente es >27% debe excluirse la zona inclinada respetando la distancia indicada en la figura.

o

ATENCION:
A El robot puede cortar superficies con una pendiente maxima del 27 %.
Si no se siguen las instrucciones, el robot puede resbalar y salir de la zona de trabajo

ATENCION:

A Las zonas que presenten pendientes superiores a aquellas admisibles no pueden ser
cortadas. Coloque el confin virtual antes de la pendiente, excluyendo esa zona de césped
del corte.

2. Comprobar toda la zona de trabajo: identificar los obstaculos y las zonas que deben excluirse de la zona de trabajo
que deberan programarse como zonas que evitar (Fig. 7.B).

3.2 CRITERIOS PARA DELIMITAR LAS ZONAS DE TRABAJO Y LAS RUTAS DE DESPLAZAMIENTO

ATENCION:
Al planificar los limites virtuales, las rutas de traslado y las zonas que deben evitarse,
es necesario mantener una distancia de al menos 6 metros con respecto al cortacésped.

>

ATENCION:
Las distancias indicadas en este manual se refieren a la maquina en configuracion de
cortacésped. Si hay accesorios diferentes, consulte el manual especifico.

3.2.1 Distancias minimas de los confines virtuales y distancias de delimitacion

Procedimiento:

1. Sihay una acera o calzada al mismo nivel que el césped, el confin virtual puede coincidir ser el borde de la acera
(Fig. 6.A).

2. Cuando haya una piscina, un estanque o una excavacion, el confin virtual debe planificarse a una distancia minima
de 3 metros (Fig. 6.B). Si la piscina, el estanque o la excavacidn estan situados al final de una pendiente, el limite
virtual debe programarse a una distancia de al menos 5 metros (Fig. 6.C).

3. Enelcasodelos arboles conraices salientes, el limite virtual debe programarse de manera que el robot cortacésped
no pase por superficies desconectadas (Fig. 6.D).

4. El limite virtual debe programarse de manera que el robot cortacésped mantenga una distancia de al menos 1,10
m de las zonas con grava o piedra triturada (Fig. 6.E).

5. En caso de zonas en pendiente, respetar lo indicado en el parr. 3.1.2.

6. En el caso de elementos estructurales continuos (tapias, cercas, setos, etc.) con una altura superior a 50 cm, el
limite virtual debera programarse como minimo a 1,10 m de distancia de ellos (Fig. 6.F).

7. Entodos los demas casos, el limite virtual debe respetar una distancia minima de 1,10 m entre el robot cortacésped
y el obstaculo (Fig. 6.G/H).

8. Cuando los obstaculos estén separados por menos de 150 cm, marquelos como un solo obstaculo segun las
distancias indicadas anteriormente (Fig. 6.1).



ADVERTENCIA:
A La zona de trabajo y, en general, las zonas por las que puede navegar el robot cortacésped
deben estar delimitadas por una barrera fisica que no se pueda cruzar.

ATENCION:
Si la pendiente es superior al 27% zona inclinada debe excluirse de la zona de corte (Ver
Parr. 3.1.2).

3.2.2 Pasos estrechos

Procedimiento:

1. En caso de pasos estrechos, la distancia entre dos confines virtuales debe ser Z 22 m (Fig. 7.C).

2. Enel caso de un paso en el que la distancia entre los limites virtuales seria Z <2m, la parte de la zona mas alla del
paso estrecho (Fig. 7.D) no puede ser alcanzado por el robot cortacésped automaticamente. En este caso, deben
programarse dos zonas de corte virtuales separadas (Fig. 7.E) y unirlas con unaruta de transferencia virtual (Fig. 7.F).

3. Si no es posible conectar las dos zonas con una ruta de desplazamiento virtual, la parte de la zona situada mas
alla del paso estrecho se considerard una "Area cerrada" (véase Parr. 3.2.3).

3.2.3 Areas cerradas

Lasareasalas que elrobotcortacésped no puede acceder de formaindependiente através de unarutade desplazamiento
virtual deben programarse como "Area cerrada" (opcion en App).

Cada Area Cerrada puede tener una superficie maxima (véase la tabla de datos técnicos). Si es necesario cubrir
una superficie mayor que la méaxima gestionable por una sola Zona Cerrada, subdividala en varias Zonas Cerradas.
Para el registro de zonas cerradas, es necesario seguir los mismos criterios que en Parr. 3.2.1.

El robot cortacésped debe introducirse a mano en cada recinto cerrado y arrancarse manualmente.

3.2.4 Rutas de desplazamiento

Las zonas ajardinadas entre las que haya zonas que no se van a cortar deben estar conectadas por rutas de
desplazamiento. Las rutas de desplazamiento deben respetar el limite maximo de pendiente del 20%.

1. Identificar la ruta de desplazamiento mas suave entre los posibles pasajes, que permita la mayor distancia de
cualquier obstaculo y que no atraviese zonas normalmente utilizadas para el estacionamiento, el transito de
vehiculos o los flujos de personas.

2. La ruta de desplazamiento incluye una zona de maniobra que se extiende 2 m a la derecha y 2 m a la izquierda
de la ruta registrada (Fig. 8.D). Deben respetarse las siguientes distancias minimas entre la zona de maniobras y
los distintos elementos del jardin:

- 1,10 m de los obstaculos delimitados por perimetros virtuales o zonas de no corte (Fig. 8.A);

- 1,10 m de obstaculos fijos no delimitados o de elementos estructurales continuos (Fig. 8.B);

- 1,10 m de la via publica (Fig. 8.C);

- 1,10 m de las piscinas (Fig. 8.E);

- 1,10 m de rutas peatonales (Fig. 8.F);

- 1,10 m de acantilados o pendientes pronunciadas (Fig. 8.G);

- 1.10 m de aceras (Fig. 8.H).

3. Enelcasode pasos estrechos enlos que no puedan respetarse las distancias anteriores, el paso debera delimitarse
con barreras no transitables, si no existieran ya.

NOTA: Las rutas de desplazamiento registradas dentro de pasos estrechos pueden tener una recepcién de sefial de
satélite inadecuada, lo que afecta a la precisién de funcionamiento del robot cortacésped.




3.3 INSTALACION DE LOS COMPONENTES

PELIGRO ELECTRICO:
Utilizar inicamente el cargador de bateria y el alimentador suministrados por el Fabricante.
El uso inadecuado puede provocar una descarga eléctrica y/o un sobrecalentamiento.

ADVERTENCIA:

Peligro de corte de manos y pies.

Usar guantes y zapatos de proteccion para evitar peligros de cortes en las manos y en
los pies.

ADVERTENCIA:

Peligro de polvo en los ojos.

A Usar gafas de proteccidn para evitar peligro de polvo en los ojos.

PELIGRO ELECTRICO:
Conectarlaalimentacion eléctricaunavez completadas todas las operaciones deinstalacion.
Si fuera necesario, desconectar la alimentacidn eléctrica general durante la instalacion.

PELIGRO ELECTRICO:

Para realizar la conexién eléctrica, es necesario que cerca de la zona de instalacion se haya
dispuesto una toma de corriente. Asegurarse de que la conexion a la red de alimentacién
sea conforme a la leyes vigentes del pais donde se utiliza.

ADVERTENCIA:
El circuito alimentado debe estar protegido por un interruptor diferencial (RCD) con una
corriente de activacion no superior a 30 mA.

3.3.1 Carga del robot cortacésped después de la instalacion

Antes de utilizar el producto por primera vez, recargue las baterias completamente (ver parr. 4.5).

3.4 INSTALACION DE LA ESTACION DE REFERENCIA POR SATELITE (S| FUERA NECESARIA)

Para su funcionamiento, el robot cortacésped recibe datos de correccidn satelital, que se transmiten a través de la
nube STIGA. La sefial de correccion satelital esta disponible en muchos paises. Comprueba previamente que la sefal
de correccién satelital esté presente en el lugar de instalacion en stiga.com o a través de la aplicacién. En caso de
que la sefal de correccion satelital no esté disponible en el lugar de instalacién, es necesario instalar una estacion de
referencia satelital, disponible como accesorio.

Para comprobar la presencia de la sefial de correccion satelital en el lugar de instalacion del robot cortacésped, siga
el procedimiento guiado a través de la aplicacion.

En caso de que la sefial de correccion satelital no esté disponible en el lugar de instalacién, es necesario instalar una
estacion de referencia satelital (no incluida).

ADVERTENCIA:

Por razones de seguridad, la estacion de referencia del satélite no debe moverse nunca
después de haber programado los confines virtuales, las rutas de desplazamientoy las
zonas que evitar. El robot cortacésped puede salir de la zona de trabajo programada.
Si se traslada la estacion de referencia, es necesario reprogramar.

ADVERTENCIA:

Por motivos de seguridad, la programacion de los limites virtuales, las rutas de traslado
y las zonas que deben evitarse se ha realizado mediante una seinal de correccion
por satélite, y si posteriormente se desea utilizar el robot cortacésped mediante una
estacion de referencia por satélite, es necesario volver a programarlo. Del mismo modo,
si la programacion de los limites virtuales, las rutas de transferencia y las zonas a
evitar se ha realizado utilizando una estacion de referencia satelital, y posteriormente
se desea utilizar el robot cortacésped mediante una senal de correccion satelital, es
necesario volver a programarlo.



3.4.1 Controles para la instalacion de la estacion de referencia por satélite

PELIGRO ELECTRICO:

Utilizar unicamente el cargador de
bateriay elalimentador suministrados
por el Fabricante. El uso inadecuado
puede provocarunadescargaeléctrica
y/o un sobrecalentamiento.

PELIGRO ELECTRICO:

El circuito alimentado debe
estar protegido por un
interruptor diferencial (RCD)
con una corriente de activacion
no superior a 30 mA.

PELIGRO ELECTRICO:

Para realizar la conexion eléctrica,
es necesario que cerca de la zona
de instalacion se haya dispuesto

PELIGRO ELECTRICO:
Conectar la alimentacion
eléctrica una vez completadas
todas las operaciones de

instalacion. Si fuera necesario,
desconectar la alimentacion
eléctrica general durante la
instalacion.

USO OBLIGATORIO DE GAFAS:
Usar gafas de proteccion para
evitar peligro de polvo en los
ojos.

una toma de corriente. Asegurarse
de que la conexion a la red de
alimentacion sea conforme a la leyes
vigentes del pais donde se utiliza.

USO OBLIGATORIO DE GUANTES:
Usar guantes de proteccion para
evitar peligros de cortes en las
manos.

PELIGRO ELECTRICO:

No conecte la fuente de alimentacion
a una toma de corriente si el enchufe
o el cable estan dafiados. No
conecte ni toque un cable dafado
antes de desconectarlo de la fuente
de alimentacion.

Un cable deteriorado puede crear
contacto con las partes bajo tension.

> B P

La estacion de referencia por satélite debe colocarse en una zona donde el cielo quede completamente visible. La
estacion de referencia por satélite debe estar colocada por encima de los obstaculos como arboles con follaje denso,
setos, muros delimitadores, vallas metalicas, edificios y superficies reflectantes como cristaleras o paredes metalicas.
Se requiere la conexion a una toma de corriente (Fig. 17).

NOTA: Se considera que el cielo es totalmente visible cuando esta despejado en un angulo de al menos 120° en todas
las direcciones.

)
3.4.2 Procedimiento para la instalacion de la estacion de referencia satelital

Con referencia a la Fig. 16, la instalacion de la estacion de referencia satelital (A) debe realizarse mediante el soporte
de fijacién (E). Para la alimentacion se necesita una fuente de alimentacién (F) y una conexién a una toma de corriente.

Preparar la zona de instalacion del alimentador (F) de manera que quede protegido por la radiacién solar y que no
pueda sumergirse en el agua bajo ninguna condicion meteorolégica.



ADVERTENCIA:

El cable de alimentacién, la fuente de alimentacion, el alargador y cualquier otro
cable eléctrico que no pertenezca al producto deben permanecer fuera de la zona
de corte para mantenerlos alejados de las piezas moviles peligrosas y para evitar
que los cables se danen y puedan entrar en contacto con piezas con tension.

ADVERTENCIA:
El cable de alimentacién eléctrica y el alimentador deben colocarse de forma que
no constituyan un peligro para los nifos, las personas o los animales.

ADVERTENCIA:

Por razones de seguridad, , la estacion de referencia del satélite no debe
moverse nunca después de haber programado los confines virtuales, las rutas

de desplazamiento y las zonas que evitar. El robot cortacésped puede salir de la
zona de trabajo programada. Si se traslada la estacion de referencia, es necesario
reprogramar.

Requisitos y obligaciones:

Se necesitaran los siguientes componentes (véase la Fig. 16):

(A) Estacion de referencia por satélite;

(E) Abrazadera de fijacién;

(H) Puente para la fijacion de la abrazadera a un poste o tornillos para el montaje en la pared (no incluidos);
(G) Tornillos para la fijacion de la estacion de referencia por satélite en la abrazadera;

(F) Alimentador;

(L) Cable de extension.

Procedimiento (Fig. 18):

1. Verificar los requisitos de instalacién en el parr. 3.4.1.

2.Fijarla abrazadera (E) auna pared (N) con los tornillos de fijacién (no incluidos), asegurandose de que esté nivelada.
Si se monta en un poste (M), utilizar el puente incluido (H) para fijar la abrazadera (E).

3. Fijar la estacién de referencia por satélite (A) a la abrazadera (E) con el conector (C) hacia abajo mediante los
tornillos (G). Asegurese de que la estacion esté en posicion totalmente horizontal. Conecte la estacion de referencia
por satélite al alimentador (F) o al cable alargador a través del conector (C) y atornillar la tuerca.

4. Asegure el cable de alimentacion para que no se dafe ni suponga un peligro.

5. Conecte el enchufe del alimentador (F) en la toma eléctrica.

NOTA: La parte superior de la estacion de referencia por satélite debe estar lo mas cerca posible de la parte superior
de la pared o del poste (Fig. 18/19).

NOTA: Si fuera necesario, el cable que alimenta la estacion de referencia por satélite puede extenderse con los cables
de extension disponibles como accesorios. Esta permitido utilizar un maximo de dos cables de extensién de 5 metros
o un cable de 15 metros.

NOTA: Para evitar interferencias, la estacion de referencia por satélite debe estar instalada a al menos 400 cm de distancia
de otras estaciones de referencia por satélite que puedan encontrarse en las proximidades.

ATENCION:

La superficie o el poste en el que se fije la estacion de referencia por satélite debe
ser estable y no debe moverse, oscilar o girar, por ejemplo, en caso de viento fuerte
o intemperie. El movimiento de la estacion de referencia por satélite influye en la
precision de funcionamiento del robot cortacésped.

ATENCION:
Tenga cuidado al instalar la estacion de referencia por satélite. Existe el riesgo de
caer desde grandes alturas o de que los objetos caigan al vacio.



ATENCION:

Si se traslada la estacion de referencia por satélite, la programacion de los confines
virtuales, las rutas de desplazamiento y las zonas que evitar debe realizarse de nuevo
a través de la APP.

ATENCION:
Asegurese de que la estacion de referencia por satélite esté instalada en posicién
totalmente horizontal.

3.5 PRIMERA ACTIVACION DEL ROBOT CORTACESPED

El funcionamiento automatico del robot cortacésped requiere una serie de configuraciones que se pueden realizar a
través de un dispositivo mévil (smartphone) iOS o Android con la aplicacion "STIGA GO" instalada (Fig. 23).

La aplicacion para iOS puede descargarse en la iOS App Store. La aplicacién para Android puede descargarse
desde Google Play Store.

Durante la primera instalacion, es necesario asociar el robot cortacésped a la aplicacion “STIGA.GO”. Siga el
procedimiento guiado de la aplicacion “STIGA.GO”.

‘ Install Stiga.GO App

3.5.1 Prelogin

Al acceder por primera vez a la aplicacion se puede:

* Acceder a las paginas de informacion sobre los distribuidores y productos de STIGA.
* Realizar el primer registro.

* Iniciar sesion para usuarios ya registrados.

3.5.2 Registro (sign up)

La seccion "Registro" permite el registro del usuario y habilita el acceso a todas las funciones de la aplicacion.

El usuario puede conectarse a través de la propia cuenta de Google, Facebook y Apple, o crear una nueva cuenta
rellenando los campos requeridos.

El proceso de registro requiere la verificacion por correo electrénico.

3.5.3 Asociacion del dispositivo (Pairing)

La seccién "Asociacion del Dispositivo" permite asociar por Bluetooth® el propio dispositivo mévil al robot cortacésped
y a la estacion de referencia por satélite (si la hay).

Para realizar el emparejamiento, es necesario que el robot cortacésped y la estacién de referencia por satélite (si la
hay) estén encendidos y se encuentren a una distancia inferior a 8 metros del dispositivo movil.

Para asociar un nuevo robot cortacésped STIGA, pulse el botdn “Anadir dispositivo” (+) y siga el procedimiento guiado.
Una vez completada la asociacion, se muestra la pagina principal del producto, desde la que es posible acceder a
los distintos menus disponibles.

NOTA: si el robot cortacésped no es detectado por el dispositivo mévil, compruebe que no esté ya conectado mediante
Bluetooth® a otro dispositivo movil.




3.5.4 Conectividad remota y activacion de la tarjeta SIM

El robot cortacésped esta equipado con un médulo de conectividad celular con tarjeta SIM que permite la conexion a
la nube de STIGA y el control remoto del robot cortacésped. Una vez completada la asociacion del dispositivo con la
cuenta de usuario, debe activarse la tarjeta SIM.

Procedimiento:

Siga el procedimiento guiado de la APP.

3.5.5 Garaje y pagina del producto (device page)

La seccion "Garaje" muestra todos los productos Stiga asociados al perfil del usuario.

Los productos asociados se muestran desplazandose a la izquierda y a la derecha entre las diferentes pantallas.

Para cada uno de los productos mostrados, es posible acceder a una serie de opciones que le permiten:

¢ Cambiar el nombre o eliminar el dispositivo de la cuenta de usuario.

* Acceder a las informaciones del producto y a los manuales.

» Comprobar el estado de la conectividad a la red mdvil y el estado de la sefial GNSS del robot cortacésped y de la
estacion de referencia (si la hay).

* Realizar las actualizaciones del firmware.

Desde la seccion "Garaje" puede acceder a la "Pagina de producto” de cada producto asociado.
La pagina de productos del robot cortacésped esta dividida en tres secciones:

* Robot.

* Configuraciones.

e Mijardin.

La seccion “Robot” permite:

* Comprobar el estado del robot cortacésped (nivel de bateria, estado de funcionamiento, modo de corte ajustado).
* Arrancary parar el robot cortacésped.

 Forzar el retorno al punto de partida del robot cortacésped.

* Poner en marcha el robot cortacésped para trabajar en una zona a la que no se puede llegar de forma autdnoma.

La seccién “Configuraciones” permite:

Seleccionar la modalidad de corte “Corte Simple” o “Programado” (si estuviera disponible).
Programar o modificar el programa de trabajo.

Programar o modificar de la altura de corte.

Iniciar el procedimiento de hibernacion para el aimacenamiento de invierno.

Activar y seleccionar la sensibilidad del sensor de lluvia.

Activar funciones adicionales.

La seccion “Mi jardin” permite:

* Registrelosconfinesvirtuales, las rutas de desplazamientoy las zonas que deben evitarse mediante los procedimientos
guiados en la aplicacion.

* Visualizar el mapa del jardin con los elementos registrados y la posicion en tiempo real del robot cortacésped.

* Ajuste la direccién de corte deseada.

* Ponga en marcha el robot cortacésped para trabajar en una zona especifica del jardin.

3.5.6 Inicializacion del robot cortacésped

La inicializacion del robot cortacésped es obligatoria y requerida en la aplicacion:
e En el primer arranque del producto.

» Cuando el robot cortacésped se enciende o se reinicia.

* Cuando el robot cortacésped se desplaza manualmente.

Procedimiento en el primer arranque del producto:
1. Inicie la inicializacion segun lo solicitado por la aplicacién y espere a que se complete el procedimiento. El robot
cortacésped avanza en tres pasos de aproximadamente 1 m.



Procedimiento al arrancaro desplazar el robot cortacésped manualmente:

1

. Coloque el robot cortacésped dentro de un area programada, de manera que pueda avanzar al menos 3 my
permanecer dentro del confin virtual sin encontrar obstaculos.

2. Inicie la inicializacién segun lo solicitado por la aplicacion y espere a que se complete el procedimiento. El robot

cortacésped avanza en tres pasos de aproximadamente 1 m.

3.5.7 Programacion de confines virtuales, rutas de desplazamiento y zonas que evitar

Antes de proceder a la programacion, asegurese de haber completado los siguientes pasos: asociacion de dispositivo
(Pérr. 3.5.3), e inicializacion del robot cortacésped (Pérr. 3.5.6).

La programacion de los limites virtuales de las diferentes Zonas y Areas Cerradas, Rutas de Desplazamiento y Zonas
que evitar se realiza a través de los respectivos asistentes de la App “STIGA.GO". Los procedimientos requieren que
usted guie el robot cortacésped manualmente caminando a su lado (Parr. 3.2).

Requisitos y obligaciones:

El

A

1.

2
3.
4
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Dispositivo mévil Android 0 iOS conectado a internet (no incluido) (Fig. 20.A).

robot puede ser guiado:
Mediante el Joystick virtual de la aplicacién (Fig. 20.B).

continuacion se detallan los pasos mas relevantes:

Descargue la APP "STIGA GO" desde Google Play Store para dispositivos Android o desde la App Store para

dispositivos iOS.

. Siga el procedimiento de puesta en marcha del robot en la APP.

Guie el robot cortacésped con el Joystick virtual hasta el punto en el que quiere empezar la programacion.

. Inicie la grabacion de los confines o de las rutas virtuales pulsando el botén correspondiente.

. Conduzca el robot cortacésped con el Joystick virtual alrededor del perimetro o ruta que programar. el punto inicial
y el punto final del perimetro virtual deben coincidir. También es posible registrar el perimetro o las rutas virtuales
mediante el método punto a punto. En este caso, el robot registra el perimetro o ruta como una secuencia de lineas
rectas entre los puntos seleccionados por el usuario.

ADVERTENCIA:
Respete las distancias minimas de los obstaculos y las instrucciones del Parr. 3.2.1.

6

. Confirme el registro.

NOTA: una vez finalizada la programacion de los confines virtuales, el robot cortacésped recorrera todo el perimetro
virtual para comprobar si la programacion se ha realizado correctamente.

NOTA: para gestionar de forma diferente las distintas areas del jardin, se pueden programar varias zonas virtuales

NOTA:los confines virtuales deben ser programados antes de programar las rutas de desplazamientoy las zonas que evitar.

NOTA: no mueva el robot cortacésped a mano, cualquier movimiento manual del robot cortacésped requiere repetir el
procedimiento de inicializacion.

NOTA: para el correcto funcionamiento del robot cortacésped, evitar cruces y/o superposiciones en el perimetro virtual.
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3.5.8

ADVERTENCIA:
Al planificar los limites virtuales, las rutas de traslado y las zonas que deben evitarse,
es necesario mantener una distancia de al menos 6 metros con respecto al cortacésped.

ADVERTENCIA:

La zona de funcionamiento o los recorridos utilizados por la maquina para su traslado
deberan establecerse de forma que no incluyan espacios publicos, zonas normalmente
utilizadas para el estacionamiento, el transito de vehiculos o para el trafico de personas,
a fin de evitar danos a las personas, a los bienes o accidentes a los vehiculos.

ADVERTENCIA:

Por su propia seguridad y para evitar dafios a personas, animales o bienes, el operador
debe conocer primero la zona por la que se guia manualmente el robot cortacésped.
Cuando conduzca el robot, camine con cuidado para evitar caidas.

ADVERTENCIA:

La zona de trabajo y, en general, las zonas por las que puede navegar el robot cortacésped
deben estar delimitadas por una barrera fisica que no se pueda cruzar.

Adecuar la barrera o supervisar el robot cortacésped durante su funcionamiento.

Mapa del jardin

Desde la seccion "Mi jardin" se puede acceder al mapa del jardin y visualizar:

3.5.9

Los confines virtuales.

Las zonas que evitar.

Las rutas de desplazamiento.

La posicion en tiempo real del robot cortacésped.
El recorrido correspondiente de regreso.

Corte individual (spot cut)

Si se configura en "Corte puntual”, el robot cortacésped funciona realizando un ciclo de trabajo puntual.

NOTA: cuando el robot cortacésped termina un ciclo de cobertura de todo el jardin, vuelve al punto de recogida.

NOTA: cuando el robot cortacésped finaliza un ciclo de cobertura de una sola zona, continiia directamente a la siguiente
zona de corte.

3.5.10

Gestion del paquete de datos

Consultar las condiciones de uso del paquete de datos en Stiga.com.

3.5.11

Bloqueo del teclado (App Lock)

Para evitar que nifios o personas no autorizadas utilicen el robot cortacésped, es posible bloquear el funcionamiento
del teclado. De esta forma, el robot cortacésped solo se puede controlar desde la aplicacion.

Procedimiento:
1. Activar o desactivar la funcién de Bloqueo del teclado/App Lock desde el menu "configuracién” de la aplicacion.

NOTA: cuando la funcion esta activa, el bloqueo del teclado permanece activo incluso cuando se apaga
el robot cortacésped.




3.5.12 Configuracion de la modalidad de navegacion deseada

La funcion permite configurar la modalidad de navegacion con la que el robot cortacésped se desplaza por el jardin
durante el corte de la hierba.

Es posible seleccionar diferentes direcciones de corte (A), o modalidades combinadas de estas (B). También es posible
ajustar con precision la direccion de corte seleccionada para alinearla con cualquier estructura o forma del jardin. El
ajuste puede realizarse en un rango de -90° a +90°, con una precision de 0,1°.

La modificacion de la modalidad de navegacion realizada por el usuario en una zona donde el corte se ha iniciado pero
no completado, se hace efectiva una vez que el corte de la zona en cuestion se ha finalizado.
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Procedimiento:
1. Elegir la modalidad de navegacion deseada del menu "configuraciones" de la aplicacion.

2. Si es necesario, ajuste la direccion de corte con los botones "+"y "-" hasta conseguir el ajuste deseado.

3.5.13 Corte del borde (Border Cut)

La seccion "Corte del borde", si esta activada, permite cortar el borde del jardin y de las zonas de no corte. El corte
del borde la efectua el robot cortacésped tras haber finalizado el corte de la zona programada.

Procedimiento:

1. Activar la funcion "corte del borde" del menu "configuraciones" de la aplicacion. Es posible activar la funcion por
separado para cada zona virtual programada o zona de no corte programada.
3.5.14 Sensor de lluvia
La funcién “Sensor de lluvia” permite activar o desactivar el sensor de lluvia del robot cortacésped.
Procedimiento:
1. Activar la funcién del menu "configuraciones" de la aplicacion.
3.5.15 Actualizacion del software (Firmware Update)
Las actualizaciones del firmware del producto, si estan disponibles, se notifican en la pagina de visualizacién del
producto en “Garaje”.
3.5.16 Perfil / Eleccion del concesionario preferido / Mensajeria

Desde la seccion "Perfil" se puede editar los detalles de la cuenta y cambiar la contrasefa.
La seccion “Dealer” permite elegir el centro de asistencia de referencia.

La seccién "Mensajes" permite ver mensajes/informacion.



3.5.17 Modificacion o cancelacion del perimetro virtual de las
rutas de desplazamiento y zonas que evitar

El perimetro virtual de las distintas zonas puede modificarse de dos maneras:
* Cancelacion del elemento: el elemento se cancela por completo y se requiere un nuevo registro.
* es posible modificar sélo una parte del elemento sin borrarlo por completo.

Si fuera necesario modificar las rutas de desplazamiento o las zonas que deben evitarse, éstas deberan borrarse y
volver a registrarse.

Procedimiento:
1. Para eliminar un elemento del mapa, seleccionelo en el menu "configuraciones" de la aplicacién y pulse el botén
"eliminar".
2. Para cambiar el perimetro virtual, seleccione la zona virtual deseada en el menu "Configuraciones" de la aplicacion
y pulse el botdn "Modificar". A continuacién, siga el procedimiento guiado de la aplicacion.

3.5.18 Configuracion de la prioridad de corte de las zonas del jardin
Las distintas zonas virtuales del jardin se cortan en el orden en que se registran.

Es posible cambiar la prioridad de corte de zonas individuales para variar el orden en que se cortan.

Procedimiento:

1. Seleccione la zona de corte virtual deseada en el menu "Configuraciones" de la aplicacion y arrastrela hasta la
posicion deseada en la lista de zonas.

NOTA: Para cada zona del jardin, también se indica el porcentaje de finalizacién del corte, identificando asi las zonas
que ya se han segado completamente y la progresién de la zona que se esta cortando actualmente.

3.5.19 Zona de no corte temporal (si estuviera disponible)

La funcién "Zona de no corte temporal" permite excluir temporalmente una parte del jardin de la zona de corte. El area
seleccionable debe ser una porcion del perimetro entre dos puntos A y B seleccionados por el usuario, y el segmento
recto que los une. El area seleccionada no puede intersectar rutas de desplazamiento.

El robot cortacésped no entrard en la zona excluida hasta que haya transcurrido el tiempo establecido, pero seguira
trabajando en las demas partes del jardin.

Procedimiento:

1. Seleccionar la funcién del menu "Configuraciones" de la aplicacion.
2. Siga el procedimiento guiado de la aplicacién para seleccionar la parte del jardin que desea excluir y establecer
la duracion deseada.

3.5.20 Mantente alejado (Stay Away) (si estuviera disponible)

La funcion "Manténgase alejado (Stay Away" permite excluir temporalmente una parte del jardin de la zona de corte.
El area seleccionable es un circulo de radio elegido por el usuario y tiene como centro la posicion GPS del dispositivo
mévil, o un punto seleccionado en el mapa virtual. El area seleccionada no puede intersectar rutas de desplazamiento.
El robot cortacésped no entrara en la zona excluida hasta que haya transcurrido el tiempo establecido, pero seguira
trabajando en las demas partes del jardin.

Procedimiento:
1. Seleccionar la funcion del menu "Configuraciones" de la aplicacion.
2. Siga el procedimiento guiado de la aplicacién para seleccionar la parte del jardin que desea excluir y establecer
la duracion deseada.



NOTA: Si se utiliza la posicion GPS del dispositivo movil para fijar el centro del circulo, la posicién de
este punto, y por lo tanto de la zona de no corte, depende de la precision de la sefial GPS recibida del
dispositivo movil, que suele ser de +/- 5 metros.

4. FUNCIONAMIENTO

Requisitos y obligaciones:

¢ Instalacion de la estacion de referencia satelital, si es necesario (Ver Parr. 3.4).

e Altura inicial del césped en el rango de funcionamiento del robot cortacésped: 20-95 mm.

* Bateria cargadas (Ver Parr. 4.5).

* Programacion de confines virtuales, rutas de desplazamiento y zonas que evitar (Ver Parr. 3.5.7).
e Altura de corte correctamente ajustada (Ver Parr. 4.7).
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1. Dispositivo mévil (no incluido) (Fig. 4.C).

2. Baterias (suministradas al comprar la maquina) (Fig. 4.B).
3. Cargador (incluido en la maquina) (Fig. 4.A).

4. Mando por radio (accesorio - no incluido) (Fig. 4.D).

4.2 CONTROL DE SEGURIDAD PARA LA PUESTA EN MARCHA DEL ROBOT CORTACESPED

Para poner en marcha el robot cortacésped, es necesario programar los limites virtuales, las rutas de transferencia y
las zonas que deben evitarse (véase Parr. 3.5.7).

Requisitos y obligaciones:
* Llave de seguridad.

Procedimiento:
1. Verificar que la llave de seguridad esté introducida. de lo contrario, el robot cortacésped no se pone en marcha.
2. Comprobar que el botén de parada “STOP” no esté activo Si se pulsa, el robot cortacésped se detiene y se abre
la tapa de proteccion de la consola de control.
3. Comprobar que el robot cortacésped esté correctamente colocado en el suelo. En caso de inclinacion excesiva (=
27%) o elevacion, los sensores de inclinacion (inclinometro) detienen el robot cortacésped.

4.3 FUNCIONAMIENTO MANUAL DEL ROBOT CORTACESPED

En este modo, el robot cortacésped realiza un ciclo de trabajo, vuelve al punto de encuentro y permanece alli hasta
el siguiente arranque manual.

Para utilizar la maquina es necesario, sin embargo, llevar a cabo la programacién de los confines virtuales, las rutas
de desplazamiento y las zonas que evitar (ver Parr. 3.5.7).

Procedimiento:
1. Colocar el robot cortacésped dentro del perimetro de la instalacion.
2. Pulsar el boton “STOP” (Fig. 2.D) para abrir la tapa (Fig. 3.A) y acceder a la consola de mando (Fig. 3.B).
3. Pulsar el boton “ON/OFF” (Fig. 3.E) durante 5 segundos para encender el robot cortacésped.
4. Pulsar el botén de “SELECCION MODALIDAD?” (Fig. 3.F), hasta el parpadeo del icono “CICLO DE TRABAJO
UNICO” (Fig. 3.L).
5. Pulsarel pulsador “CONFIRMACION” (Fig.3.G).Elicono (Fig. 3.L) se lumina con luz fija para confirmar la operacion.
6. Cerrar la tapa (Fig. 3.A).
7. El robot cortacésped comenzara a trabajar.



NOTA: Si después de pulsar el botén "CONFIRMACION", se pulsa el boton "SELECCION MODALIDAD", los iconos
de las funciones seleccionadas comenzaran a parpadear de nuevo, solicitando la confirmacion de la funcion recién
seleccionada. Pulsar el pulsador “CONFIRMACION”. Los iconos volveran a tener una luz fija.

ATENCION:

Siseabrelatapadurante el funcionamiento, losiconos correspondientes alas funciones
seleccionadas parpadearan paraindicar que es necesario confirmarla operaciéq antes
de volver a cerrar la tapa. Si se cierra la tapa sin pulsar el botén "CONFIRMACION", el
robot no realizara ninguna operacién hasta una nueva orden del usuario.

4.4 DESCRIPCION DE LOS CONTROLES DEL ROBOT CORTACESPED

Lista de controles, indicadores y su funcién:

* Botdn “STOP” (Fig. 2.D): sirve para la parada de seguridad del robot cortacésped.
+ "FUNCION DE SEGURIDAD" - BOTON DE EMERGENCIA (Fig. 2.E): permite detener la maquina inmediatamente
en caso de emergencia.
El pulsador tiene dos posiciones:

‘ 1. Activacion: al pulsar el boton de emergencia se detienen los motores de los dispositivos de corte
y de control de la traccion.

f 2. Reactivacion: girar el pulsador de emergencia en el sentido horario para restablecer todas las
' funciones. Para poner en marcha la maquina, repita el procedimiento de arranque con la llave
(parr.4.2).

NOTA: Con el botén de emergencia activado, la maquina no se puede poner en marcha.

ADVERTENCIA:
Elbotén de emergencia nuncadebe utilizarse como método habitual para detenerla maquina.

* “LLAVE DE SEGURIDAD?” (Fig. 3.C): sirve para apagar el robot cortacésped de forma segura.

* Botdn“ON/OFF” (Fig.3.E):sirve paraencenderyapagar el robot cortacéspedy parael restablecimiento de las alarmas.

* Pulsador “SELECCION MODALIDAD” (Fig. 3.F): se utiliza para seleccionar el modo de funcionamiento del robot
cortacésped y para forzar el retorno al punto de partida.

* Pulsador “CONFIRMACION” (Fig. 3.G): confirma el modo de funcionamiento programado.

* |conoluminoso “PROGRAMA PREVISTO” (Fig.3.1): sirve para visualizar la configuracion del programa programado
(si esta disponible).

* |cono luminoso “CORTE INDIVIDUAL” (Fig. 3.L): sirve para visualizar el ajuste del ciclo de trabajo unico.

* Icono luminoso "VOLVER AL PUNTO DE INICIO" (Fig. 3.H): sirve para visualizar la programacién de la vuelta
forzada al punto de partida del robot cortacésped.

* Pulsador “BLUETOOTH®” (Fig. 3.M): se utiliza solo por el centro de asistencia para actividades de diagndstico.

¢ Icono luminoso “ALARMA?” (Fig. 3.N): sirve para visualizar estados de alarma.

* Icono luminoso “BATERIA” (Fig. 3.0): sirve para visualizar la carga de la bateria.

4.41 Parada segura - Boton de parada
Elbotén"STOP" esunmando que detiene el robot cortacésped de forma segura, sea cual sea su estado de funcionamiento.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" cuando el robot cortacésped esté en movimiento o parado.
2. Al pulsar el boton "STOP", el robot cortacésped se detiene y la tapa se abre para que se pueda acceder a los
demas mandos del robot.
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4.4.2 Apagado seguro - Llave de seguridad

Desactivando la llave de seguridad, se puede desconectar el robot cortacésped de forma segura.

OBLIGACION:
Retirar siempre la llave de seguridad antes de cualquier operacion de limpieza,
transporte y mantenimiento.

Procedimiento:
1. Pulsar el botdn "STOP" para abrir la tapa y acceder a la consola de control.
2. Pulse el boton de apagado durante unos segundos y espere a que se apague el led del mismo botén.
3. Solo después de que el LED se haya apagado, apague la llave de seguridad para desconectar el robot cortacésped
de forma segura. Guarde la llave de seguridad en un lugar seguro.
4. Después de haber realizado las operaciones de mantenimiento, introducir la llave de seguridad para poder en-
cender el robot cortacésped.

4.4.3 Encendido y apagado - Boton ON/OFF
El'boton "ON/OFF" permite encender y apagar de forma manual el robot cortacésped.
Procedimiento:

1. Pulsar el botén "STOP" para abrir la tapa y acceder a la consola de control.
2. Pulsar el boton "ON/OFF" durante 5 segundos para encender o apagar el robot cortacésped.

NOTA: Para encender el robot cortacésped, debe activarse la llave de seguridad.

NOTA: En caso de alarmas activas, una doble presion del botén "ON/OFF" restablece las alarmas.

4.4.4 Seleccion programa programado / ciclo de trabajo unico / retorno
forzado a la base de carga - Boton de seleccién modalidad

El robot cortacésped se comporta segun las posibles selecciones descritas a continuacion.

SELECCIONES DEL TECLADOY FUNCIONAMIENTO DEL ROBOT

CICLO DE TRABAJO UNICO

El robot cortacésped realiza un unico ciclo de trabajo forzado y
vuelve a la base de carga.

El robot cortacésped permanece en la base hasta la intervencion
manual del usuario.

RETORNO A LA BASE DE CARGA

El robot cortacésped vuelve a la base de carga.
Elrobot cortacésped permanece en la base hasta la intervencion
manual del usuario.

Procedimiento:
1. Pulsar el botén "STOP" para abrir la tapa y acceder a la consola de control.
2. Pulse el boton "SELECCION MODALIDAD" hasta que parpadeen los iconos de las funciones que desea activar. Los iconos de
las funciones seleccionadas parpadean.
3. Pulsarelpulsador “CONFIRMACION”. Losiconos de las funciones seleccionadas seiluminan con luzfija para confirmarla operacion.
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4. Cerrar la tapa.
5. El robot cortacésped empezaré a trabajar segun el modo programado.

NOTA: Si después de pulsar el boton "CONFIRMACION", se pulsa el botén "SELECCION MODALIDAD", los iconos
de las funciones seleccionadas comenzaran a pgrpadear de nuevo, solicitando la confirmacion de la funcion recién
seleccionada. Pulsar el pulsador “CONFIRMACION”. Los iconos volveran a tener una luz fija.

ATENCION:

Si se abre la tapa, ya sea durante el trabajo o con el robot en la base de carga, los iconos
A relativos a las funciones seleccionadas parpadearan, indicando que hay que confirmar

la operacion antes de volver a cerrar la tapa. Si se cierra la tapa sin pulsar el boton

"CONFIRMACION", el robot no realizara ninguna operacién hasta una nueva orden del

usuario.

NOTA: Si la bateria del robot esta baja, el icono de la bateria parpadeara en rojo para indicar que no se puede realizar
la accion.

NOTA: El robot cortacésped solo se pone en marcha después de cerrar la tapa.

4.4.5 Visualizacion del estado del Bluetooth® - Botén Bluetooth®

El robot cortacésped gestiona automaticamente la conexion Bluetooth® con los dispositivos mdviles externos. La
conexién Bluetooth® esta disponible en cualquier momento mientras el robot cortacésped esté encendido. Solo se
puede conectar un unico dispositivo mévil al robot cortacésped cada vez mediante Bluetooth®. El robot cortacésped
se desconecta automaticamente del dispositivo al cerrar la aplicacion. El botén "BLUETOOTH®" sélo lo utiliza el centro
de asistencia para actividades de diagndstico.

NOTA: Para asociar el dispositivo con el robot cortacésped a través de Bluetooth®, ver el Parr. 3.5.3 “Pairing”.

4.4.6 Visualizacion de estados de alarma - Icono de alarma

Elicono luminoso "ALARMA" indica un error de funcionamiento.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" para abrir la tapa y acceder a la consola de control.
2. Comprobar el estado de alarma a través del icono luminoso rojo, que quedarse encendida fijamente o.
3. Después de resolver la anomalia, apague el robot cortacésped con el boton “ON/OFF”, espere unos segundos
y vuelva a encenderlo con el boton “ON/OFF”. Si el problema persiste, contactar con un centro de asistencia.

NOTA: Los detalles de las anomalias pueden visualizarse en la aplicacion.

NOTA: Algunos tipos de errores se pueden restablecer de forma remota a través de la aplicacion.

NOTA: Algunos tipos de error no se pueden restablecer de forma remota, sino que deben restablecerse obligatoriamente
utilizando el teclado del robot cortacésped, de conformidad con la normativa europea de seguridad EN-50636.

4.5 CARGA DE LA BATERIA

NOTA: La carga debe realizarse exclusivamente a través del cargador de baterias (Fig. 4.A). Otros sistemas de recarga
pueden dafiar irreparablemente la bateria.

NOTA: La temperatura de carga recomendada es de 4-40°C.




4.5.1 Visualizacion de la carga de la bateria- Icono de la bateria

Elicono luminoso "BATERIA" se utiliza para mostrar el estado de carga de la bateria.

Procedimiento:
1. Pulsar el boton "STOP" para abrir la tapa y acceder a la consola de control.
2. Comprobar el estado de carga de la bateria a través del icono luminoso:
- Icono azul: la bateria esta cargada (nivel de carga >40 %).
- Icono rojo: la bateria se esta descargando (nivel de carga 15- 40 %).
- Icono rojo intermitente: la bateria esta descargada (nivel de bateria < 15 %).
3. Si el robot cortacésped se esta cargando, el icono luminoso (Fig. 3.0) parpadea de color azul.

NOTA: Si al pulsar un comando el icono de la bateria (Fig. 3.0) parpadea rapidamente con luz roja, la operacioén no se
puede realizar y sera necesario cargar las baterias manualmente (Véase Parr. 4.5.3).

4.5.2 Carga de baterias internas a la maquina

El procedimiento de “CARGA DE LA BATERIA” permite cargar el robot cortacésped manualmente:
. Coloque el robot cortacésped cerca de una toma de corriente.
. Pulsar el botén “STOP” (Fig. 2.D) para abrir la tapa (Fig. 3.A) y acceder a la consola de mando (Fig. 3.B).
. Quite la llave (Fig. 3.C).
. Conecte el cargador suministrado a la toma de carga (Fig. 4.A) con la correspondiente fijacién de bayoneta del
conector correspondiente (Fig. 9.A).
. Conecte el cargador a la toma de corriente enchufando el enchufe correspondiente (Fig. 9.B).
. Elicono luminoso “BATERIA” (Fig. 3.0) parpadea en azul, el robot cortacésped se esta cargando.
. Cerrar la tapa (Fig. 3.A).
. Deje el robot cortacésped en carga hasta que la bateria esté completamente cargada.
. Una vez cargado completamente, desconectar el cargador de la toma de carga.
* Gire la tuerca del conector en sentido antihorario (Fig. 9.C);
e Extraiga el conector (Fig. 9.D).
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Durante la recarga, los LED indicadores de la bateria (Fig. 3.0) parpadean progresivamente. Cuando se alcanza cada
uno de los umbrales de carga, el LED correspondiente permanece encendido permanentemente, mientras que los
demas siguen parpadeando.

NOTA: La carga de las baterias antes del almacenamiento invernal debe realizarse segun lo indicado en el Parr.6.2.

4.5.3 Cargar las baterias fuera de la maquina en condiciones de seguridad

Labateria se puede recargarde formaindependiente mediante el mismo cargador que se utiliza pararecargarlamaquina:
1. Retire la bateria de la maquina (Fig. 11.E);
2. Coloque la bateria en un lugar seco, seguro y estable.
3. Retire la tapa protectora de goma del conector.
4. Conecte el cargador a la toma de corriente enchufando el enchufe correspondiente;
5. Conecte el cargador suministrado a la toma de recarga de la bateria, utilizando la bayoneta de fijacion del conector
correspondiente. Hacer referencia al manual de uso de la bateria.

NOTA: Durante la carga, todas las funciones de la maquina se desactivan.
ADVERTENCIA:
No cargue la bateria individual insertada en la maquina.

NOTA: Las baterias del robot cortacésped son un elemento perecederoy la capacidad de carga disminuye con el tiempo, disminuyendo
la autonomia de trabajo del robot cortacésped sin comprometer su funcionamiento.




4.6 INSERCION Y EXTRACCION DE LAS BATERIAS DE LA MAQUINA
ADVERTENCIA:
Apagar el robot cortacésped de forma segura (Ver Parr. 2.8).

4.6.1 Insercion de las baterias

1. Abra el capd de las baterias (Fig. 10). La maquina se apaga automaticamente cuando se abre el capé baterias.
2. Inserte la bateria en el compartimento (Fig. 11.A).

3. Conecte el conector a la maquina, presionando a fondo (Fig. 11.B).

4. Cierre el cap6 de las baterias (Fig.) 10).

5. Para que funcione, reinicie la maquina.

4.6.2 Extraccion de las baterias

1. Abra el cap6 de las baterias (Fig. 10).

2. Gire la tuerca del conector en sentido antihorario (Fig. 11.C).
3. Extraiga el conector (Fig. 11.D).

4. Extraiga la bateria del compartimento (Fig. 11.E).

5. Cierre el cap6 de las baterias (Fig.) 10).

4.7 REGULACION DE LA ALTURA DE CORTE
El procedimiento "REGULACION DE LA ALTURA DE CORTE" describe como ajustar la altura de las cuchillas de corte.

Para ajustar la altura de corte siga el procedimiento guiado en APP.

ADVERTENCIA:
No toque el dispositivo de corte cuando ajuste la altura de corte.

ADVERTENCIA:

Para garantizar el correcto funcionamiento del sistemade regulacion de laalturadelacuchilla,
asegurarse de que no se acumulen residuos de hierba o suciedad en las proximidades de
las cuchillas y del fuelle de proteccién del motor cuchilla.

4.8 MODULO DE CAMARA, MODULO DE SENSORES LIDAR Y MODULO DE ULTRASONIDOS

Mediante el modulo de camara (Fig. 22.A), el mddulo lidar y el mddulo de ultrasonidos (véase Parr. 2.2), el robot
cortacésped es capaz de reconocer los obstaculos presentes en el area de trabajo y el borde del area de corte, con
el fin de evitar cualquier obstaculo presente en el &rea de trabajo y mejorar el rendimiento de la navegacion (Fig. 22).

Procedimiento:
1. Siga el procedimiento guiado de la aplicacién “Stiga.GO” para ajustar los parametros de funcionamiento del médulo
de la cdmara, del médulo lidar y activar las funciones accesorias.

NOTA: Para proteger la privacidad, las imagenes y los videos capturados por la cdmara durante el funcionamiento son
procesados en tiempo real por el robot cortacésped y no se almacenan en la memoria interna del robot cortacésped.

NOTA: El rendimiento del reconocimiento de obstaculos y del borde del area de trabajo depende de muchos factores:
forma y tamafo del objeto, condiciones de iluminacion, limpieza y desgaste de la lente, tipo de césped, condiciones
atmosféricas, etc.

NOTA: Si la altura del césped es excesiva, el médulo de la camara puede interpretar la vegetacion como un obstaculo.
Si el robot cortacésped sigue deteniéndose o cambiando de direccidn debido a la hierba alta, es necesario reducir la
altura de la hierba utilizando un cortacésped tradicional.




NOTA: Mantenga siempre limpia la lente del médulo de la camara para permitir un funcionamiento preciso del sistema
de vision.

ADVERTENCIA

Es posible que el moédulo de la camara no pueda detectar objetos si estos estan
completamente envueltos o cubiertos por vegetacion, por ejemplo, en caso de hierba alta
y espesa.

ADVERTENCIA
No mire directamente aliluminador LED del médulo de lacamara para evitar dainos en la vista.

4.9 FUNCIONAMIENTO DE LA ESTACION DE REFERENCIA SATELITAL
- LUZ INDICADORA DE ESTADO (S| ESTA PRESENTE)

La Estacién de Referencia Satélite esta equipada con un piloto luminoso (R) en la parte de abajo (Fig. 21), que se
ilumina de la siguiente:

* |Luz apagada: la Estacion de Referencia esta apagada, o la luz se ha desactivado a través de la APP.

* Luz verde intermitente: escaneo de satélites en curso, espere unos minutos a que la Estacion esté lista. En esta
fase no es posible registrar un perimetro virtual ni poner en funcionamiento el robot cortacésped. Si el piloto
sigue parpadeando durante mucho tiempo (mas de 30 min.), la Estacién no esta instalada correctamente. Volver
ainstalar la Estacién siguiendo las instrucciones descritas en el parr. 3.4.2.

¢ Piloto verde fijo: la Estacion de Referencia estd lista para su uso. Es posible registrar un perimetro virtual y poner
en marcha el robot cortacésped para que trabaje.

¢ Piloto amarillo intermitente: la Estacion de Referencia no esté conectada a la red celular. No es posible registrar
un perimetro virtual ni obviar el robot cortacésped en funcionamiento. Asegurese de haber completado la fase
de asociacion del producto a través de la APP (véase parr. 3.5). Si el problema persiste, reinicie la Estacion de
Referencia (desconéctela de la red eléctrica y vuelva a conectarla transcurridos 30 segundos).

Si el problema persiste, contactar con un Centro de Asistencia.

* Piloto rojo intermitente: hay un fallo en Estacion de Referencia. Contactar con un Centro de Asistencia.

5. MANTENIMIENTO

ADVERTENCIA:
Utilizar unicamente recambios originales.

ADVERTENCIA:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los dispositivos de seguridad instalados.

ADVERTENCIA:

ADVERTENCIA:
Peligro de polvo en los ojos.
Usar gafas de proteccién para evitar peligro de polvo en los ojos.

ATENCION:
El uso excesivo de agua puede causar infiltraciones dafando los componentes eléctricos.

PROHIBICION:
No utilizar chorros de agua a presion.

Peligro de corte de manos y pies.
Utilice guantes y calzado de proteccidon para evitar accidentes.



PROHIBICION:
Parano danarlos componentes eléctricos y electronicos de manerairreversible, no sumergir
el robot cortacésped, ni parcial ni totalmente, en agua.

PROHIBICION:
Nolavarlas partesinternas del robot parano danarlos componentes eléctricosy electronicos.

PROHIBICION:
No utilizar disolventes ni gasolina para no danhar las superficies barnizadas ni los
componentes de plastico.

PROHIBICION:

Paralimpiarlalente del médulo delacamaray de los sensores en general, utilice inicamente
un paino suave ligeramente humedecido. No utilice en ningun caso cepillos, rascadores,
esponjas abrasivas ni disolventes quimicos.
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5.1 MANTENIMIENTO PROGRAMADO

Paraunmejorfuncionamientoy unamayorvida util, asegurarse de limpiar el producto regularmente y sustituir las piezas desgastadas.
Realizar las operaciones con la frecuencia indicada en la tabla.

FRECUENCIA [COMPONENTE TIPO DE INTERVENCION REFERENCIA
Antes de cada Cuchilla Limpiar y controlar la eficiencia de la cuchilla  |Ver Parr.5.3
uso y al menos del dispositivo de corte.
cada 8 horas de
trabajo Sila cuchilla del dispositivo de corte esta Dirigirse a un centro
doblada a causa de un choque o si esta de asistencia
desgastada, sustituirla. autorizado
Contactos de carga Limpiar y eliminar las posibles oxidaciones. Ver Parr. 5.3
Médulo de camara y Limpiar la lente Ver Parr. 5.3
sensores
Mensual o cada |Robot cortacésped Efectuar la limpieza Ver Parr. 5.3
100 h d - — - - o
cg?te oras de Cable de alimentacion Controlar desgaste o deterioro y si es necesario | Dirigirse a un centro
cambiarlos de asistencia
autorizado
Al final de la Baterias Realizar la carga previa al almacenamiento Ver Parr. 5.4
temporada de
corte o cada seis
meses si no se
utiliza el robot
cortacésped

Es necesario realizar una revision de mantenimiento anual en un centro de asistencia autorizado para mantener el
robot cortacésped en buenas condiciones de funcionamiento.

La revision incluye una serie de verificaciones, entre ellas:

la limpieza interna y externa del robot cortacésped;

la comprobacién general del estado del robot cortacésped;

la sustitucién de las piezas desgastadas;

la comprobacion del estado de las baterias;

comprobacion de los pares de apriete;

comprobacion y eventual sustitucion del sistema cinematico de choque y elevacion y de sus fuelles de proteccion;
comprobacion y eventual sustitucion del fuelle de goma de proteccion del motor de las cuchillas para mantener las
especificaciones de proteccion contra las infiltraciones de agua;

la sustitucion de las juntas de cierre del cap6 de las baterias para mantener las especificaciones de proteccion
contra las infiltraciones de agua.

NOTA: las averias debidas a la falta de revisién anual no seran cubiertas por la garantia.




5.2 MANTENIMIENTO DEL DISPOSITIVO DE CORTE

ADVERTENCIA:

No tocar el dispositivo de corte hasta que no se haya quitado la llave de encendido y el
dispositivo de corte no esté parado completamente. Prestar atencion a que el dispositivo
de corte pueda moverse, incluso si se ha retirado la llave (para modelos de bateria)

ATENCION:

Todas las operaciones relacionadas con los dispositivos de corte (desmontaje, afilado,
equilibrado, reparaciéon, montaje y/o sustitucién) son tareas que requieren tanto una
competencia especifica como el empleo de equipos especiales; por razones de seguridad,
es necesario que se realicen siempre en un Centro Especializado.

ATENCION:
Sustituir siempre el dispositivo de corte dahado, doblado o desgastado, junto con los
tornillos, para mantener el equilibrio.

IMPORTANTE  Utilizar siempre los dispositivos de corte originales, indicando el codigo en la tabla “Datos Técnicos”
o0 en el capitulo “Accesorios por encargo”

5.3 LIMPIEZA

5.3.1 Limpieza del producto
ADVERTENCIA:
Peligro de corte de manos y pies.
Utilice guantes y calzado de proteccion para evitar accidentes.
ADVERTENCIA:

Peligro de polvo en los ojos.
Usar gafas de proteccidn para evitar peligro de polvo en los ojos.

* Requisitos y obligaciones:

e Esponja e Pafo seco
¢ Jabdn neutro ¢ Guantes
¢ Cepillo ¢ Gafas

e Agua

USO OBLIGATORIO DE GUANTES:
Usar guantes de proteccion para evitar peligros de cortes en las manos.

* Indicaciones generales:

USO OBLIGATORIO DE GAFAS:
Usar gafas de proteccidn para evitar peligro de polvo en los ojos.

Después de cada uso, efectuar la limpieza ateniéndose a las siguientes instrucciones: (Fig. 12)

* No utilice chorros de agua y evite mojar las baterias y los componentes eléctricos.
* Retirar los restos de hierba y el barro acumulados en el interior del chasis.
* Verificar siempre que las tomas de aire estén libres de residuos.



No usar liquidos agresivos para limpiar el chasis.
Para reducir el riesgo de incendio, mantener la maquina libre de residuos de hierba, hojas o grasa excesiva.
Levante el capoy limpie con aire comprimido lasuciedad o la hierba que se acumule enlaparte superior de las baterias.

Procedimiento:

1. Pulsar el boton "STOP" para detener el robot cortacésped y abrir la tapa de proteccién.

2. Desconectar de la red eléctrica.

3. Apagar el robot cortacésped de forma segura (Ver Parr. 2.8).

4. Limpiartodas las superficies externas del robot cortacésped con una esponja humedecida en aguatibiayjabén neutro.

5. Limpie la lente del médulo de la camara, sensores lidar y ultrasonidos con un pafio suave, teniendo cuidado de
no rayar la superficie de cristal.

ATENCION:
El uso excesivo de agua puede causar infiltraciones dafiando los componentes
eléctricos.

ATENCION:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los dispositivos de seguridad instalados.

PROHIBICION:
No utilizar chorros de agua a presion.

PROHIBICION:
Para no dainar los componentes eléctricos y electronicos de manera irreversible, no
sumergir el robot cortacésped, ni parcial ni totalmente, en agua.

PROHIBICION:
No lavar las partes internas del robot para no dafar los componentes eléctricos y
electronicos.

PROHIBICION:
No utilizar disolventes ni gasolina para no dafnar las superficies barnizadas ni los
componentes de plastico.

PROHIBICION:

Para limpiar la lente del médulo de la camara, sensores lidar y ultrasonidos, no utilice
en ningun caso cepillos, rascadores, esponjas abrasivas ni disolventes quimicos, ya
que podrian rayar o danar la superficie de cristal.

QOB P

6. Limpiar el barro y la suciedad de las ruedas motrices.

7. Limpiar la parte inferior del robot cortacésped (zona de la cuchilla de corte, ruedas delanteras y traseras). Utilizar
un cepillo adecuado para eliminar las incrustaciones y/o los residuos que pudieran impedir el buen funcionamiento
del robot cortacésped. Completar la limpieza con una esponja humedecida.

8. Limpiar el conector de carga de la bateria.

5.4 MANTENIMIENTO INVERNAL Y ALMACENAMIENTO DE LA BATERIA

Procedimiento:

1. Limpiar el robot cortacésped (Ver Parr. 5.3).

2. Guarde el robot cortacésped en posicién horizontal, en un lugar seco y protegido de las heladas, asegurandose
de que esté apagado y de que la llave de seguridad esté extraida del robot cortacésped.

3. Desconecte la estacion de referencia por satélite (si la hay) de la red eléctrica.



NOTA: Si desea retirar la estacion de referencia satélite del lugar de instalacion durante el invierno, debe asegurarse de
que su posicion sigue siendo exactamente la misma al volver a montarlas. Si se ha instalado una estacion de referencia
satelital y esta se desplaza, es necesario volver a programar los limites virtuales, las rutas de traslado y las zonas que
se deben evitar a través de la APP.

5.5 SUSTITUCION DE LAS BATERIAS

La duracién de las baterias depende de la duracion de la estacién de corte y del niumero de horas de uso diario del
robot cortacésped. Una estacion de corte prolongada o muchas horas de uso requieren un cambio mas frecuente de
las baterias.

La sustitucion de las baterias es responsabilidad exclusiva del PERSONAL DE ASISTENCIA TECNICA DE STIGA.
Sihubiera que sustituir las baterias, es necesario ponerse en contacto con un centro de asistencia o con su distribuidor.

NOTA: Las baterias del robot cortacésped son un elemento perecedero y la capacidad de carga disminuye con el tiempo,
disminuyendo la autonomia de trabajo del robot cortacésped sin comprometer su funcionamiento.

6. TRANSPORTE, ALMACENAMIENTOY ELIMINACION

6.1 TRANSPORTE

OBLIGACION:
El robot cortacésped debe desconectarse de forma segura antes de ser levantado
o transportado.

ATENCION:
Comprobar que no haya juguetes, herramientas, ramas, ropa u otros objetos en el
césped que puedan danar el equipo.

NOTA: Se sugiere utilizar el embalaje original para el transporte de largas distancias.

Procedimiento:

Cuando se desplaza la maquina manualmente es necesario:

1. Apagar el robot cortacésped de forma segura (Ver Parr. 2.8).

2. Limpiar el robot cortacésped (Ver Parr.5.3.1).

3. Llevar el grupo dispositivos de corte a la posicion de altura maxima.

4. Parar la maquina y quitar la llave de encendido.

5. Asegurese de que esta nivelado.

6. Desconecte la traccion, con referencia al parr. 2.9 (Fig. 1.L).

7. Para desplazar la maquina, utilice las asas de anclaje traseras (Fig. 14).

ADVERTENCIA:
No utilice estos puntos para levantar la maquina.

Cuando se transporta la maquina con un medio de transporte o remolque, es necesario:

1. Utilizar rampas de acceso de una anchura, longitud y resistencia adecuadas al peso y tamafio de la maquina.

2. Elevar el plato de corte hasta la maxima altura de corte mediante la aplicacion.

3. Una vez cargada, apague la maquina retirando la llave.

4. Fije la maquina al vehiculo, utilizando los dos ganchos de la parte delantera y los dos ganchos de la parte trasera
(Fig. 13). No fije la maquina a elementos que puedan dafarse.



INSTRUCCION DE SEGURIDAD:
Si siente que no puede manejar o transportar el producto de forma segura, péngase en
contacto con el Centro de Asistencia.

A

6.2 ALMACENAMIENTO

El robot cortacésped debe almacenarse en posicion horizontal con la llave de seguridad extraida, en un lugar seco
y protegido de las heladas, después de haber realizado la limpieza y la recarga invernal de la bateria. Durante largos
periodos de inactividad, desconecte la estacion de referencia por satélite (si la hay) de la red eléctrica.

Cuando la maquina debe almacenarse durante un periodo superior a 30 dias:
* dejar enfriar la maquina.

* quitar las baterias y conservarlas en un lugar fresco y sin humedad.

e limpiar la maquina a fondo.

e comprobar que la maquina no presente dafios.

Contactar el centro de asistencia autorizado.

En el momento de volver a poner en funcionamiento la maquina:
* Preparar la maquina como se indica en el capitulo 4.2.

6.3 ELIMINACION

Procedimiento:

1. Desechar el envase del producto de forma sostenible en los contenedores de recogida designados o en los centros

de recogida autorizados.

2. Eliminar el robot cortacésped de acuerdo con los requisitos de la normativa local.

3. Ponerse en contacto con las instalaciones de reciclaje y eliminacion adecuadas, ya que el robot cortacésped es
un residuo clasificado como RAEE (Residuos de Aparatos Eléctricos y Electronicos).

4. Desechar las baterias viejas o gastadas de forma sostenible en los contenedores de recogida especificos o en
los centros de recogida autorizados.

7. SOLUCION DE PROBLEMAS

ADVERTENCIA:

A

Detener el robot cortacésped y ponerlo en condiciones seguras (Ver Parr. 2.8).

A continuacion se enumeran las principales anomalias que podian producirse durante el funcionamiento.

NOTA: Encontraras mas consejos y procedimientos para la resolucién de problemas en la aplicacién Stigo.GO.

PROBLEMA

CAUSAS

SOLUCIONES

Vibraciones andmalas. El
robot cortacésped hace
ruido.

Dispositivo de corte dafiado

Sustituir los componentes danados (Ver
Parr. 5.1).

Dispositivo de corte bloqueado por
residuos (cintas, cuerdas, fragmen-
tos de plastico, etc.).

Apagar el robot cortacésped de forma
segura (Ver Parr. 2.8). Desbloquear el dis-
positivo de corte.

Elarranque delrobotcortacéspedse
produce en presenciade obstaculos
no previstos (ramas caidas, objetos
olvidados, etc.).

Apagar el robot cortacésped de forma
segura (Ver Parr. 2.8). Retirar los obsta-
culos y volver a poner en marcha el robot
cortacésped.

Motor eléctrico averiado.

Sustituir el motor, contactar con un centro
de asistencia.

Césped demasiado alto.

Aumentar la altura de corte (Ver Parr. 4.7).

El icono Warning (adver-
tencia) se enciende en el
teclado.

Indica un estado de anomalia/fallo.

Consulte la aplicacion para obtener mas
informacion.




PROBLEMA CAUSAS

SOLUCIONES

El robot cortacésped se
detienetemporalmenteen | Sefal GPS débil
la zona de trabajo.

Si el problema persiste, contactar con un
centro de asistencia.

ciones y/o residuos.

Dispositivo de corte con incrusta- | Apagar el robot de forma segura (Ver

Parr. 2.8). Limpiar el dispositivo de corte.

El area de trabajo no se | cortacésped.

Area de la zona de trabajo excesiva
respecto a la capacidad del robot

Reducir el area de trabajo (Ver Datos Téc-
nicos Cap. 8).

corta completamente.
su ciclo de vida.

Lasbaterias estanapuntode agotar | Sustituir las baterias con recambios origi-

nales (Ver Parr. 5.5).

tamente.

Las baterias no se cargan comple-

Limpiary eliminar cualquier oxidacién de los
puntos de contacto (Ver Parr. 5.3). Cargar
las baterias.

8. DATOS TECNICOS

DATOS TECNICOS

modelo SRHBO1 (ver etiqueta del producto)

Dimensiones (B x A x P) [mm]

1012 x 725 x 1442 robot sin plato de corte

1012 x 725 x 2300 robot con plato de corte

Peso del robot cortacésped [kg]

330 (considerando 6 baterias y el plato de corte)

Altura de corte (Min-Max) [mm] 20-95
Velocidad de corte [rpm] 3800
Velocidad de movimiento [km/h] 5
Pendiente maxima 27%.
Pendiente maxima a lo largo del perimetro 20%.
Tipologia del sistema de corte 3 cuchillas de corte
Nivel de potencia sonora detectada [dB (A)] 98.68
Incertidumbre de las emisiones de ruido [dB (A)] 0.83
Nivel de potencia sonora garantizada [dB (A)] 100
Cédigo del dispositivo de corte 182004385/0
Clasificacién IP robot cortacésped 1P64
Temperatura ambiente de funcionamiento del robot 0+50

cortacésped [°C].

Modelo bateria

Tipo: BT 40 Li 56 (*)
Modelo: 40 Ah ePower Pro Battery
P/N: 382033301/1 (279000004/ST1)
Topologia de celda: 14S8P

V (Entrada) 100-240 VAC
Cargador de bateria V (Salida) 58,8 VDC
Modelo: 18 A - EU Plug Hz 50/60
P/N:182050000/0 (279010104/ST1) A 18
w 1044 EU
Duracion méaxima de la carga (una bateria) h(@V) ~2,5(220)
Duracion maxima de la carga (dos baterias) h(@V) ~ 4,5 (220)
V (Entrada) 100-240 VAC
Cargador de bateria V (Salida) 58,8 VDC
Modelo: 18 A - UK Plug Hz 50/60
P/N:182050003/0 (279010104/UKS) A 18
w 1044 UK
Duracion méaxima de la carga (una bateria) h(@V) ~2,5(220)
Duracion méaxima de la carga (dos baterias) h(@V) ~4.5(220)




DATOS TECNICOS modelo SRHBO1 (ver etiqueta del producto)
V (Entrada) 200-240 VAC
Cargador de bateria V (Salida) 58,8 VDC
Modelo: 30 A - EU Plug Hz 50/60
P/N:182050001/0 (279010204/ST1) A 30
w 1740 EU
Duracién maxima de la carga (una bateria) h(@V) ~1,5(220)
Duracion méaxima de la carga (dos baterias) h(@V) ~3(220)
V (Entrada) 200-240 VAC
Cargador de bateria V (Salida) 58,8 VDC
Modelo: 30 A - UK Plug Hz 50/60
P/N:182050004/0 (279010204/UKS) A 30
W 1740 UK
Duraciéon maxima de la carga (una bateria) h(@V) ~1,5(220)
Duracion méaxima de la carga (dos baterias) h(@V) ~3(220)
Conectividad Bluetooth®, 4G, 3G, GSM
Tecnologia de navegacion AGS, GNSS-RTK

DATOS TECNICOS modelo SRHBO1

Bluetooth LE Potencia de salida - 9 dBm; 2G GSM/E-GSM - Clase 4 - 33 dBm; 2G
DCS/PCS - Clase 1 - 30 dBm; 2G GSM / E-GSM - Clase E2 - 27 dBm; 2G DCS /

Clase de potencia

Médulos RF PCS - Clase E2 - 26 dBm; 4G - Clase 3 - 23dBm
Gama de frecuencia - .
Bluetooth® Bluetooth LE - Intervalo de frecuencia 2400 - 2483,5 MHz

Gama de frecuencia - 2G GSM 850 MHz; E-GSM 900 MHz; DCS 1800 MHz; PCS 1900 MHz

Banda 1 (2100 MHz); Banda 2 (1900 MHz); Banda 3 (1800 MHz); Banda 4 (2100
MHz); Banda 5 (850 MHz); Banda 7 (2600 MHz); Banda 8 (900 MHz); Banda 12
(700 MHz); Banda 13 (750 MHz); Banda 17 (700 MHz); Banda 18 (850 MHz);
Banda 19 (850 MHz);
Banda 20 (800 MHz); Banda 26 (850 MHz); Banda 28 (800 MHz); Banda 34 (2000
MHz); Banda 38 (2500 MHz); Banda 39 (1900 MHz); Banda 40 (2300 MHz); Banda
41 (2500 MHz); Banda 66 (2100 MHz).

Wi-Fi - Intervalo de frecuencia 2412 - 2484 MHz
Potencia méaxima de traccién < 20dBm

Gama de frecuencia - 4G

Gama de frecuencia - Wi-Fi

La marca denominativa y el logotipo Bluetooth® son marcas registradas propiedad de Bluetooth SIG, inc. y cualquier
uso de dichas marcas por parte de STIGA se realiza bajo licencia.

9. ACCESORIOS POR ENCARGO

NOTA: los siguientes accesorios no pueden utilizarse en la conduccion auténoma. Solo deben utilizarse con mando
a distancia.

1 | Remolque v
2 | Recogedor de hojas y hierba v
3 | Fertilizador v
4 | Rodillo de plastico v
5 | Codigo del conjunto del dispositivo de corte eléctrico (deck) 110CE E QF




10.GARANTIA

10.1 COBERTURA DE LA GARANTIA

La garantia cubre todos los defectos de calidad de los materiales y fabricacion identificados por el Distribuidor o Centro
especializado durante el periodo de garantia.

La aplicacion de la garantia se limita a la reparacion o sustitucion del componente defectuoso.

Se recomienda llevar lamaquina una vez al afio a un taller de asistencia autorizada para el mantenimiento, la asistencia
y el control de los dispositivos de seguridad.

La aplicacion de la garantia esta subordinada a un mantenimiento periédico de la maquina.

La garantia no cubre los dafios debidos a:

Falta de familiaridad con la documentacién adjuntada (Manuales de Instrucciones).

Descuido, negligencia.

Causa externa (descarga eléctrica, impacto, presencia de cuerpos extrafios en el interior de lamaquina) o accidente.
Uso y montaje incorrectos o no permitidos por el fabricante

Falta de mantenimiento.

Modificacion de la maquina.

Utilizacion de piezas de recambio no originales (piezas adaptables).

Utilizacion de accesorios no distribuidos o no aprobados por el fabricante (p. €j., dispositivos de corte).

La garantia no cubre:

Las operaciones de mantenimiento (descritas en el manual de instrucciones)

El desgaste normal de los materiales de consumo como dispositivos de corte y ruedas.

Desgaste normal.

Deterioro estético de la maquina debido al uso.

Los soportes de los dispositivos de corte.

Dafios causados por una instalaciéon no conforme con el manual de usuario.

Dafios derivados de una programacion incorrecta de los confines virtuales, las rutas de desplazamiento y las zonas

que deben evitarse.

» Dafios causados por infiltraciones de agua debidas al uso de un dispositivo de lavado de alta presion o por inmersion
en agua, por ejemplo, cuando se forman charcos de agua por lluvia intensa.

* Dafios causados por el almacenamiento incorrecto o el uso inadecuado de la bateria.

* Dafos causados por el uso de baterias no originales.

¢ Cualquier gasto adicional que pueda estar asociado a la reparacion en garantia, como el traslado de la maquina a

la ubicacion del usuario, el transporte de la maquina al Vendedor, el alquiler de equipos o la llamada a sociedades

externas para todos los trabajos de mantenimiento del jardin mientras la maquina esté parada.

El usuario esta protegido por las propias leyes nacionales. Los derechos del usuario previstos por las propias leyes
nacionales no se limitan, de ninguna manera, a esta garantia.

11.MARCAS REGISTRADAS Y LICENCIAS

La marca denominativa y el logotipo Bluetooth® son marcas registradas propiedad de Bluetooth SIG, inc. y cualquier
uso de dichas marcas por parte de STIGA se realiza bajo licencia.
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© by ST. S.p.A.

IT « Il contenuto e le immagini del presente manuale d’uso sono stati realizzati per conto di ST. S.p.A. e sono tutelati da diritto d’autore — E’
vietata ogni riproduzione o alterazione anche parziale non autorizzata del documento.

BG ¢ CbabpaHUeTo 1 n3o6pareHnaTa B HaCTOALLOTO PbKOBOACTBO Cca U3BbpLueHM 3a ST. S.p.A. 1 ca 3aluMTeHn C aBTOPCKY Npasa —
3abpaHsBa ce BCAKO HEOTOPU3UPAHO Bb3MPOU3BEKAAHE UM MPOMAHA, JOPU M OTHACTM Ha AOKYMEHTa.

BS ¢ Sadrzaj i slike iz ovog korisni¢kog priruénika napravljeni su iskljucivo za ST. S.p.A. i zasti¢eni su autorskim pravima — zabranjena je
svaka neovlastena reprodukcija ili izmjena dokumenta, djelomiéno ili u potpunosti.

CS * Obsah a obrazky v tomto navodu k pouziti byly zpracovany jménem spolecnosti ST. S.p.A. a jsou chranény autorskym pravem —
Reprodukce ¢i nepovolené pozménovani tohoto dokumentu, a to i ¢astecné, je zakazano.

DA ¢ Indhold og illustrationer i denne vejledning er blevet skabt p& vegne af ST. S.p.A. og er beskyttet af ophavsret — Enhver gengivelse
eller zendring, ogsa delvis, af dokumentet uden autorisation hertil er forbudt.

DE ¢ Inhalt und Bilder dieser Bedienungsanleitung wurden im Namen von ST. S.p.A. erstellt und sind urheberrechtlich geschiitzt — Jede
nicht genehmigte Vervielfaltigung oder Veranderung, auch auszugsweise, dieses Dokuments ist verboten.

EL * To TiepleXOpEeVo Kal oL EKOVEG 0TO TIAPOV EYXELPISIO Xpriong Snpioupyrenkav yia Aoyaplaouo g etaipeiag ST. S.p.A. kat
TIPOCTATEVOVTAL ATO TIVEUHATIKA SIKAWHATA — ATTAyOpeUETAL OTIOLAST|TIOTE AVATIAPAYWYT) 1) TPOTIOTIOMN O, E0TW KAl HEPLKT], TOU
eyypdagdou xwpig £ykplon.

EN ¢ The content and images in this User Manual were produced expressly for ST. S.p.A. and are protected by copyright — any unauthori-
sed reproduction or modification to the document, either partially or in full, is prohibited.

ES ¢ El contenido y las imagenes del presente manual de uso han sido creados por ST. S.p.A.y estan protegidos por los derechos de
autor — Se prohibe toda reproduccion o modificacion, incluso parcial, no autorizada del documento.

ET » Kéesoleva kasutusjuhendi sisu ja kujutised on toodetud konkreetselt ettevottele ST. S.p.A. ja neile rakendub autorikaitseseadus —
dokumendi igasugune osaline vdi téielik ilma loata reprodutseerimine v6i muutmine on keelatud.

Fl  Tamén kayttdoppaan sisaltd ja kuvat on valmistettu ST. S.p.A. -yhtién toimesta ja niit& suojaa tekijanoikeuslaki. — Asiakirjan kaikenlai-
nen kopioiminen tai muuttaminen, osittainkin, on kielletty iiman erityista lupaa.

FR ¢ Le contenu et les images du présent manuel d'utilisation ont été réalisés pour le compte de ST. S.p.A. et sont protégés par un droit
d'auteur - Toute reproduction ou modification non autorisée, méme partielle, du document, est interdite.

HR ¢ Sadrzaj i slike u ovom priru¢niku za uporabu izradeni su za tvrtku ST. S.p.A. te su obuhvaéeni autorskim pravima — Zabranjuje se
neovlasteno umnozavanie ili prilagodba, djelomi¢na ili u cijelosti, ovog dokumenta.

HU ¢ Ennek a hasznalati Gtmutatonak a tartalma és a benne szereplé képek kizarélag a ST. S.p.A. szamara késziltek és szerzéi joggal
védettek - tilos a dokumentum barmely részének vagy egészének engedély nélkiili sokszorositasa és modositasa.

LT » Sio naudotojo vadovo turinys ir paveiksléliai skirti tik ,ST. S.p.A.“ir yra saugomi autoriy teisémis — dokumentg atgaminti ar modifikuoti,
visiSkai arba i§ dalies, yra draudziama.

LV « Sis lietotaja rokasgramatas saturs un attéli ir veidoti tikai ST. S.p.A. un ir aizsargati ar autortiesibam. Jebkada dokumenta vai ta dalas
prettiesiska kopéSana vai parveide ir stingri aizliegta.

MK * CoppuHaTa 1 CaMKuUTe BO YNaTCTBOTO 3a KOPUCHUKOT Ce MOArOTBEeHU UCKITy4mMBO 3a ST. S.p.A. 1 Ce 3alTUTEHM CO aBTOPCKKU
npaBa — 3a6paHeTo € CeKoe AeNYMHO WM LieJIOCHO HEOBIACTEHO PENpPOAYyLIMPaHe UK U3MEeHa Ha OKYMEHTOT.

NL » De inhoud en de afbeeldingen van deze gebruikshandleiding werden gerealiseerd voor rekening van ST. S.p.A. en zijn beschermd
door het auteursrecht — Elke niet-geautoriseerde reproductie of wijziging, ook gedeeltelijke, van het document is verboden.

NO ¢ Innholdet og bildene i denne brukerveiledningen er utfert pa oppdrag fra ST. S.p.A. og er beskyttet ved opphavsrett - Enhver gjengi-
velse eller endring, selv kun delvis, er forbudt.

PL « Tres¢ oraz ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji obstugi powstaty na zlecenie spotki ST. S.p.A. i sg chronione prawami autorskimi —
Zabrania si¢ wszelkiego kopiowania bgdz modyfikowania, takze czgs$ciowego, niniejszego dokumentu bez uzyskania stosownej zgody.
PT ¢ As imagens e os contetidos contidos no presente Manual do Utilizador foram expressamente criados para uso exclusivo da ST.
S.p.A., encontrando-se protegidos por direitos de autor. Qualquer tipo de reprodugéo ou alteragao, parcial ou integral, ndo autorizadas
deste Manual estao expressamente proibidas.

RO ¢ Continutul si imaginile din manualul de utilizare de fata au fost realizate in numele ST. S.p.A. si sunt protejate de drepturi de autor —
Este interzisa orice reproducere sau modificare chiar si partiala neautorizata a documentului.

RU ¢ TecTbl 1 M306pareHns, CoaepallMecs B HaCTOALLEM PYKOBOACTBE, Oblin co3aaHbl B MHTepecax ST. S.p.A. 1 3awmiieHbl
aBTOPCKUMM npaBamit — J11060€e HeCaHKLIMOHUPOBAHHOE BOCMPOU3BEAEHNUE UM U3MEHEHUE JOKYMEHTA 3anpeLLeHo.

SK * Obsah a obrazky v tomto névode na pouzivanie boli spracované menom spolo¢nosti ST. S.p.A. a st chranené autorskym pravom —
Reprodukcie ¢i nepovolené pozmeriovanie tohto dokumentu, a to aj ¢iasto¢né, je zakazané.

SL ¢ Vsebine in slike v tem uporabniSkem priro¢niku so izdelane za podijetje ST. S.p.A. in so zascitene z avtorskimi pravicami — vsakréno
nepooblasé¢eno razmnozevanije ali spreminjanje dokumenta, v celoti ali delno, je prepovedano.

SR Sadrzaj i slike ovog priru¢nika za upotrebu su napravljeni u ime ST. S.p.A. i zasti¢eni su autorskim pravima — Zabranjena je svaka
potpuna ili delimi¢na reprodukcija ili izmena dokumenta bez odobrenja.

SV ¢ Innehallet och bilderna i denna anvandarhandbok har framstallts fér ST. S.p.A. och skyddas av upphovsrétt — all form av reproduktion
eller andring, aven partiell, som inte auktoriserats &r férbjuden.

TR » Bu Kullanici Kilavuzundaki igerik ve resimler agikga ST. S.p.A. igin Uretilmistir ve telif hakki ile korunmaktadir — dokiimanin izinsiz
olarak tamamen ya da kismen herhangi bir sekilde ¢ogaltiimasi ya da degistirilmesi yasaktr.
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Cet appareil,
ses accessoires,

piles et cordons

ArtN

-s/n

. REPRISE
A LA LIVRAISON

A DEPOSER A DEPOSER
EN MAGASIN  EN DECHETERIE

se recyclent

ST. S.p.A.
Via del Lavoro, 6

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

STIGA LTD (UK Importer)
6 Stansted Courtyard, Parsonage Road,

31033 Castelfranco Veneto (TV) Takeley, Bishop’s Stortford, Essex, England,

ITALY
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